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1 generales

El controlador de temperatura y humedad es adecuado para el ajuste y control de la temperatura y la humedad en
equipos de aparamenta de alto voltaje, cajas de terminales, paneles de red en anillo, subestaciones transformadoras de
caja, etc. Puede proteger eficazmente los equipos relevantes de fallas resultantes de temperaturas excesivamente bajas

o altas. , fuga o descarga eléctrica, etc. debido a la humedad o la condensacion.

2 Principio operativo
El controlador de temperatura y humedad consta principalmente de tres partes: transmisor, controlador,

calentador (o ventilador, etc.), su principio operativo se muestra como siguiente:

A ~\

sensor controller healer or fan
El mensaje de temperatura y humedad en la caja es detectado por el sensor y analizado por el controlador:
cuando la temperatura ambiental y la humedad alcanzan el valor preestablecido o exceden el valor preestablecido, el
controlador envia una sefial relacionada a los contactos del relé, luego el el calentador (o ventilador) esta energizado y
funcionando al calor de deshumidificacion; Después de la temperatura ambiental, la humedad estd muy por debajo
del valor preestablecido, el calentador (o ventilador) queda sin energia y deja de funcionar. Ademas de sus funciones
basicas, el producto especifico con diferentes tipos posee funciones secundarias como salida de alarma para rotura de

cables, comunicacion, calentamiento forzado, etc.

3 Tipo de explicacion

Wwgp [I-L1/ [
L Adding function: C—-RS485 port

M—transmitting output
J—alarming outpuput

Control function selection:11-one channel temperature,humidity
22-two channels temperature,humidity
33-three channels temperature,humidity

outline:
outline code panel frame (mm)
48 square 48%48
72 square T5%75
46 rectangular 120%60
20R Guide rail type DIN35mm

Product series code:intelligent temperature & humidity controller
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Nota:

(1) El nimero de sensor de temperatura, humedad (o temperatura) que se conectara con WHD48, WHD?72,

WHD20R, WHD46 es de hasta 1,2, 3 respectivamente;

(2) Cada sensor coincide con dos contactos de salida de control (pasivos), conectados con el calentador y el

ventilador respectivamente, el calentador se usa para aumentar la temperatura o eliminar la humedad, el

ventilador se usa para disminuir la temperatura;

(3) Funcion auxiliar de WHD46: comunicacion RS485, funcion de salida alarmante y funcion de transmision. Sélo

se puede seleccionar uno.

Funcion auxiliar de comunicacion WHD48:RS485.

Funcion auxiliar de WHD72: funcion de salida de alarma, comunicacion RS485 y funcion de transmision. Las

dos ultimas solo se pueden seleccionar.

Funcion auxiliar de WHD2 0 R: comunicacion RS485 y funcion de salida de alarma. Ambas se pueden

seleccionar al mismo tiempo.

” - C” para comunicacion” ,-J” para alarma” ,-M” para transmision.

(4) El cable de conexion entre el sensor y el controlador debe utilizar un cable blindado de cuatro nucleos. Y su

longitud maxima no debe exceder los 20 m.

4 parametro técnico

Parametro técnico Valor
Temperatura | -40,0 C ~99,9 C
Rango de medicion
Humedad 0% HR~99% HR
Temperatura | £ 1 C
Precision
Humedad + 5% HR

Salida de transmision

CC 4~20mA o CC 0~20mA

Calefaccion para

Aumento de

-40,0 'C ~40,0 C

Establecer rango temperatura
de parametro de Soplando para
control temperatura 0,0 C ~999 C
decreciente
Control de humedad | 20 % HR ~ 90 % HR
capacidad de contacto de salida 5A/CA250V
Brecha de inicio/parada 5

Puerto de comunicacion

RS485, MODBUS (RTU)

Fuente auxiliar

Voltaje

CA 85~265V




CC 100~350 V

Consumo de energia basico (<0,8 w);
Consumo

consumo de energia del relé (cada canal<<0.7w)

Resistencia de aislamiento =100M Q

. o _ Potencia con carcasa, piezas metalicas tactiles/
tension soportada a frecuencia industrial ) . . .
Alimentacion con otro grupo de terminales 2kV/1min(AC,RMS)

tiempo medio de trabajo sin parada = 50000h

Temperatura | -20°C~+60°C

Condiciones de trabajo - : - :
Humedad < 95%RH, sin condensacion ni gas corrosivo

(controlador)

Altitud < 2500m

Brecha de inicio/parada: en el proceso de control, para la parte de ejecucion (calentador o ventilador), la diferencia
entre iniciar

temperatura (humedad) y temperatura de parada (humedad).

5 Especificaciones y funciones del producto

Tipo WHD48 con funcién auxiliar: comunicacion de sefial "-C"

Sensor
Tipo Funcién Modo de montaje contorno, tamafio
(piezas)
Control de temperatura y Incorporado
WHD48-11 WH-3(1)
humedad de un canal. tamafio: 45x45

Tipo WHD46 con funcién auxiliar: alarma de falla "-J", comunicacion de sefial "-C", transmision "-M"

. ) Sensor )
Tipo Funcion Modo de montaje contorno, tamafio

(piezas)

Control de temperatura y
WHD46-11 WH-3(1)
humedad de un canal.

Control de temperatura y Incorporado
WHD46-22 WH-3(2) i

humedad de dos canales. tamario: 116x56
WHD46-33 3 il P A WH-3(3)

Tipo WHD72 con funcién auxiliar: alarma de falla "-J", comunicacion de sefial "-C", transmision "-M"

Tipo Funcion Sensor (piezas) | Modo de montaje contorno, tamafio




Control de temperatura y

WHD72-11 WH-3(1)
humedad de un canal.
Incorporado
tamafo: 67x67

Control de temperatura y
WHD72-22 WH-3(2)

humedad de dos canales.

Tipo WHD20R con funcion auxiliar: alarma de falla "-J", comunicacion de sefial "-C", ambas son opcionales

. . Sensor '
Tipo Funcion Modo de montaje contorno, tamafio
(piezas)
Control de temperatura y
WHD20R-11 WH-3(1)
humedad de un canal. . . ,
Tipo de riel guia:
Control de temperatura y DIN35mm
WHD20R-22 WH-3(2)
humedad de dos canales.
6 modo de cableado
Tipo WHD48
WH-3T
V+ CLK D a‘t a V-
Sensor I WH-3 Auxiliary power
V‘+ CLK Data V‘* q]FUSE
\ \ communication"-C"
3 4 5 6 2 1 A B

e e 30 | 31
18 | 17 | 16 | 15 | 30 | 31
| |

| | |
Heating control Fan control
(passive contact) (passive contact)

Tipo WHD72



Auxiliary power

FUSE EF

Alarm contact

V+

Sensor I WH-3

V,

Sensor IT WH-3

V+ CLK Data V-

CI‘JK Data
\ \ \

1 |2

1

42

|
|
3

4 15 6

71819 10

7

1
RJ

il

'

~

16

15

V
7

1

18

19

20 | 21

22

NC 32

Fan control
(passive contact)

Tipo WHD20R :

Heating control
(passive contact)

Fan control

Heating control
(passive contact)

Heating control
(passive contact)  (passive contact)

Fan control
(passive contact)

Fan control

Heating control
(passive contact)

(passive contact)

Alarm contact Auxiliary power
FUSE

19 20

21

22

15

16 | 17

18

41

RJ

RJ

L\J

L\J

30 | 31

32

NC

5 4

RS485 Contact

Tipo WHDA46 :

6
\
\
v

- Data CLK

Sensor I WH-3

3
\
\

v

+

Data
Sensor II WH-3

communication"-C"

L ]

31

30

transmission"-M"

1+ 2+ COM

31

30 32

alarm"-J"

i

41 | 42

communication"-C"

A B
30 | 31
alarm"-J"
i
41 | 42




FUSE =
Auxiliary power
[\\]
w
[\\]
RS485. Transmitting. 90 [
Alarm Contact =) [S2 N P trol 1
an contro
|| (passive contact)
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A continuacion se muestra un ejemplo de cableado para la parte de comunicacion:

Método de cableado correcto: el blindaje del cable de comunicacion esta conectado a tierra.

1# 28 32#
=T s =T s =T s
co | oo co | o co | oo
a1 1 Ol a1 (2] O1
> | @ > | @ > | =
q]R

1504

1oindwod

0000 ot Ih0d

—«_Two-core shielded wire,
shielded to the ground

Se recomienda agregar una resistencia coincidente entre A y B del medidor final, y el rango de resistencia es 120

Q-10K Q.



7 Manual de operacion del producto
7.1 Introduccion a la pantalla

7.1.1 Diagrama frontal

CHI-® e
cHz @ @
CH3® e

7.1.2 Explicacion de la leyenda

No. Nombre Estado Explicacion

Area de Muestra el valor de temperatura medido actualmente, rango:

1 temperatura Area XX.XT |-40,0 C ~ 99,9 C Muestra el ment y los datos para la

de temperatura programacion de pulsaciones de teclas
2 Canales X Muestra los canales medidos actualmente, son6: 1 ~ 3
3 Area de humedad X% Muestra el valor de humedad medido actualmente, rango: 20% ~
e 0
Area de humedad 90%
Encendid
Estado de funcionamiento de 1,2,3 canales, calefaccion (CALOR),
4 Estado de trabajo o del
Soplado (FAN), fallo de calefaccion (BREAK)
indicador
5 COLOCAR Prensado | Seleccionar la funcion operativa, configurar la programacion

Prensado | Revisar datos o cambiar datos

Tecla direccional

Sigue
6 auierd ) Siga presionando la tecla durante unos 3 segundos, todos los canales
A RIS presionan .
estan en calefaccion.
do
7 Tecla direccional Prensado | Revisar datos o cambiar datos




derecha Sigue . '
' Siga presionando la tecla durante unos 3 segundos, todos los canales
presionan
estan soplando.
do
8 Introducir clave Prensado | Confirmar funcién o ir al siguiente ment
7.2 Sistema alimentado
Después __ cableado correctamente de acuerdo con las instrucciones , encienda y entre en la condicion de

medicion .

7.3 Estado de trabajo

7.3.1 Medicion

En condiciones de medicion, las areas 1, 2, 3 muestran actualmente: canal de medicion y valor de temperatura,
valor de humedad, valor de temperatura, medicion circular del valor de humedad y visualizacion de tres canales del
sensor.

7.3.2 Controlar

Cuando el valor de la temperatura ambiental o El valor de humedad satisface el funcionamiento preestablecido.
condicion, arrancando el calentador o el ventilador, mientras luces indicadoras correspondientes (Area4), cuando El
calentador esta fallando y funciona sin segun las instrucciones. condiciones normales de trabajo, el correspondiente
Indicador de calefaccion : luces de falla para dar alarma.

7.3.3 Prueba de control

En condiciones normales de trabajo, mantenga presionado presionando la tecla direccional izquierda
aproximadamente 3 segundos, todos los canales permitidos estan en calefaccion; sostener Al presionar la tecla
direccional derecha durante 3 segundos, todos los canales permitidos estan soplando.

7.3.4 Alarma

Cuando el calentador falla, funcionando sin las condiciones normales de trabajo, el indicador correspondiente de
falla de calefaccion se enciende para dar una alarma. Cuando la temperatura excede el valor establecido, los datos del

canal correspondiente parpadean. Reiniciar cuando el medidor falla.

7.4 Modo de configuracion del sistema

7.4.1 Modo de configuracion del sistema de entrada/salida

En condiciones normales de trabajo , mantenga presionado Al presionar la tecla SET durante aproximadamente 3
segundos , se ingresa en modo de configuracion del sistema, presione ENTER e ingrese las palabras de contrasefia, el
valor predeterminado de entrega como 0000, si la contrasefia es correcta ( muestra SI), entrar en el menu principal
automaticamente .

Después de ingresar al menu principal, se muestra el Area 1 "CH1", presione ENTER, entre en el modo de
trabajo. parametrizacion del canal 1, pulse el boton Tecla izquierda/derecha para cambiar a otro mentl con el mismo
nivel, este menu de nivel tiene "CH2", "CH3" , "COMM ", "DISP", "CTRL", "VE m ", configurando el trabajo

parametro del canal 2 , canal 3, comunicacion, modo de visualizacion, revision de la version del software
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respectivamente.

7.4.2 Configuracion de los parametros del canal

El proceso de configuracion de parametros de CH1, CH2,CH3 es el mismo. T un rey CH1 como Ejemplo, para
explicar claramente : Después de configurar la entrada sistema, meni y visualizacion de datos en el Area 1, después

configuracion del canal de entrada, area 2 canales de visualizacion secuencia de nimeros. Visualizacion antes de la

entrada en.CHI1 :
Ejemplo Explicacion
1 CHI1 Un solo clic ENTRAR, ingrese a la configuracion de parametros del canal 1
o) Blanco

Haga un solo clic ENTRAR en la pantalla de la siguiente manera:

Ejemplo Explicacion

Permitir el canal 1, seleccionando la tecla izquierda/derecha para " encendido " / "

apagado ", haga clic en ENTRAR para confirmar

2 1 La configuracion actual es el primer canal.

Seleccionando " on " , haga un solo clic para ingresar a la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo Explicacion

Haga clic en INTRO para ingresar y configurar el valor de humedad para iniciar el
1 H. seco proceso.
de calentar y eliminar la humedad

2 1 La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo Explicacion

Un solo clic en la tecla izquierda / derecha para revisar, mantenga presionada para
1 85 aumentar / disminuir
rapidamente, haga clic en ENTRAR para confirmar

2 1 La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :



Ejemplo Explicacion
Haga un solo clic en ENTRAR para ingresar y configurar el valor de temperatura para
Calor iniciar el proceso.

de calentamiento y aumento de temperatura

La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo Explicacion
Un solo clic en la tecla izquierda / derecha para revisar, mantenga presionada para
5.0 aumentar / disminuir

rapidamente, haga clic en ENTRAR para confirmar

La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo

Explicacion

AIM. H

Un solo clic ENTRAR, configuracion de alarma de fallo de calefaccion ifopen

La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo

Explicacion

APAGADO

Seleccionando la tecla izquierda/derecha para " encendido " / " apagado " , haga clic
en ENTRAR para confirmar

La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo

Explicacion

FAn. C

Un solo clic ENTRAR, Configuracion del valor de temperatura para comenzar.
temperatura reductora de soplado

La configuracion actual es el primer canal.
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Haga un solo clic ENTRAR en la pantalla de la siguiente manera:

Ejemplo Explicacion

Un solo clic en la tecla izquierda / derecha para revisar, mantenga presionada para
1 40. 0 aumentar / disminuir
rapidamente, haga clic en ENTRAR para confirmar

2 1 La configuracion actual es el primer canal.

Haga un solo clic para INGRESAR en la pantalla de la siguiente manera :

Ejemplo Explicacion

Haga un solo clic en ENTER para ingresar y configurar el valor de histéresis de la

1 HYS. H ., .
calefaccion para eliminar la humedad .

Haga un solo clic en la tecla izquierda / derecha para revisar, haga clic en ENTRAR

2 5
para confirmar
Haga un solo clic en ENTER para ingresar y configurar el valor de histéresis de la
1 HYS. d - .
calefaccion para eliminar la humedad .
5 5 Haga un solo clic en la tecla izquierda / derecha para revisar, haga clic en ENTRAR
para confirmar
Haga un solo clic en ENTER para ingresar y configurar el valor de histéresis de la
1 HYS. U .y .
calefaccion para eliminar la humedad .
Haga un solo clic en la tecla izquierda / derecha para revisar, haga clic en ENTRAR
2 4]

para confirmar

Haga clic una vez en Enter, regrese al menu principal, use la tecla izquierda/derecha para seleccionar otro ment
principal y configure el elemento opcional. La comunicacion "COMM" puede configurar la direccion local (1 ~ 247)
y el valor de velocidad en baudios de comunicacion (1200, 2400,4800,9600,19200). El modo de visualizacion "dISP"
se utiliza para configurar tres canales: intervalo en la visualizacion de medicion circular; circulo cerrado o intervalo
de 2s,4s,6s,8s. Posicion aleatoria Al del menu principal, haga clic en SET para seleccionar almacenamiento o no y
salir de la configuracion del sistema, luego regresar al modo de trabajo normal.

7.4.3 Configurar la contraseia del sistema

Presione SET y ENTER simultaneamente durante aproximadamente tres segundos, muestra: "CodE", un solo
clic ENTER para ingresar , escriba la contrasefa actual del sistema. Haga un solo clic en ENTRAR para confirmar la
contrasefia ingresada , la contrasefia correcta mostrara " yES " y cambiara a "n.Cod" automaticamente , haga un solo

clic para ingresar tipo _ nueva contrasefia, presione ENTER para seleccionar almacenamiento o no , luego salir.

En posicion de configuracion aleatoria , si dentro de 1 minuto , no Al pulsar la tecla efectiva , el sistema vuelve

al estado de medicion automaticamente el ajuste no se almacena .
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7.4.4 Diagrama de flujo de programacion del usuario

| CHIICHRICH3 H comm - dise |- eRL | wi/w2 |_| cdly }» VEm ‘
I I T T I
I I I

| | | |
OFF [ onioFF | Addr | [ dcyc wxH [ sEL XXX
L= ) oo ] (oo ] [sm ] [ =5 ] [

[on

|
[ Hdry | [ 1247 | [ e | [ oo
o | balud ] | teHI
[EA ] [ ] _,

System Setting

Password Setting
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Personaje Explicacion Personaje Explicacion

Progreso Acceder a la programacion COMM Comunicacién
Codigo Contrasefia direccion DIRECCION
XXXX figura y otros baudios Velocidad de baudios
CH1/ . .,
CH2/CH3 Acceder a canales 1/2/3 dispar Configuracion de pantalla
H.seco Calentar para eliminar la humedad d.Ciclo Pantalla circular
Calentamiento para aumentar la Duracion del intervalo de
Calor cdly . .
temperatura. frecuencia de comunicacion
ALM.H Alarma de calentador por cable roto VERNO | Numero de version del software
Fan.C Soplar para reducir la temperatura. n.bacalao Escribiendo contrasefia
Hvs.H Valor de histéresis del calentamiento AHORR Almacenamiento
ys. para eliminar la humedad AR

Valor de histéresis del calentamiento

hys.d para aumentar la temperatura romper Fallo del sensor
Hys.U Valor de histéresis del golpe para reducir SEL seleccion de salida relevante
la temperatura.
tr.1/tr.2 entregar _ programacién de acceso tr.lo programacion baja
tr.Hola programando alto
CONTROL Ajuste del tiempo de x.xH Hora, 0.0H: Continuar

calentamiento/soplado forzado

8 Manual de comunicacion

8.1 Comunicacion

Este capitulo explica principalmente como utilizar el software para operar este medidor en serie mediante una
interfaz de comunicacion. Debe obtener conocimientos del protocolo MODBUS y tener una comprension general de
la funcion y aplicacion del medidor después de leer el resto del contenido de este manual.

El contenido de este capitulo incluye: breve introduccién del protocolo MODBUS, explicacion detallada del
formato de la aplicacion de comunicacion, detalles de la aplicacion del medidor y tabla de direcciones de parametros.

8.1.1 Comunicacion MODBUS

serie WHD . El protocolo MODBUS define detalladamente el codigo de verificacion, la secuencia de datos, etc.
son contenidos necesarios del cambio de datos especificos. El protocolo MODBUS utiliza una conexion semiduplex
modo en un cable de comunicacion. Eso significa sefiales de una transferencia por cable separada a lo largo direccion.
En primer lugar , la sefial del ordenador host busca direccién a una unidad terminal exclusiva , luego terminal La
unidad envia una sefial de respuesta que es transmitido a la computadora host con el contrario direccion.

El protocolo MODBUS s6lo permite la comunicacion entre mainframe (PC, PLC, etc.) y terminal unidad, no
permite el cambio de datos entre equipo terminal separado. Cada unidad terminal no ocupara el cable de

comunicaciéon mientras inicializando, s6lo responde a rogatoria sefial en si.
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8.1.2 Periodo de busqueda-respuesta

Query message of master device N
Device address ‘Devjce address
Function code Function code
-
= =
—+
— o — I o p—
|3 — @ .
ma 13
B =
A— =i — _ = |
7] o
= =
Error checking Error checking

Response message from slave device ‘

buscando

El codigo de funcion de busqueda de informacion indica la La unidad esclava seleccionada debe realizar qué
tipos de funcion. El segmento de datos incluye cualquier adicion. informacion de que la unidad esclava operara el
funcion. Por ejemplo, se requiere el codigo de funcion 03 lectura de registro de mantenimiento de la unidad esclava y
devolver su contenido. El segmento de datos debe contener la informacion que se enviara al esclavo. unidad: lee de
qué registro y el nimero de Registrese r. Error al detectar que la region suministra la unidad esclava con un método
que pueda validar si la informacion El contenido es correcto.

Respondiendo

Si la unidad esclava genera una respuesta normal, el codigo de funcion de la informacion de respuesta es el
Respuesta del codigo de funcion en la bliisqueda de informacion. El segmento de datos incluye la recopilacion de
datos del esclavo. unidad: como valor de registro o estado. si hay error ocurre, el coédigo de funcion se modificara
para indicar la informacion de respuesta es incorrecta, mientras tanto, El segmento de datos contiene el codigo que
describe este error. Error al detectar region que permite que la unidad principal Afirmar si la informacion es
utilizable .

8 .1.3 Modo de transmision

El modo de transmision es una serie de configuraciones de datos en Marcos de datos y regla de finitud utilizados
para los datos. transmision. Modo de transmision que sea compatible con protocolo MODBUS-el modo RTU se
define como sigue .

Bit de cada byte

* 1 bit de inicio

* 8 bits de datos, el bit minimo eficiente que se entrega primero

* Sin bit de verificacion de paridad

* 1 bit de parada

Comprobacion de errores: CRC (verificacion de redundancia de circulo)
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8 .1.4 Protocolo

Cuando el marco de datos llega a la unidad terminal, ingresa buscando la unidad direccionada desde un simple
"puerto”. La unidad saca el "sobre" (cabezal de datos ) y Lee los datos y luego lleva a cabo la mision requerida por
datos si no hay ningtn error . Después de eso, la unidad agrega los datos producidos para "envolver" y devuelve datos
marco al remitente. Datos de respuesta devueltos incluye: Direccion de la unidad terminal esclava , Funcion realizado,
datos producidos y un control. Alla no hay una respuesta exitosa si ocurre algin error, o volver a un marco falso .

Formato de marco de datos

DIRECCION Funcidn Datos Controlar

8 bits 8 bits N x 8 bits 16 bits

Region de direccion

Region de direccion que es el comienzo del marco . consta de un byte (codigo binario de 8 bits). El decimalista
es 0-255 y el sistema usa 1-247. Los bits indican la direccion de la unidad terminal. designados por los usuarios que
adquieren datos del computadora host conectada. direccion de cada unidad terminal debe ser exclusiva, y la direccion
El terminal buscado traera la busqueda de direcciones . Cuando el terminal devuelve una respuesta, la direccion del
esclavo Los datos de respuesta le dicen a la computadora host con qué terminal se estd comunicando.
Region de funcion

El codigo de region de la funcion indica la direccion buscada terminal qué funcidn realizar. Funcion Los codigos

utilizados en el medidor son los siguientes .

Codigo Significado Accion
03 0 04 Leer registro de datos Adquirir uno o varios valores binarios actuales del registro .
L Registro multiple o . . .
dieciséis . Establecer el valor binario y en una serie de registros multiples
preestablecido
Region de fecha

La region de datos incluye los datos que terminal necesario para llevar a cabo una funcién especifica o que es
muestreado cuando se buscan respuestas de terminales. El contenido de los datos puede ser valor numérico,
referencia. direccion o valor de configuracion. Por ejemplo: funcion
Region de comprobacion de errores

Verificar region permite error entre hosts Transmision por ordenador y terminal. A veces Debido al ruido
eléctrico y otras perturbaciones , un conjunto de datos puede cambiar mientras se transmite desde una unidad a otra ,
error : la verificacion puede asegurar El host o terminal no responde a los datos modificados. Mejora la seguridad y
eficiencia del sistema. La comprobacion de errores adopta el método CRC16 .

8. 1.5 Protocolo

La regiéon CRC ocupa 2 bytes, el valor binario 16 bits. El valor CRC se contabiliza por unidad de transmision y
luego se suma al marco de datos. La unidad receptora cuenta el valor CRC nuevamente mientras recibe datos, luego
lo compara con el valor de la region CRC. Si los dos son diferentes, hay un error.

Mientras CRC estd en funcionamiento, 16 bits preestablecidos registran 1 de antemano, luego operan los 8 bits
de cada byte en el marco de datos y el valor actual del registro de forma continua. Solo 8 bits de datos de cada byte

participan en la creacién de CRC, que no estd influenciado por el bit de inicio, deténgase bit y bit de paridad.
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Mientras creaba CRC. 8 bits de cada byte exclusivo OR con el contenido en registro. El resultado se mueve al bit bajo,
"0" se usa en el bit alto. LSB sale y sera detectado, si es 1, el registro realiza una operacion OR exclusiva con un
valor fijo preestablecido (OA001H), si el bit mas bajo es 0, no hace nada.

La operacion anterior se realiza repetidamente hasta que se completa el movimiento de 8 bits. Cuando se mueve
el ultimo bit, los siguientes 8 bits realizan una operacion OR exclusiva con el valor actual del registro. mientras se
opera otra operacion OR exclusiva en movimiento de 8 bits. Se operan todos los bytes, el valor CRC es el valor final.

Flujo para crear un CRC:

* Preestablezca de antemano un registro OFFFFH de 16 bits, que se denomina registro CRC.

* Los 8 bits del primer byte en la trama de datos realizan una operaciéon OR exclusiva con el byte bajo en el
registro CRC y almacenan el resultado en el registro CRC.

* Mueva el registro CRC un bit hacia la derecha, defina el 0 mas alto, saque el mas bajo y verifiquelo.

* Si el bit mas bajo es 0, repita el paso 3; si es 1, el registrador realiza una operacion OR exclusiva con un valor
fijo preestablecido (OA001H)

* Repetir los pasos 3 y 4 hasta el octavo movimiento. Se negocian 8 bits completos.

* Repita los pasos 2 a 5 para trabajar con los siguientes 8 bits hasta que todos

bytes que se van a realizar.

* El valor CRC es el valor final del registro CRC.

Ademas, existe una manera de contabilizar el CRC preestableciendo una tabla de antemano. El principal

La caracteristica es la rapidez de la cuenta, pero la mesa necesita mucho espacio de almacenamiento.

8 .2 Explicacion del formato de comunicacion

Los siguientes ejemplos se utilizan como tablas. (hexadecimal) .

direcci6 | Diverti Inicio de datos Inicio de datos reg Datos # de reg Datos # de reg - CRC16
0
n do reg hola lo hola lo hola
01H 03H 00H 00H 00H 03H 05H CBH

8 .2.1 Lectura (c6digo de funcion 03 o 04)

Buscando marco de datos

Este La funcién permite al usuario adquirir parametros del sistema. y datos de muestreo y registro por unidad .

no lo es limitado para el nimero de datos requerido por el host Computa r pero no puede ir mas alla del rango de
direcciones definido .

El siguiente ejemplo muestra que desde 01 esclavo computadora para leer dos lecturas de datos basicos
recopilados , Valor de temperatura CH1 y valor de humedad, direccion del valor de temperatura es 000 3H, agregue la

cantidad de El valor de humedad es 0004H, ambas longitudes son 2 bytes.

Divert | Inicio de datos | Inicio de datos reg Datos # de reg Datos # de reg
direccion ) CRCl161o | CRCI16 hola
ido reg hola lo hola lo
01H 03H 00H O1H 00H 02H 95H CBH

Marco de datos de respuesta

La respuesta incluye la direccion de la computadora esclava, el codigo de funcidon, la longitud de bytes de los

datos, los datos y la verificacion de errores CRC.
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El siguiente ejemplo es la respuesta de lectura del valor de temperatura y humedad del CHI.

Diverti recuento Datos 1 Datos 1 Datos 2 Datos 2
direccion CRC16 lo CRC16 hola
do de bytes Hola mira Hola mira
01H 03H 04H 01H 20H 02H 5EH TAH 9DH
temperatura = (0120H)/OAH = 288/10 =28,8 C
humedad = ( 025EH)/OAH = 606/10 = 60,6%
La tabla de direcciones para leer parametros se muestra a continuacion :
Ana Tipo de Leer Palabra de
Contenido de datos Nota
dirr datos escribir comando
Condiciones de trabajo: bit0 ~ bit3 son las
primeras formas
Condiciones de trabajo: bit 4 ~ bit7 son las
segundas formas
Condiciones de trabajo: bit§ ~ bitll son las | entero sin
0 R 03. 04 0~4095
terceras formas firmar
Bit0 Estado del calentador O=normal 1=fallo
Bitl Estado del sensor 0=normal 1=fallo
Bit2 Estado de calefaccion O=detener 1=calentar
Bit3 Estado de explosion O=cesar 1=explosion
firmado
1 Valor de temperatura medido en el canal 1 R 03. 04
entero
firmado
2 Valor de humedad medido en el canal 1 R 03. 04
entero
firmado
3 Valor de temperatura medido en el canal 2 R 03. 04
entero
firmado
4 Valor de humedad medido en el canal 2 R 03. 04
entero
firmado
5 Valor de temperatura medido en el canal 3 R 03. 04
entero
firmado
6 Valor de humedad medido en el canal 3 R 03. 04
entero
entero sin
7 Direccion de comunicacion del medidor R/E 03. 04/16 1~247
firmar
8 Velocidad en baudios de comunicacion del | entero sin | R/E 03. 04/16 0~4 muestran
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medidor firmar 1200~19200
respectivamente
Permiso de alarma y permiso de canal.
bit0~Dbitl son las primeras formas
bit2~Dbit3 son las segundas formas
bit4~Dbit5 son las terceras formas entero  sin
9 R/E 03. 04/16 0~63
bit0 deteccion de fallo del primer calentador: firmar
0 permitir 1 prohibir
Bitl es el primer canal abierto:
0 permitir 1 prohibir
entero sin Tiempo de ciclismo (S),
10 | Modo de visualizacion del medidor R/E 03. 04/16
firmar OFFH indica sin ciclismo
firmado
11 Temperatura configurada para soplar en el canal 1 R/E 03. 04/16 0~1000
entero
Humedad configurada para calefaccion en el canal | firmado
12 R/E 03, 04/16 10~999
1 entero
Temperatura ajustada para calefaccion en el canal | firmado
13 R/E 03, 04/16 -400~1000
1 entero
entero  sin
14 | Valor de histéresis en el canal 1 R/E 03. 04/16 1~40(byte bajo)
firmar
firmado
15 Temperatura configurada para soplar en el canal 2 R/E 03. 04/16 0~1000
entero
dieci | Humedad configurada para calefaccion en el canal | firmado
R/E 03, 04/16 10~999
séis | 2 entero
Temperatura ajustada para calefaccion en el canal | firmado
17 R/E 03. 04/16 -400~1000
2 entero
entero sin
18 | Valor de histéresis en el canal 2 R/E 03. 04/16 1~40(byte bajo)
firmar
19 Temperatura configurada para soplar en el canal 3 | firmado int | R/E 03. 04/16 0~1000
Humedad configurada para calefaccion en el canal
20 firmado int | R/E 03. 04/16 10~999
3
Temperatura ajustada para calefaccion en el canal | firmado
21 R/E 03. 04/16 -400~1000
3 entero
entero  sin
22 | Valor de histéresis en el canal 3 R/E 03. 04/16 1~40(byte bajo)
firmar
1~40 (El byte alto se esta
Histéresis de calefaccion y refrigeracion en el | entero sin
23 R/E 03. 04 calentando, el byte bajo
canal 1 firmar

es el enfriamiento del
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chorro de aire)

1~40 (El byte alto se esta

Histéresis de calefaccion y refrigeracion en el | entero sin calentando, el byte bajo
24 R/E 03. 04
canal 2 firmar es el enfriamiento del
chorro de aire)
1~40 (El byte alto se esta
Histéresis de calefaccion y refrigeracion en el | entero sin calentando, el byte bajo
25 R/E 03. 04
canal 3. firmar es el enfriamiento del

chorro de aire)

8 .2.2 Registro multiple preestablecido (codigo de funcién 16)

Buscando marco de datos

El valor de temperatura establecido para encender el calentador en Canal 1 es 5 °C, su direccion de registro es

0012H.

Entregado por la computadora host :

diree | Dive Inicio de Inicio de Datos de Datos de Datos dbiis Datos CRC16
cién rtido datos datos registro registro ) CRCI16 lo
reg hola reg lo Numero Hola | Numero Lo largos hola bajos hola
OIH | 10H 00H ODH 00H 01H 02H 00H 32H 26H 98H
Marco de datos de respuesta
Datos d
Inicio de datos | Inicio de datos r: (i)sstroe Datos de
direccion | Divertido g registro CRCI16 lo CRC16 hola
reg hola reg lo Numero i
Numero Lo
Hola
01H 10H 00H O0DH 00H 01H 90H 0AH

APENDICE

Sensor

1. General

El sensor de la Serie WHD Inteligente El controlador de temperatura y humedad adopta externo modo de

conexion y carcasa especial con ventajas de una buena ventilacion, estética apariencia, protege el componente interno

de manera efectiva , aumenta la vida 1til , facilita el montaje y el cableado.
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2 Tipo de explicacion

2.1 Sensor de rodillo de control de temperatura y humedad inteligente de la serie WHD :

. . _ Tamafio del
Tipo Funcion Alambrado Modo de montaje
contorno
[ v~ | pata] clk [ ve
| | | | Tipo de guia

V+. V-, CLK. Los datos se

WH-3 | Una temperatura humedad .
conectan con el terminal de
cableado correspondiente del Fijado

controlador respectivamente.
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