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$—E Introduccién del dispositivo
Capitulo 1 Introduccion al dispositivo
1. Informacidén general
1 informacion

El dispositivo de proteccioén para microcomputadoras de la serie AM4 integra proteccidén vy
control. Es adecuado para subestaciones (estaciones) terminales de usuario con
niveles de voltaje de 35 kV e inferiores, y puede lograr una proteccién y control
integrales de las subestaciones de usuario. Los campos de aplicacioén cubren energia
eléctrica, conservacion de agua, transporte, petroéleo, industria quimica, carbon,
metalurgia y otras industrias.

El dispositivo de proteccion de microcomputadora de la serie AM4 se aplica a las subestaciones de
usuario cuyo voltaje de entrada es de 35 kv o superior. AM4 se puede usar para proteger y controlar la
subestacion de usuario y se usa ampliamente en la industria energética , la industria de conservacion de agua,
la industria del trafico y la industria petrolera . , Quimico _ Industria , industria del carbén , industria
metalurgica, etc.

El dispositivo de proteccién adopta principios y algoritmos de proteccién
avanzados, maduros y confiables, con un sélido rendimiento antiinterferencias, alta
confiabilidad, métodos de implementacién de protecciéon flexibles y diseno
redundante para la comunicacién. El dispositivo tiene 12 canales de adquisicion de
valores de conmutacién y 5 canales de salida de relé. Puede usarse con el software
de monitoreo de energia Acrel-2000 para realizar un sistema de automatizacion de distribucion de
energia de subestacion de usuario final desatendido.

Los principios y algoritmos de proteccion avanzados y confiables se utilizan en AM4, y los dispositivos
de proteccion de la serie AM4 tienen muchas ventajas , como rendimiento antiinterferencias, alta
confiabilidad, forma flexible de lograr proteccion y la comunicacion utiliza un disefio de redundancia.

El dispositivo tiene amplias interfaces de hardware, como 12 DI, 5 DO, 8Al, etc. El AM4 se puede
utilizar para comunicarse con el sistema de monitoreo de energia Acrel-2000 para admitir el sistema de

subestacion desatendida .
2 Tabla de comparacidén de funciones del dispositivo

2 Funcién del dispositivo

usar Solicitud Tipo de
tipo actual voltaje
modelo tipo actual Tipo de
voltaje
FunciénFuncion
AM4-1 AM4-U 1
corrienteEntrada actual 4 0
Adquisicion de tensionCorriente de 4 4
entrada
Adquisicion del valor de conmutacioén DI 12 12
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Salida de relé DO

Funcién protectora Funcion protectora

Sobrecorriente (tres etapas, limite de
tiempo inverso)
proteccion contra la sobretension

(tres etapas, tiempo inverso)

Sobrecorriente de secuencia cero (dos
etapas, limite de tiempo inverso)
Proteccion contra sobrecorriente cero

(dos etapas, tiempo inverso)

Sobrecorriente de secuencia negativa
(dos etapas, limite de tiempo inverso)
Sobrecorriente de secuencia negativa

(dos etapas, tiempo inverso)

Volver a cerrarRecerrar _

/alarma por sobrecargaDisparo /alarma por

sobrecarga

Deslastre de carga de baja
frecuenciaDeslastre de carga de baja

frecuencia

Sobrecorriente post—aceleracioén

Después de acelerar la sobrecorriente

por sobretensién Disparo por sobretension

por bajo voltajeDisparo por bajo voltaje

bloqueo FC Bloque FC

de fallo del circuito de controlAlarma

de fallo del circuito de control

Disparo/alarma no eléctricoDisparo

/alarma no eléctrico

Alarma de bajo voltajeAlarma de bajo

voltaje

Alarma de sobretensiodnAlarma de

sobretension

Alarma de sobretension cero

PTAlarma de desconexion PT

Alarma de sobretensién de secuencia
cero de produccién propia

Alarma de sobretension de produccion propia

Protocolo de comunicacién

ModBus-RTU

IEC60870-5-103

Accesibilidad _

Registro de fallas
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significa que tiene esta funcién, B significa que es opcional y en blanco significa

que no tiene esta funcidn.
Nota: v representa esta caracteristica, Bl representa una caracteristica opcional, el espacio en blanco no

representa ninguna funcion.
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Capitulo 2 Pardmetros técnicos
Capitulo 2 Parametros técnicos
1 pardmetros clasificados
1 pardmetros clasificados
1.1 Fuente de alimentacién de trabajo

1.1 Fuente de alimentaciédn
Fuente de alimentacién de funcionamiento: AC/DC220V o AC/DC110V o DC48V
(consulte el diagrama de cableado del dispositivo)
Fuente de alimentacion: AC/DC220V, AC/DC110V o DC48V (consulte el diagrama de cableado)
Rango: potencia de trabajo X (1+£20%)
Rango: Fuente de alimentacion X (1320%)
Consumo maximo de energia: <<10W (CC)

Consumo maximo de energia: <10W (CC)
1.2 Tensién de excitacién de entrada
1.2 Tensidn nominal

Clasificacion: CA100V o 100/ Y3V

Tensién nominal: CA 100 V o 100/ Y3V
Rango de medicién: 1~120V

Rango: 1~120V

Precision: #0,5%

Precision: +0,5%

Pérdida de energia: la pérdida de energia de cada fase no es superior a 0,5VA

Consumo de energia: <0.5VA (monofésico)

Capacidad de sobrecarga: 1,2 veces la tensién nominal, funcionamiento continuo;
2 veces sobrecarga térmica, espere 10 segundos .
Capacidad de sobrecarga: 1,2 veces la tension nominal para trabajo continuo;

2 veces durante 10 segundos.
1.3 Corriente de excitacién de entrada (corriente de proteccién)

1.3 Corriente nominal (Corriente de proteccion)
Clasificacién: CA5A o0 1A (consulte el diagrama de cableado de la unidad)
Corriente nominal: CA 5A/1A (consulte el diagrama de cableado del dispositivo)
Rango de medicion: 0,04 pulgadas ~ 15 pulgadas
Rango: 0,04 pulgadas ~ 15 pulgadas
Pérdida de energia: la pérdida de energia de cada fase no es superior a 0,5VA
Consumo de energia: <0.5VA (monofésico)
Capacidad de sobrecarga: 2 veces la corriente nominal, funcionamiento continuo;
40 veces la corriente nominal, permita 1s.

Capacidad de sobrecarga: 2 veces la corriente nominal para trabajo continuo;
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40 veces durante 1 segundo.
1.4 Frecuencia

1.4 Frecuencia
Frecuencia nominal: 50 Hz o 60 Hz
Frecuencia nominal: 50 Hz o 60 Hz
Rango de frecuencia: 45~55Hz o0 60Hz
Rango: 45~55Hz o0 60Hz
Precision: #0,1 Hz
Precisién: 0,1 Hz

1,5 entrada de interruptor

1.5 Entradas digitales
Tensién nominal : AC/DC220V, AC/DC110V, DC48V (igual que la fuente de alimentacion
en funcionamiento)
Tension nominal: AC/DC220V, AC/DC110V, DC48YV (similar a la fuente de alimentacion)
Rango de voltaje: voltaje nominal X (1+£20%)
Rango de voltaje: voltaje nominal X (1£20%)
Consumo de energia: Consumo de energia por canal <1W (DC220V)
Consumo de energia: <1W (DC220V) (canal tnico)

1.6 Salida de conmutacidn

1.6 Salidas digitales
Vida mecdénica: =10000 veces
Vida mecanica: =10000
Capacidad de encendido: =1000W, L/R =40ms
Capacidad de conmutacién: =1000W, L/R = 40ms
En corriente: continuo =5A, a corto plazo (200 ms) =30A
En corriente: continuo =5A, corto tiempo (200ms) =30A
Capacidad de desconexién: =30W, L/R =40ms
Capacidad de interrupcion: =30W, L/R = 40ms

2 Condiciones ambientales normales de trabajo
2 Condiciones normales de trabajo

Temperatura ambiente: -10 C ~+55 C ;

Temperatura ambiente: -10 ‘C ~+55 C;

La temperatura ambiente permitida para el almacenamiento y transporte del
dispositivo es de -25 C ~+70 C ;

El almacenamiento y transporte del dispositivo permite que la temperatura ambiente sea de -25 C ~
+70 C;

Humedad relativa: 5% ~ 95% (sin condensacién ni congelacién dentro del
producto) ;

Humedad relativa: 5%~95% (El producto no se condensa ni se congela en el interior);

Altitud: < 250 Om.
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Altitud: < 250 Om.

¥ ~EF Instrucciones de funcionamiento del dispositivo
Capitulo 3 Manual operativo
1 Descripcién del panel frontal

1 instrucciones de superficie

La 1interaccion persona—computadora del dispositivo se 1lleva a cabo
principalmente en el panel, que consta de tres partes: pantalla LCD, luz indicadora
LED y botones.

La interaccion hombre-maquina del dispositivo se lleva a cabo principalmente en la superficie, e
incluye tres partes: pantalla de cristal liquido, luces LED vy teclas.

La pantalla LCD puede mostrar valores en tiempo real de pardmetros eléctricos
como corriente, voltaje, potencia, senales remotas, registros de eventos,
pardmetros del dispositivo, pardmetros de valor fijo, hora, informacién del numero
de version del dispositivo, etec.

El cristal liquido puede mostrar corriente, voltaje, potencia y otros parametros eléctricos de valor en
tiempo real, sefiales remotas, registros de eventos, parametros del dispositivo, parametros de configuracion,
hora, informacion de la version del dispositivo, etc.

LED se utilizan para indicar el estado operativo, acciones de proteccién y otra
informacion del dispositivo.

Las luces LED se utilizan para indicar el estado operativo, la proteccion y otra informacion del

dispositivo.
LED f&7r 4T
Unusual LED indicator
T
Liquid crystal 594 Reset
Wi\ Enter
Tﬂ%{”ﬁj‘ﬁ.*ﬂ%xﬂ%’% ——
Operation cursor

move key

Figura 3.1 Panel frontal del AM4
Figura 3.1 Superficie AM4
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2 Descripcién del botdn

2 instrucciones clave

Las teclas incluyen arriba, abajo, izquierda, derecha, tecla de confirmaciodn,
tecla de retorno y tecla de reinicio para realizar la funcién de interaccioén
persona—computadora.

Las teclas incluyen Arriba, Abajo, Izquierda, Derecha, Intro, Esc y Restablecer, para lograr la interaccion

hombre-maquina.

Tabla 3.1 Descripcion de la funcidn del boton AM4

Tabla 3.1 Instrucciones de funcion clave AM4

) La funcidn ) . L
botoén o botén La funcion principal
principal -
Llave N Llave Funcioén
Funcioén

Mover una opcién hacia

Devolver arriba o el numero
Rt A
Reiniciar aumenta
Arriba/Aumentar
Mueve las opciones hacia
o confirmar abajo o el numero
Ingresar v disminuye
Abajo/Disminucion
Mover opciones hacia la
Ese devolver < izquierda o avanzar
Esc pagina
Izquierda

Mover opciones hacia la
derecha o retroceder la
pagina

Bien

3 Descripciéon del menu

3 instrucciones del menu

Cuando el dispositivo estd encendido, ingresa a la interfaz principal, que se
divide en tres interfaces: interfaz de ejecucioén, interfaz de medicién remota e
interfaz de senal remota. Utilice las teclas arriba y abajo para mostrar mds
contenido en cada interfaz, y las teclas izquierda y derecha para cambiar entre
varias interfaces

El dispositivo se enciende para ingresar a la interfaz principal, la interfaz principal se divide en tres

interfaces: interfaz de ejecucion, interfaz de telemetria e interfaz remota. Cada interfaz puede mostrar mas
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contenido a través de las teclas arriba y abajo, y cada interfaz puede cambiar entre la pantalla a través de las

teclas izquierda y derecha.

AM4 TE MHIE AL R RE
la 0000. 00 A WEEES AL b
000.00 A Ib 0000. 00 A Wi o IF
50 000.00 A lc 0000. 00 A FEREITME 7
000.00 A 10 0000. 00 A FEARAME 7
UAB 0000. 00 Vo e T b
000.00 KV ypc 0000. 00 Vo RAS i
¥ 000.00 KV yea 0000. 00 VAR RS 7
L 000.00 KV 154 0000. 00 v

3.2 BITREES. 3 ENERE E 3.4 EFEFE

AM4 Name Value Unit Name Stat

Ta 0000. 00 A CCB On Of

000.00 Al [ 0000. 00 A CCB Off 0f

50 000.00 Al [c 0000. 00 A Working Position of

000.00 A| [O 0000. 00 A [esting Position  Of

UAB 0000. 00 V. Grouding Switch  Of

000.00 KV 1jpc 0000. 00 V. Remote 0Of

¥ 000.00 KV yea  0000. 00 V Discharge of
000.00 KV | 134 0000. 00 v

Figura 3.2 Interfaz de ejecucion Figura 3.3 Interfaz de telemetria Figura 3.4

Interfaz remota

3.1 tRIRGHR

3.1 Navegacion rdpida

El mend del dispositivo es un mend de varios niveles. Presione la tecla
“Confirmar” en cualquier interfaz principal para ingresar al mend principal. E1 ment
principal estd dividido en 8 submenuds, como se muestra en la Figura 3.5, que consta
de nombres de submenuis e iconos. Después de seleccionar cualquier submend, presione
la tecla “Confirmar” para ingresar al mend y presione la tecla “Regresar” para
regresar al menu superior. La Figura 3.6 es un diagrama de navegacion rapida. Puede
encontrar rdpidamente pardmetros relevantes seguin este diagrama.

El menu del dispositivo es un ment de varios niveles , los usuarios pueden presionar la tecla " Entrar "
para ingresar al menu principal. El ment principal esta dividido en 8 submentis, como se muestra en la figura
3.5, que se compone del nombre del submenu y el icono. Después de seleccionar un subment, presione la
tecla " Entrar " para ingresar al ment1 y presione la tecla " Esc" para regresar al menu superior. La Figura 3.6

es un mapa de navegacion rapida, que se puede utilizar para encontrar parametros relevantes.
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'] == o 'l == o
BE el AR Conf Para Debg
= & ) = & ()
iai wi = SOE  Comm  Ctrl
® [6)
i T 58 Time Info

E 3.5 38

Figura 3.5 Ment principal

Z{TEm

MENU Esc i} iE
Entax@ Esze @

| =2 e

Enter| Eze

| SR

e

2
5|

Figura 3.6 Diagrama de navegacion rapida
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Remote
measure

Running

| Menu ‘

smcnm_]ockad ‘ Modify |

=

nedlrmu&m4 Group ]

Figura 3. 6 Navegacion principal
3.2 Configuracidn

3.2 Configuracidn

El mend “Configuracién” puede configurar el tiempo de retroiluminacién de la
pantalla LCD, como se muestra en la Figura 3.7. Una vez completada la modificacion,
presione la tecla “Confirmar” para salir de lamodificacién y luego presione la tecla
"Regresar” para regresar. El dispositivo aparecerd Abra la interfaz de guardado de
datos, como se muestra en la Figura 3.8. Presione la tecla “Confirmar” Guarde las
modificaciones y regrese al mend principal. Presione la tecla “Regresar” para no
guardar las modificaciones y regresar al menu principal.

Menu “Conferencia” Puede configurar el tiempo de retroiluminacion de la pantalla LCD, como se
muestra en la figura 3.7, después de completar el cambio, presione la tecla " Entrar " para salir de los
cambios y luego haga clic en el boton " Esc " para regresar, el dispositivo saltara de la interfaz de datos. ,
como se muestra en la figura 3.8, presione el boton “ Entrar ” para guardar los cambios y regresar al menu
principal, presionar la tecla “ Esc ” no guarda los cambios y regresa al menu principal.

Se pueden utilizar las teclas " Enter " y " Esc " para configurar pardmetros como la retroiluminacion de

la pantalla LCD, el interruptor RC bloqueado, la frecuencia nominal, el idioma, etc. en AM4.

10



Ankerui Electric Co., Ltd.

SH A E ZHEE
WAL Bo9fk 999%)
EERREEIIRE & BEREE RS &
5 S 50Hz B SHE 50Hz
e HH 3L 31 e
FFNEEREAR 8DI+4DI }F}ﬁﬂé@i@ﬂ 8D1+4D1

BEBEHL
Enter: %1% Esc: iBH

Figura 3.7 Configuracion del tiempo de retroiluminacion de la

pantalla LCD Figura 3.8 Mensaje para guardar datos

setting setting

LCD backlight E99s LCD backlight 999g

Switch locked RC no Switch locked RC no

Rated frequency 50Hz Rated frequency 50QHz

Language English Language English

DI Number 8DI+4DI DI Nu 8DI+4DI

Save?

Enter:Save Esc: Exit

Figura 3.7 Configuracion del tiempo de retroiluminacion de la pantalla LCD

Figura 3.8 Datos ahorro
3.3 Valor fijo

3. 3 Pardmetros
El menu “Valor fijo” tiene tres submenus: visualizacién de valor fijo,
modificacioén de valor fijo y cambio de valor fijo, como se muestra en la Figura 3.9.

El menu “ Parr. ” tiene 3 submenus: Verificar, Modificar, Agrupar , como se muestra en la Figura 3.9 .
3.3.1 Visualizacién de valor fijo

3.3.1 Verificar

El mend “Visualizacién de valor fijo” tiene dos submenus: seleccionar el drea
de valor fijo y ejecutar el area de valor fijo. Hay cuatro grupos de configuraciones
validas en el drea de configuracioén seleccionada, a saber, cédigos de area 00, 01,
02 y 03. Seleccione el codigo de area correspondiente, como se muestra en la Figura
3. 10, y presione la tecla “Confirmar” para ingresar a la pantalla de configuracidn.
Todos los valores fijos se muestran en pdginas. Presione las teclas izquierda y
derecha para verlos en pdginas, como se muestra en la Figura 3.11. El drea de
configuracién de ejecucién actual del dispositivo se muestra en el drea de
configuracioén de ejecucion.

El menu "Verificar " tiene dos submenus, que son la seccion de valor seleccionado y la seccion de

valor en ejecucion. La seccion de valor seleccionado tiene 4 secciones: 00, 01, 02 y 03, como se muestra en
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la figura 3.10. A cada seccion se le pueden configurar valores diferentes. En la seccion de valores en
ejecucion se muestra el valor actual de AM4, se muestran todos los valores de paginacion, presione las teclas

izquierda y derecha para ver , como se muestra en la figura 3.11.

EEEHE EEEH EAE B [00] (001)

stz

‘ Bk
—— ‘P EX 0 LR PTRE %

R R

ST JeATsEE 00 CTAs b
0300. 00

PTAZ LY
1000. 00

Figura 3.9 Mena de configuracion Figura 3. 10 Area de configuracion de seleccion

de configuracion Figura 3.11 Visualizacion de valor fijo

Values | | Values Values[00]

erminalMode

Default
Modi Selected: 0 In PT Select

odify Nd
Running: 00 .

Group CT
0300. 00

PT
1000. 00

Figura 3.9 Parametro Figura 3.10 Area de seleccion Figura 3.11 Verificar
3.3.2 Modificacidén del valor fijo

3.3.2 Modificar

El ment “modificacién de valor fijo” tiene dos subments: el drea de valor fijo
seleccionado y el drea de valor fijo en ejecucién . La contrasena inicial de este
ment es “0008” .

El menu " Modificar y " tiene dos subments en el area de valor seleccionado y el area de valor en
ejecucion . La contrasefia inicial de este menu es "0008".

Configure el codigo de area de valor fijo que se modificard en el drea de valor
fijo seleccionado y presione la tecla “Confirmar” para ingresar a la interfaz de
modificacion de valor fijo. Toda la informacién de configuracién se muestra en las
paginas aqui. Puede seleccionar el valor de configuracion que desea modificar
presionando las teclas arriba, abajo, izquierda y derecha. Primero presione la tecla
“Confirmar” y luego presione las teclas arriba y abajo para configurar la
modificacioén. contenido, como se muestra en la Figura 3.13. Una vez completada la
modificacién, presione la tecla “Confirmar” para confirmar y luego modifique el
siguiente valor fijo que debe modificarse. Una vez completadas todas las

modificaciones del valor fijo, presione la tecla “Regresar” para salir. En este
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momento, si se cambian los datos, aparecerd el dispositivo. Igual que el cuadro de
didlogo para guardar datos que se muestra en la Figura 3.8. Presione la tecla
“Confirmar” para guardar la modificacién y regresar al menu de administracién de
valores fijos. Presione la tecla “Regresar” no para guardar y volver al mentd de
gestioén de valores fijos

Configure el codigo de area de valor que se modificard en el area de valor fijo y presione " Entrar "
para ingresar a la interfaz de modificacion de valor. Aqui la paginacion muestra toda la informacion del valor,
y el uso puede seleccionar el valor que debe modificarse seleccionando las teclas izquierda y derecha,
presione el boton " Entrar " primero y luego presione la tecla arriba y abajo para configurar el contenido
modificado, como se muestra en la figura 3.13. Una vez completado el conjunto , presione el boton " Entrar
"y luego configure el siguiente de la misma manera.

Cuando se complete toda la configuracion , presione el boton " Esc " para salir; en este momento, si los
datos cambian, el dispositivo aparecera con el cuadro de didlogo de datos que se muestra en la figura 3.8,
presione el boton " enter " para guardar los cambios y volver a gestion de valor menu, haga clic en el boton "
Esc " para no guardar y volver al menu de gestion de valores.

BT EE X R BoRiE ST e EX 5, KRB

El area de valor actual solo muestra s el area de valor de funcionamiento actual del dispositivo . y aqui

no se realiza ninguna modificacion.

EHEEH sfEsloo]  (001) T
e

[ AP “: % X < O

N
acrel 000! CTAS L, 7 1247 51X : 00

0300. 00
PT4E Lt \
1000. 00

Figura 3. 12 Cuadro de diadlogo de entrada de contrasefia Figura 3. 13 Modificacion

del valor de configuracion Figura 3.14 Cambio del valor de configuracion

Values modify hodify[OO] (001)| | Group
TerminalMode _
‘ Default
M In PT Select Selected: Ol
pored G008 CT Nd Running:00
0300. 00
PT
§1000. 00

Figura 3.12 Ingresar contrasefla Figura 3.13 Modificar Figura 3. 14 Grupo
3.3.3 Conmutacién de valor fijo

3. 3.3 Grupo
El ment “cambio de valor fijo” tiene dos submends : cambiar al drea de valor

fijoy ejecutar el drea de valor fijo. La contrasena de este mend es “0008” . Cambie
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al drea de valor fijo. Hay cuatro dreas de valor fijo validas 00-03 para cambiar.
Después de configurar, presione la tecla “Confirmar” para confirmar y luego presione
la tecla “Regresar” para regresar al menu principal. El drea de configuracién en
ejecucion mostrard el nimero del drea de configuracién en ejecucién actualmente,
como se muestra en la Figura 3. 14.

El ment1 " Grupo " tiene dos submenus, que se cortan al area de valor y ejecutan el area de valor. La
contrasefia de este menu es “0008”. La seccion seleccionada muestra la seccion esperada que se desea
configurar, que se puede configurar como 00-03. La seccién de ejecucion muestra el valor actual del
dispositivo AM4. Los detalles se muestran en la figura 3.14.

Después de la configuracion, presione el boton " Entrar " para determinar y luego presione la tecla "
esc " para regresar al menu principal. El area de valor de ejecucion mostrara el area de valor de ejecucion

actual del dispositivo , como se muestra en la figura 3.14.
3.4 Depuracidn

3. 4 Depurar

El mentd “Depurar” se utiliza para probar el dispositivo antes de salir de fabrica.
Puede realizar ajustes de deriva cero, ajuste de amplitud, salida de relé y pruebas
de salida del indicador en el dispositivo.

El menu " Debg " se utiliza para que el fabricante pruebe el dispositivo antes de salir de fabrica. La
funcion incluye ajuste de cero, ajuste de amplitud, salida digital, salida de lampara, etc.

Comuniquese con el fabricante cuando utilice esta funcién de mend.

Cuando utilice la funcién “ Debg. ” , | comuniquese primero con el fabricante!
3.5 Grabacidn

3,5 empresas estatales
Puede ver registros de eventos y registros de errores en el mend “Registro”.
En el ment " SOE ", los usuarios pueden ver dos tipos de registros de eventos , registro de errores y

registro de eventos .
3.5.1 Grabacidén de eventos

3.5.1 Registro de eventos

El mend “Registro de eventos” puede mostrar el numero de serie del evento, el
numero total de eventos, el cdédigo del evento, la hora de ocurrencia del evento,
el nombre del evento, el tipo de accién ( accién o alarma) v otra informacién. Si
el evento se registra debido a una accién de proteccién, también se registrard el
valor de la accién y el tiempo del elemento de accién en el momento en que ocurre
el evento, como se muestra en la Figura 3.15. El dispositivo puede guardar méds de
200 registros de eventos.

Menu “ SOE ” muestra la secuencia del evento , niimero de evento, codigo de evento, evento tiempo,
evento tipo de accion (accion o alarma ), etc. También puede registrar los valores de accion y el tiempo del
evento de proteccion , como se muestra en la figura 3.15 . El dispositivo puede guardar mas de 200 registros

de eventos.
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3.5.2 HEER

3.5.2 Registro de errores

El mend "Registro de errores” puede mostrar informacién como el nimero de serie
del error, el nimero total de errores , la hora del error, el nombre del error, el
codigo de error, etc., como se muestra en la Figura 3. 16. El dispositivo puede guardar
mds de 200 registros .

”»

“ Error muestra el error secuencia , nimero de evento, hora de error , nombre de error, codigo de

error, etc., como se muestra en la figura 3.16. El dispositivo puede guardar mas de 200 registros de eventos.

TR TR
giqpp | 1003/089] [(001)—— B
TR 2014-03-11 FHSH R R SR
15:53:40. 117 PR T AR 0005.00 A
o BAH L 0004. 99 A
ﬁ‘%%%’i’ AR CHI#  0004.99 A
Y

Figura 3.15 Pantalla de grabacion de eventos

SOE SOE
Yo | 003/089]  |(001)—— Code
AlL— 2014-03-11 ——— Time S0k Pax o PaaTEE
15:53:40. 117 IA 0005.00 A
31> Trip IB 0004.99 A
[Set] ———— Name IC 0004.99 A

Figura 3.15 Pantalla de registro de eventos

HAS DR Error
[003/099] [003/099]
2014-03-11 2014-03-11
14:34:38 14:34:38
B BRItk Software Init
HeES . 0x00000003 Error No.: 0x00000003

Figura 3.16 Pantalla de grabacion de errores Figura 3.16

Pantal la de evento de error
3. 6 Comunicaciodn

3.6 Comunicacidn

La direccién de comunicacién y la velocidad en baudios se pueden configurar en el
mend “Comunicacién”, como se muestra en la Figura 3.17 . Los pardmetros de

comunicacién se pueden configurar seleccionando los pardmetros de la Tabla 3. 2. Una

vez completada la configuracién, presione la tecla “Regresar” para salir, luego

15



Ankerui Electric Co., Ltd.

presione la tecla “Confirmar” para guardar y luego presione la tecla “Regresar” para
regresar al mend principal.
uno.

El ment " Com " puede configurar la direccion de comunicacion y la velocidad en baudios, como se
muestra en la figura 3.17. Los parametros de comunicacion se pueden configurar desde la tabla 3.2
parametros de seleccion. Después de configurar, presione la tecla " Esc " para salir, luego presione " Entrar "
para guardar, luego presione la tecla " Esc " para regresar al menu principal.

Tabla 3.2 Configuracion de los parametros de comunicaciodn

Tabla 3.2 Parametros de configuracidon de comunicacion

Fijar cantidad

) parametro
Parametro de )
. Parametro
configuracion
Direccién del
dispositivo 0~255

Direccion del dispositivo

tasa de bits

4800, 9600, 19200, 57600, 115200

Velocidad de baudios
bits de datos
8, 9
bits de fecha
bit de parada
1, 1,5, 2

bit de parada

Método de verificacion

Método de calibracion

Sin paridad, paridad par, paridad impar

Sin calibracion, Calibracion par,

Calibracion impar

seleccién de
protocolo MODBUS. IEC103

eleccion legal

B E Communication
000 000
COM1Ki2Yy Modbus COM1protocol Modbus
COM1 B kR 9600 COM1baudrate 9600
COM1 %547 8 COMldateBit 8
COM11&E 147 1 COM1stopBit 1
COM1EZ 56 75 =X, TR H COMlparity none
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Figura 3.17 Pantalla de configuracion de comunicacion Figura 3.17

Pantalla de configuracion de comunicaciodn
3.7 Controlar

3.7 Controlar

El mend “Control” se utiliza para probar el dispositivo antes de salir de fabrica,
pudiendo realizar operaciones de apertura remota, cierre remoto y restablecimiento
de senal del dispositivo.

El menu " Ctrl " se utiliza para que el fabricante pruebe el dispositivo antes de que salga de fabrica. La
funcion incluye interruptor de control remoto, cierre de control remoto y reversion de sefial.

Comuniquese con el fabricante cuando utilice esta funcién de mend.

Cuando utilice la funciéon " Ctrl " , comuniquese primero con el fabricante.
3.8 Tiempo

3.8 Tiempo

El mend “Hora” se utiliza para modificar el reloj. Como se muestra en la Figura
3. 18, una vez completada la configuracioén de la hora, presione la tecla “Confirmar”
para modificar correctamente y luego presione la tecla “"Regresar” para regresar al
menu principal.

El menu " Hora " se utiliza para configurar el reloj del dispositivo. El método de configuracion como se
muestra en la Figura 2.15, cuando el reloj esta configurado, presione la tecla "enter" y luego presione la tecla

"Esc ", la configuracion es exitosa.
3.9 Informacidn

3.9 Informacidn

El ment ”Informacién” puede mostrar la informacién bdasica del dispositivo,
incluido el nombre del dispositivo, el nimero de versioén, el coédigo de verificacion,
el tiempo de generacién de la configuracién del hardware, el tiempo de generacién
de la configuracién del software, el tiempo de generacién del diagrama loégico de
proteccion y el numero de version del diagrama 1égico, ete., como se muestra en Figura
3.19.

" Informacion " puede mostrar informacion basica que incluye nombre, version, codigo de verificacion,

hardware, software, 16gica, version logica, etc., como se muestra en la figura 3.19 .

55 B I ] | SR A
AM4

2014-03-10 RAS: 1.0

B 45:30 BeH: 0x0500

(TICEW
2000-01-01 2014-03-10 12:34:34

03:10:52
BRAFHCE -
2014-03-10_12:34:38
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Figura 3.18 Configuracion de hora Figura 3.19 Informacion del

dispositivo

Time

2014-03-10
B 45:30

2000-01-01
03:10:52

Information
AM4

Version: 1.0
CRC: 0x0500

Hardware:
2014-03-10 _12:34:34

Software:
2014-03-10_12:34:38

Figura 3.18 Configuracion de hora Figura 3.19 Informacion del dispositivo
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Capitulo 4 Dimensiones del dispositivo y métodos de instalaciodn
Capitulo 4 Dimensién del dispositivo y método de instalacidn
1 Aspecto y tamafio de apertura

1 Forma y dimensiones del agujero
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164 30 158
© @)
©) ©
© :8 E
° | B £
© o
© © O
© ©

EUE IEMAE!

15 7 158
108

o of

o Uy

N 9

2 método de instalaciodn

2 método de instalacion

El dispositivo de proteccion de microcomputadora de la serie AM4 adopta una instalacion
integrada en el panel. Primero, haga agujeros en la superficie de la pantalla de acuerdo con el
tamafio de la abertura, como se muestra en la Figura 4.1. Luego coloque el dispositivo en la
abertura como se muestra en la Figura 4.2 hasta que el panel del dispositivo esté contra el panel
del gabinete. Coloque el soporte dentro del panel del gabinete (hay un soporte en la parte superior
e inferior), como se muestra en la Figura 4.3, y fijelo con 4 tornillos para que el dispositivo se fije
firmemente en el panel del gabinete y, finalmente, cierre las 4 cubiertas abatibles. (Hay una
pequefia muesca en la parte superior de la tapa abatible. Al desmontarla, debe insertar un

destornillador de punta plana en la muesca pequefia para quitar la tapa abatible).
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El dispositivo de proteccion para microcomputadoras de la serie AM4 adopta la instalacion integrada en
panel.

Primero, se abre el tamafio del orificio en la pantalla, como se muestra en la figura 4.1. Coloque el
dispositivo en el orificio abierto como se muestra en la FIG. 4.2 hasta que el panel del dispositivo esté en el
gabinete. Los stents colocados en el interior del panel del gabinete (arriba y abajo tienen un stent), como se
muestra en la figura 4.3, y cuatro tornillos, hacen que el dispositivo se fije firmemente en los paneles del
gabinete, los ltimos cuatro con tapa abatible. (Hay una pequefia espacio en la parte superior de la cubierta y

se necesitara un destornillador para quitar la cubierta).

HURR 57 A4S T AR

E41 EH42 EH4A3
Figura 4.1 Figura 4.2 Figura 4.3
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FHE RKENPInFEIRIELSE
Capitulo 5 Diagrama de terminales posteriores del dispositivo y método de cableado
1 BSE%E

1 diagrama de cableado eléctrico

El diagrama de cableado eléctrico AM4 se muestra en la Figura 5.1(a), 5.1(b) y 5.1(c) ,
incluido el cableado de CA, el cableado de entrada y salida, el cableado de
comunicacién y el cableado de alimentacién auxiliar.

El diagrama de cableado eléctrico de AM4 se muestra en la figura 5.1 (a), 5.1 (b) y 5.1 (¢), incluyendo
Al (entrada analdgica) , DI (entrada digital) , DO (salida digital), conexion de comunicacion y conexion de

alimentacion auxiliar. .

'd ™
X6 X5
- o (o]
DO1+| 1 h xi X5 1 | DIT]
| po-[2 i . 2 | DI2
D02+ 3 h n [ 3 Jcomt| o
g poz-| 4 1 2| O | @ |1 i; ];)111% % | 4 |DpI3| ®
% DO3+| 5 h B # | 5 |DI4 #
;_ D03-| 6 L/ Ik ® @ Ib 13 DI1L [% [ | DIS 7%
8 D4+ 7 h ¥ 14 DI12 | & 7| p16
b | poal g ®| Ic*| ® | ® |1 [15 [coms 4 5 pry .
pos+| 9 h * = M 79 | p1s
pos-[10 Y 10| @ 10 10 | COM2
- o Ie) =
X3
| o
1 | ULk
2 | Ut
X4 3 | U2%
) 4 | U2 X2
1 |L/+ EE— 5 | Udx =
2 | N/- g EZ* 1 | SHIELD
POWER 2 | RS485-
3 = 8 |u4 3 | RS485+
o L ° lo)
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Figura 5.1 (a) Esquema de cableado eléctrico del AM4-|
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Diagrama de cableado eléctrico AM4-|
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Figura 5.1(b) Diagrama de cableado eléctrico AM4-U1

Diagrama de cableado eléctrico AM4-U1

2 método de cableado

2 método de cableado

El terminal X1 es para conexioén de corriente CA, Ia,Ibelc son para conexion de
corriente de fase de proteccion e 10 es para conexién de corriente de secuencia cero .
El terminal X3 es para conexidén de voltaje CA, Ul, U2y U3 son para conexién de voltaje
trifdsico y U4 espara conexion de voltaje externo de secuencia cero. El circuito de
CA generalmente utiliza un sistema trifésico de cuatro cables para el cableado. Si
se utiliza un sistema trifdsico de tres cables, se puede conectar de acuerdo con
la Figura 5. 2.

El terminal X1 es conexion de entrada de corriente ca , Ia, Ib y Ic son Entrada de corriente protectora , e
10 es entrada de corriente de secuencia cero . El terminal X3 es la conexion de entrada de voltaje de CA , Ul,
U2, U3 son acceso de voltaje trifasico, U4 es acceso de voltaje externo de secuencia cero. El circuito de CA
generalmente adopta el sistema trifasico de cuatro hilos, y el sistema trifasico de tres hilos se puede conectar

segun la figura 5.2.
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Para elegir diferentes métodos de cableado, debe modificar la configuracién
"Método de cableado de voltaje” en el submend “Modificacién de configuracién” del
mend “Configuracién” del dispositivo: 2PT — sistema trifdsico de tres hilos; 3PT
- trifdsico de cuatro hilos sistema.

La configuracion “ Modo PT ” se cambiara de acuerdo con la conexion de voltaje de CA. Por ejemplo, el "
Modo PT " se configura como "2PT" mientras que el sistema trifasico de tres cables y el " Modo PT " se

configura como "3PT" en el sistema trifasico de cuatro cables .

X5es un bloque de terminales estdndar de entrada abierta con un total de 12
entradas divididas en 3 grupos, cada grupo tiene un terminal comin. El primer grupo

tiene DIl y DI2, el segundo grupo tiene DI3 -DI8y el tercer grupo tiene DI9 —DII2.Las

entradas de un mismo grupo deben tener la misma polaridad.

XS5 es el terminal abierto estandar, con un total de 12 entradas digitales que se dividen en 3 grupos, cada

uno con un puerto comun .DI1 y DI2 en el primer grupo, DI 3- DI 8 en el segundo grupo, DI 9- DI 12 en el

tercer grupo, y la misma polaridad en el mismo grupo.

La configuracién de entrada del dispositivo de proteccién actual AM4-I se puede

configurar segiin el tipo de armario de distribucién. E1 " tipo de armario de distribucién ” en

el menu

"modificacién de valor fijo”

se puede configurar en tres modos:

predeterminado, lineas entrantes y salientes y transformador . Las configuraciones

de entrada correspondientes son las siguientes:

El dispositivo de proteccion de tipo actual AM 4- 1 se puede configurar segun el tipo de armario de

distribucion. El “ Modo Terminal ” en la “modificacion de valor” El ment se puede configurar como

predeterminado, Modo de linea entrante y transformador respectivamente, y la cantidad de apertura

correspondiente se configura de la siguiente manera :

"Tipo de aparamenta" ==
Predeterminado
" Tipo de armario de distribucion

" == Predeterminado

"Tipo de armario de
distribucion" == lineas
entrantes y salientes
" Tipo de armario de distribucion

==1] linea de entrada

"Tipo de aparamenta" ==
Transformador
" Tipo de armario de distribucién

" == " Transformador "

Disyuntor cerrado
CCB encendido

Disyuntor cerrado
CCB encendido

en posicion
CCB encendido

Puntos de disyuntor Puntos de disyuntor Cuantil
CCB desactivado CCB desactivado CCB desactivado
ubicacion de trabajo ubicacion de trabajo gas pesado
Posicion de trabajo Posicion de trabajo Gas pesado
posicion de prueba posicion de prueba gas ligero
Posicion de prueba Posicion de prueba Gas ligero

Interruptor de cuchilla de
tierra

Interruptor de puesta a tierra

El resorte no esta cargado.
Descargar

El resorte no esta cargado.
Descargar

Viaje por exceso de
temperatura
Viaje por exceso de

temperatura

Puesto de trabajo con carro de
mano PT
Posicion de trabajo de la mano
PT

exceso de temperatura

Alta temperatura
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Puerta del transformador
abierta
Viaje de puerta abierta

Interruptor de cuchilla de
tierra

Interruptor de puesta a tierra

Puerta del transformador
abierta
Puerta abierta

Alarma de alta temperatura
Alarma de alta temperatura

Instrucciones distantes
Remoto

Alarma de alta temperatura
Sobretemperatura _

Instrucciones distantes

Remoto

Apertura manual

viaje manual

Instrucciones distantes

Remoto

El resorte no esta cargado.
Descargar

Cierre manual

Cierre manual

Interruptor de cuchilla de
tierra

Interruptor de puesta a tierra

No electricidad 1

No eléctrico 1

Repuesto 1
Repuesto 1

ubicacion de trabajo

Posicion de trabajo

No electricidad 2

No eléctrico 1

Alternativo 2

Repuesto 2

posicion de prueba

Posicion de prueba

X6 es el bloque de terminales abierto estdndar, con un total de 5 contactos no

polares de relé electromagnético,

abiertos.

todos los cuales son contactos normalmente

X6 es el terminal de cableado estandar de la salida digital y no hay puntos de contacto de polaridad de

los cinco relés electromagnéticos, todos los cuales son contactos normalmente abiertos.

X2 es un terminal de comunicacién con 1 terminal de comunicacién RS485. La

comunicacion admite los protocolos de comunicacién IEC60870-5-103 y Modbus RTU y se

puede configurar de forma arbitraria.

X2 es el terminal de comunicacion. Hay un terminal de comunicacion RS485, y la comunicacion

admite el protocolo de comunicacion IEC 60870-5-103 y Modbus RTU y se puede configurar

arbitrariamente.

X4 es el terminal de energia auxiliar, que se puede conectar tanto a CA como

a CC. X43es la tierra de proteccion de energia auxiliar y debe estar conectado de

manera confiable a tierra.

X4 es el terminal de alimentacion auxiliar, que se puede conectar a CC o CA. X4.3 es la tierra de

proteccion de energia auxiliar y debe estar conectado de manera confiable a tierra.
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Figura 5.2 Método de cableado 2PT 2CT

Capitulo 6 Mantenimiento y manejo de otros problemas

Capitulo 6 Mantenimiento y otras cuestiones
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El dispositivo de proteccién de microcomputadora AM4 es un producto que no
requiere mantenimiento. Siempre que la instalacién y el entorno operativo cumplan
no se requiere mantenimiento diario y regular durante el

funcionamiento normal. Pero preste atencién al aflojamiento de los tornillos causado



por una ligera vibracioén prolongada.

Ankerui Electric Co., Ltd.

El dispositivo de proteccion de microcomputadora AM4 es un producto libre de mantenimiento. Siempre

que el entorno de operacion de la instalacion cumpla con los requisitos, el periodo de operacion normal no

requiere mantenimiento diario y regular. Sin embargo, tenga en cuenta que el tornillo se afloja debido a un

periodo prolongado de ligera vibracion.

La siguiente tabla enumera los problemas que pueden surgir durante el uso del

dispositivo y las sugerencias de manejo correspondientes.

La siguiente tabla muestra los posibles problemas encontrados durante el uso del dispositivo y las

sugerencias de procesamiento correspondientes .

pregunta

Problemas

Posibles Causas

Posibles Causas

Sugerencias de manejo

Procesamiento de sugerencias

El rele no dispara

La DO sin viaje

Esta funcioén ha sido retirada y no
se ha puesto en uso;

bloqueo condicional

El Enale es salida;

Condiciones de cierre

Ingresar la proteccién y retiro
correspondiente en la tabla de
valor fijo;
Compruebe si se cumplen las
condiciones de bloqueo
Establecer el correspondiente

de proteccion activada; compruebe si

hay una condicién cerrada.

en la parte posterior
del dispositivo

No hay comunicacion

en el puerto RS485

Sin comunicacion

La polaridad del cableado esta
invertida;

Los pardmetros o protocolos de
comunicacién son inconsistentes
Inversion de polaridad de conexion ;

Los pardmetros o especificaciones de

comunicacion son inconsistentes ;

Reemplace 1la polaridad del
cableado;
Restablecer pardmetros 0
protocolos de comunicacion.
Polaridad inversa ;

comprobar la comunicacion

parametros o especificaciones .
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Apéndice A Tabla de configuracién predeterminada de fdbrica del dispositivo

Accesorios A Valor de ajuste

Tabla de configuracion AM4-1 (dispositivo de proteccioén de tipo actual )

AM4-1 ( Dispositivo de proteccion de tipo actual ) Valor de configuracion

Valores
) predeter
nombre protegido Nombre del valor ) .
. minado alcance Observacion
Funcién de constante .
N S Rango Aviso
proteccion Nombre del valor
Por
defecto
Predeterminado;
lineas entrantes y
salientes;
Tipo de aparamenta
] 2 2~2 transformador
Modo terminal .
Predeterminado;
Linea ;
Transformador
Seleccion PT de linea
N No traer; traer
entrante 0 01 )
No si
PT entrante
Relacién de
transformacion CT 10 0, 179999
Connecticut
relaciéon PT N
100 0,1 9999
PT
Método de cableado de
voltaje 0 071 3 puntos; 2 puntos
Modo PT
Método de cableado
actual 0 071 3CT; 2CT
Modo CT
Ampliacion de viaje N
] 0, 15s 01
Pulso de disparo
Retraso
predeterminado
0.01s 0~ 0,04
Retraso
predeterminado
umbral de bajo Criterio de baja
voltaje 15V 17200 tension
U.Menos Bajo criterio de
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Ajuste de baja 20 voltaje
tension entre fases ) 17200
) voltios
U.Bajo
Configuracion de
secuencia negativa de N
) 35V 1200
voltaje compuesto
U2
Retirada después de salir; invertir
sobrecorriente 0 071 APAGADO ;
E.3[>>> ENCENDIDO
Un periodo de baja salir; invertir
presion 0 071 APAGADO ;
E.3I>>>.U ENCENDIDO
Seccién de
) Valor de
sobrecorriente
configuracion de la
3yo>>> N
seccién de 10 A 0,04 75
sobrecorriente
3y0>>>
Retraso de 0
sobrecorriente 0760
segundos
3>>>T
Rendicioén de segunda
salir; invertir
etapa por N
] 0 01 APAGADO ;
sobrecorriente
ENCENDIDO
E.3[>>
Segundo periodo de salir; invertir
baja presién 0 071 APAGADO ;
Segunda etapa de E.3[>>.U ENCENDIDO
sobrecorriente. Configuracion de
3yo>> segunda etapa de
] 7.5A _ 0,04~ 75
sobrecorriente
3yo>>
Retardo de segunda
etapa por 0,2 N
060
sobrecorriente segundos
3>>T
Rendicion en tres
salir; invertir
etapas por -
) 0 01 APAGADO ;
sobrecorriente
Tres etapas de ENCENDIDO
E.3I>
sobrecorriente.
Método de
3> ] ]
sobrecorriente de tres 0 - alarma; disparo
etapas alarma; viaje
E3l>M
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Baja presion en el
salir: invertir
tercer tramo del N
o 0 01 APAGADO ;
meridiano.
ENCENDIDO
E3I>.U
Configuracion de tres
etapas de
) TA 0,04~ 75
sobrecorriente
3>
Retardo de tres
etapas por 0,5 ~
: p 060
sobrecorriente segundos
3>T
Limite de tiempo o )
. salir; invertir
inverso de descarte de N
. 0 01 APAGADO ;
sobrecorriente
ENCENDIDO
IE>.Inv
baja presion inversa de salir; invertir
tiempo limitado 0 071 APAGADO ;
El>.Inv.U ENCENDIDO
Sobrecorriente en
) ) Corriente de arranque
tiempo 1nverso
] en tiempo inverso 6A 0,04~ 75
Tiempo Inver [>
>.Inv
coeficiente de tiempo
inverso 0,1 s 07100
>.Inv.K
Tipo de curva de General ; muy;
tiempo inverso 0 072 extremo
>.Inv.X S1;S2;S3
Rendicion de salir: invertir
sobrecarga 0 071 APAGADO ;
EI>Lo ENCENDIDO
Modo de sobrecarga 0 o1 alarma; disparo
alarma de sobrecarga EI> Lo.M alarma; viaje
Sobrecarga Configuracion de
sobrecarga 6. bA 0,04 ~ 75
yo>lo
Retraso de sobrecarga 1 N
0999
I>Lo.T segundo
10 sale después de una
Seccion de salir; invertir
sobrecorriente por un N
sobrecorriente 10 0 01 APAGADO ;
periodo de tiempo
10>> ENCENDIDO
E.10>>
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10 un valor fijo

10>>

3

0,04~ 75

10 un retraso

10>>.T

5

segundos

~

0 60

10 sobrecorriente
etapa dos

10>

Salida de etapa 2 de
sobrecorriente 10

E.10>

01

salir; invertir
APAGADO ;

ENCENDIDO

10 modo de dos etapas

E.10> .M

~

01

alarma; disparo

alarma; viaje

10 valor fijo segunda
etapa

10>

2A

0,04~ 75

I0 retardo segunda
etapa

10>.T

10

segundos

~

0 60

10 sobrecorriente de
tiempo inverso

Tiempo Inver. 10>

10 rendicion del
limite de tiempo
inverso

E.J0.Inv

~

01

salir: invertir

APAGADO ;
ENCENDIDO

Valor inicial del
limite de tiempo
inverso 10

10. Inv

6A_

0,04~ 75

Coeficiente de tiempo
inverso 10

10.Inv.K

0,1 s

07100

Curva de tiempo
inverso 10

10.Inv.X

~,

02

General ; muy;
extremo

S1;8S2;83

Proteccién de bajo
voltaje

Bajo.Vol.T

La proteccién de bajo
voltaje descarta

E.LVP

01

salir: invertir

APAGADO ;
ENCENDIDO

Método de bajo
voltaje

ELVP M _

~

01

alarma; proteccion

Alarma; Disparo

Configuracion de
proteccion de bajo
voltaje

ULVP

50

voltios

17200

Retardo de proteccion
de bajo voltaje
LVP.T _

5

segundos

0760
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salir; invertir
sin bloqueo de flujo N
0 01 APAGADO ;
EL VPIB
- ENCENDIDO
Sin valor actual N
0,2 A 0,04 75
En uno
La proteccion contra
salir: invertir
sobretensiones -
0 01 APAGADO ;
descarta
ENCENDIDO
E.OVP
Modo de sobretension 0 o1 alarma; proteccion
Proteccion al E.OVPM Alarma; Disparo
sobrevoltaje Configuracion de
Sobre.Vol.T proteccién contra N
110V 1200
sobretension
U.OVP
Retardo de proteccion
contra sobretension 10 07999
OVP.T
Apagado por
salir: invertir
sobretension de -
) 0 01 APAGADO ;
secuencia cero
ENCENDIDO
UEO .OVP
Método de
sobretension de 0 o1 alarma; proteccién
Alarma de secuencia cero Alarma; Disparo
sobretensién de E .U0.OVPM
secuencia cero Ajuste de
Mis.U0.Al sobretensién de 110 N
1200
secuencia cero voltios
U0.OVP _
Retardo de
sobretensioén de 10 N
0999
secuencia cero segundos
U0.OVP.T
Alarma de fallo de salir: invertir
control y retirada. 0 071 APAGADO ;
Alarma de fallo de
E.C.B.A. ENCENDIDO
control
Retardo de alarma de
CtrErrorAla. 10 N
fallo de control 0999
segundos
CAT
Alarma de salir: invertir
del PT se rinde N
desconexién PT 0 01 APAGADO ;
E.PtBr.A
PT BreakAla. ENCENDIDO
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Sin ajuste de presién
) 15V 1~200
U.Ninguno
Tension de secuencia
negativa de N
35V 17200
desconexion PT -
U2.Pt
de desconexion del PT 3 N
0999
PtBr.T _ segundos
Viaje y retiro por
salir: invertir
exceso de -
0 01 APAGADO ;
Viaje por exceso de temperatura.
ENCENDIDO
temperatura E.HTem.T
Sobretemperatura Retraso de disparo
por sobretemperatura 5s 0760
HTem.T
salir; invertir
rendirse N
0 01 APAGADO ;
E.DoOp.
ENCENDIDO
Proteccién de Método de apertura de )
alarma; disparo
apertura de puerta puerta 0 0~1 .
. Alarma; Disparo
Puerta abierta E.DoOp.M _
retraso en apertura s
de puerta 07999
segundos
DoOp.T
Entrega de alarma de salir: invertir
alta temperatura 0 071 APAGADO ;
Alarma de alta
E.OTem.A ENCENDIDO
temperatura
Retardo de alarma de
Alta temperatura 5 N
alta temperatura 0999
segundos
OTem.T
El gas pesado tropezo salir; invertir
y retrocedié 0 071 APAGADO ;
Viaje con gas pesado E.SGas.T ENCENDIDO
Viaje de gas pesado Retraso en el viaje de -
gas pesado 0760
segundos
SGas.T
Entrega de
salir; invertir
advertencia de gas N
0 01 APAGADO ;
ligero
Alarma de gas ligero ENCENDIDO
. E.LGas.A
Alarma de gas ligero
Retardo de alarma de -
gas ligero 07999
segundos
LGas.T
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Retirada de cierre de

salir; invertir

puerta 0 01 APAGADO ;
E.Recerrar ENCENDIDO
Retraso de carga 5
coincidente 0760
segundos
Rec.CT
Retardo de reconexioén 5 N
060
Volver a cerrar.T segundos
R Retraso de devolucioén
ecerrar
de coincidencia de 30
Volver a cerrar 07999
proteccion segundos
TRT
No lo recojas,
Método de reconexioén 0 o1 comprueba que no
Volver a cerrar. X haya presion.
Sin cheque; cheque
No corresponde a salir; invertir
rendicion coincidente 0 071 APAGADO ;
E.noP. ENCENDIDO
Eliminacion de
sobrecorriente salir: invertir
posterior a la 0 071 APAGADO ;
aceleracion ENCENDIDO
EI>P
baja presion salir; invertir
post—acelerada 0 071 APAGADO ;
Sobrecorriente
) IE>PU ENCENDIDO
post—aceleracién
. Ajuste de
Publicar acelerando )
sobrecorriente -
> ) 6.5A 0,04 75
post—aceleracion
I>P
Retardo de
sobrecorriente
posterior a la Os 0760
aceleracion
I>PT
Acelerar
salir; invertir
Acelerar sobrecorriente y N
0 01 APAGADO ;
sobrecorriente salir después de I0
ENCENDIDO
después de 10 EI 0>P
Publicar acelerando Modo de aceleracioén ]
N alarma; disparo
10> después de 10 0 01

EI 0>PM.

Alarma; Disparo
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Ajuste de
sobrecorriente de
aceleracion después
de 10
Yo 0 >P

1A

0,04~ 75

Retardo de
sobrecorriente de
aceleracion después
de 10
Yo 0 >PT

Os

0760

Deslastre de carga de
baja frecuencia

Bajo frecuencia

Deslastre y retirada
de carga de baja
frecuencia

E.BajoFr.

~

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir:

Bloqueo de bajo
voltaje

E.UnderFr.U

~

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir:

Bloqueo de corriente
subterrdanea

E.BajoFr.I

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir:

cerradura deslizante

E.BajoFr.dHz.

~

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir:

Configuracion de
deslastre de carga de
baja frecuencia

Bajo el p.

49Hz

45~60

Retardo de deslastre
de carga de baja
frecuencia

BajoFr.T

5

segundos

0760

Valor de bloqueo
deslizante

dHz.B

0.1

0,017100

Valor de bloqueo de
corriente
subterrdanea

BI

5A

0,2~ 75

Valor de bloqueo de
bajo voltaje

UB

50

voltios

07200

Proteccién no
eléctrica 1

No eléctrico 1

No electricidad 1
rendicion

E.Non-ell

01

salir; invertir
APAGADO ;

ENCENDIDO
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Método 1 sin
electricidad

E. No-ell.M

01

alarma ; viaje

Alarma; Disparo

Retraso sin bateria 1

No-ell. T

07999

Proteccién no
eléctrica 2

No eléctrico 2

Rendicién sin
electricidad 2

E.Non- el2

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir;

No electricidad 2
métodos

E. No-el2.M

01

alarma ; viaje

Alarma; Disparo

Retraso sin bateria 2

No-el2.T

5
segundo

S

07999

Seccioén de
sobrecorriente de
secuencia negativa

2>>T

La seccion de
sobrecorriente de
secuencia negativa se
rinde

E.I2>>

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir:

Valor fijo de la
seccion de
sobrecorriente de
secuencia negativa

2>>

10A

0,04~ 75

Retardo de
sobrecorriente de
secuencia negativa

12>>T

5

segundos

~

0 60

Sobrecorriente de
secuencia negativa
etapa 2
12>.A

Desechado de etapa 2
de sobrecorriente de
secuencia negativa

E.I12>

~

01

invertir
APAGADO ;
ENCENDIDO

salir;

Método de dos etapas
de secuencia negativa

E.I2> M

01

alarma ; viaje

Alarma; Disparo

Configuracion de
segunda etapa de
sobrecorriente de
secuencia negativa

12>

9A

0,04~ 75

Retardo de segunda
etapa de

sobrecorriente de

10

07999
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secuencia negativa

2> .M

Sobrecorriente de
tiempo inverso de
secuencia negativa

12.Inv.Tr

Retiro de limite de
tiempo inverso de -

secuencia negativa

E.I2>Inv

salir: invertir
APAGADO ;

ENCENDIDO

corriente de tiempo
inverso de secuencia
) 6A 0,04~ 75
negativa

12>Inv

coeficiente de tiempo

inverso de secuencia N
0,1s 0100

negativa

12>Inv.K

curva de tiempo
inverso de secuencia -

negativa

12>Inv.X

General ; muy;
extremo

S1;S2;S3

Funcion de bloqueo de
sobrecorriente con
FC
Bloque FC

Rendicion del bloqueo
del FC 0
E.FCBloque

01

salir: invertir
APAGADO ;

ENCENDIDO

Configuracion actual
de bloqueo FC
FCB.I

10A 0,04~ 75

Retraso de bloqueo
FC
FCB.T

o ~
0 60
segundos

Bloqueo del segundo
armonico
Segunda cerradura

arménica H B

Bloqueo y retirada del
segundo armoénico 0 01

E.SHB.

salir: invertir
APAGADO ;

ENCENDIDO

Valor de bloqueo del

~

segundo armoénico 15 % 0" 100

SHB.I

AM4-U1 Mesa de ajuste
AM4-U1 Fijando el valor

nombre protegido
Funcién de

proteccion

Valores
Nombre del valor
predete alcance
constante
rminado

Rango
Nombre del valor

S

Observacion

Aviso
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Por
defecto
Predeterminado;
Tipo de aparamenta ) 0~ gabinete PT ; otro
Modo terminal Predeterminado;
PT; Otro
relaciéon PT N
100 0, 19999
PT
Método de cableado de
voltaje 0 071 3 puntos; 2 puntos
Modo PT
Renuncia de alarma de salir; invertir
bajo voltaje 0 071 APAGADO ;
UEUn.A ENCENDIDO
Alarma de bajo Configuracion de
voltaje alarma de bajo voltaje 50V 17200
Bajo.Vol.A U.Un.A
Retardo de alarma de 5
bajo voltaje segund 07999
U.Un.AT 0s
Retiro de alarma de salir; invertir
sobretensién 0 071 APAGADO ;
E.OVP.A ENCENDIDO
Alarma de Configuracién de 110
sobretensioén alarma de sobretensién . 17200
voltios
OVPA OVP.A
Retardo de alarma de 10
sobretension segund 07999
OVP.AT 0s
Retiro de alarma de
salir; invertir
sobretension de N
) 0 01 APAGADO ;
secuencia cero
ENCENDIDO
EOU0
Alarma de Configuracién de
sobretensio6n de alarma de sobretensioén 110 17200
secuencia cero de secuencia cero voltios
Maias.U0.Al 0.U0
Retardo de alarma de 0
sobretensioén de N
) segund 07999
secuencia cero
oS
0.U0.T
alarma 3U0Q rendiciéon de alarma 0 -~ salir; invertir
Mas de 3U0.A 300 APAGADO ;
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EO3U0.A

ENCENDIDO

Configuracion de

110 N
alarma 3U0 . 17200
voltios
0.3U0.A
10
Retardo de alarma 3UQ N
segund 07999
0.3U0.AT
oS
salir; invertir
del PT se rinde N
0 01 APAGADO ;
E.PtBr.A
ENCENDIDO
Tensién de secuencia
Alarma de
negativa de N
desconexion PT 35V 17200
desconexién PT
PT BreakAla.
U2.Pt
Retardo de alarma de 3
desconexién del PT segund 07999
PtBr. T 0s
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Apéndice BLista de registros de eventos del dispositivo

Accesorios B Lista SOE
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registro de eventos de mafiana

Registro de eventos AM

o Valor del )
codigo de nombre del ) Unidad de
, parametro ,
evento nombre del evento parametro val parametro
alores
Codigo de Nombre del evento Nombre del o Unidad de
, parametrico ,
evento parametro parametro
S
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
numero de
corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
punto
UAB A%
flotante
Proteccién contra la Flotar
0 sobretension numero de
3yo >>> unto
Y UBC P \
flotante
Flotar
numero de
punto
UCA A%
flotante
Flotar
) ) numero de
voltaje de secuencia
. punto
negativa Vv
flotante
U2
Flotar
) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armonico A
flotante
JIa H2
- Flotar
Corriente del numero de A
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segundo armonico punto
de la fase B flotante
Ib H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto A
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
numero de
corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto N
ic flotante
Flotar
numero de
punto
UAB A%
flotante
Flotar
) numero de
Proteccion contra
. punto
sobrecorriente de segunda UBC v
. flotante
etapa
P Flotar
3yo >> -
numero de
punto
UCA A%
flotante
Flotar
) ) numero de
voltaje de secuencia
. punto
negativa Vv
flotante
U2
Flotar
) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armonico A
flotante
JTa H2
- Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto A
de la fase B flotante
Ib H2 Flotar
Corriente del numero de A
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segundo armonico punto
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
numero de
corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
punto
UAB A%
flotante
Flotar
numero de
punto
UBC A%
. flotante
Proteccion contra
) Flotar
sobrecorriente de tres etapas -
numero de
31>
punto
UCA A%
flotante
Flotar
) ) numero de
voltaje de secuencia
. punto
negativa Vv
flotante
U2
Flotar
) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armonico A
flotante
JTa H2
- Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto N
de la fase B flotante
Ib H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto A
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar
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) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
Proteccion contra numero de
sobrecorriente durante el corriente de fase B punto A
arranque Ib flotante
3[>>>.S Flotar
numero de
corriente de fase C punto N
ic flotante
Flotar
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
Proteccion contra numero de
sobrecorriente durante la corriente de fase B punto N
operacion Ib flotante
3[>>>R Flotar
numero de
corriente de fase C punto N
ic flotante
Flotar
) numero de
tiempo
) punto S
flotante
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
numero de
Una proteccion contra corriente de fase B punto A
sobrecorriente de tiempo Ib flotante
Inverso Flotar
Ia >InversaT. numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
punto
UAB A\
flotante
Flotar
UBC numero de A%
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punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia
negativa
U2

numero de
punto
flotante
Flotar

B proteccion contra
sobrecorriente de tiempo
inverso
Ib >InversaT.

tiempo
t

namero de
punto S
flotante

Una corriente de
fase
Ia

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C

ic

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia
negativa
U2

numero de
punto
flotante
Flotar

C proteccion contra
sobrecorriente de tiempo

tiempo
t

namero de

punto
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Inverso

Ic >InversaT.

flotante

Una corriente de
fase

Ia

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C

ic

numero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia
negativa
U2

nimero de
punto
flotante
Flotar

Seccion de sobrecorriente 101
101 >>>

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

101 sobrecorriente etapa dos
101>>

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

10

Seccion de sobrecorriente 102
102 >>>

102

numero de
punto
flotante
Flotar

11

102 sobrecorriente segunda
etapa
102>>

102

numero de
punto A
flotante
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Flotar
numero de
tiempo punto
S
t flotante
1 101 limite de tiempo inverso Flotar
101 >TInversa. numero de
unto
101 P A
flotante
Flotar
numero de
tiempo punto
S
t flotante
03 102 limite de tiempo inverso Flotar
102 >TInversa. numero de
unto
102 P A
flotante
Flotar
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
. numero de
Proteccién contra .
] . corriente de fase B punto
14 sobrecorriente post-aceleracion A
Ib flotante
I>PT
Flotar
numero de
corriente de fase C punto N
ic flotante
Flotar
Recerrar
15 —_ —_ —_
Volver a cerrar
) numero de
Deslastre de carga de baja )
. i frecuencia punto
dieciséis frecuencia . Hz
. Frecuencia flotante
Bajo el p.
Flotar
17 Cierre manual
ManualCerrar
18 Apertura manual
Viaje manual
i numero de
o Corriente de fase
Viaje de sobrecarga . punto
19 o maxima A
Sobrecarga viaje flotante
Soy
Flotar
20 Proteccion contra corriente de numero de A
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sobrecorriente de secuencia secuencia negativa punto
negativa 12 flotante
12 >>> Flotar
i numero de
Corriente de fase
. punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
numero de
tiempo punto
s
. ) ) t flotante
Proteccion de tiempo inverso
L . . Flotar
veintiuno de secuencia negativa .
i numero de
12>InversaT corriente de
. . punto
secuencia negativa A
flotante
12
Flotar
nimero de
Porcentaje de viaje punto o
0
Porcentaje de viaje flotante
Flotar
) numero de
Corriente de fase
. punto
maxima A
flotante
. . Soy
o Disparo por sobrecarga térmica Flotar
Veintidos i -
Sobrecalentamiento.T ) numero de
corriente de
. . punto
secuencia positiva A
flotante
Il
Flotar
) numero de
corriente de
. . punto
secuencia negativa A
flotante
12
Flotar
) numero de
- oo Corriente de fase
o Proteccion de pérdida . punto
veintitrés . maxima A
Puesto de viaje flotante
Soy
Flotar
. ) o ) numero de
Proteccion de tiempo de inicio Corriente de fase .
unto
veinticuatro prolongado maxima P A
- flotante
Hora de inicio Soy
Flotar
. . numero de
. . ) Tension maxima de
Proteccion de bajo voltaje , punto
25 linea \"
LVP.T flotante
Eh
Flotar
26 Proteccion bajo voltaje UAB numero de \Y
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LVP.T punto
flotante
Flotar
numero de
unto
UBC P
flotante
Flotar
numero de
unto
UCA P
flotante
Flotar
numero de
unto
UAB P
flotante
Flotar
nimero de
Proteccion al sobrevoltaje punto
27 UBC
OVP.T flotante
Flotar
nimero de
unto
UCA P
flotante
Flotar
Proteccion contra sobretension
de secuencia cero/proteccion . numero de
N Tension de
contra sobretension de . punto
28 . . secuencia cero
secuencia cero de produccion Uo flotante
propia Flotar
U0.0VP/3U0.0VP
) ) numero de
Proteccion de voltaje .
- DesequilibradoU punto
29 desequilibrado
Unb.V flotante
Unb.VT
Flotar
) ) numero de
Proteccién de corriente o
N Desequilibriol punto
30 desequilibrada
Unb.yo flotante
Unb.IT
Flotar
1 Viaje con gas pesado
SevereGas.T
3 Viaje de liberacién de presion
Pre.Re. T
Viaje por exceso de
33 temperatura — —

AltaTemp.T
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34

Sin electricidad 1 viaje/puerta
medidora 1 viaje
No ell. T/Me.do1.T

35

Sin electricidad 2 viajes/puerta
de medicion 2 viajes
No-el2.T/Me.do2.T

36

Preparacion seccional para
acoplamiento de bus
combinado
BSCB

37

Linea de salto de preparacion
seccional 1
BST1

38

Preparacion seccional salto a la
linea 2
BST2

39

2 respaldo 1 salto a la linea 1
2S.1T.1-pulg.

40

2 en espera 1 combinados en la
linea 2
2S8.1C.2-pulg.

41

1 prepara 2 y salta a la fila 2
1S.2T.2-pulg.

42

1 respaldo 2 linea entrante
combinada 1
1S.2C.1-pulg.

43

Reintegracion seccional y
entrante linea 1
BRCl1

44

Reintegracion seccional y
entrante linea 2
BRC2

45

Enlace de autobus de salto de
retorno seccional
BRTB

46

2 respaldo 1 linea de
reintegracion 1
2S.1R.C.1

47

2 copia de seguridad 1 volver a
saltar a la linea 2
2S.1R.T.2

48

1 respaldo 2 linea de
reintegracion 2
1S.2R.C.2
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1 copia de seguridad 2 reinicio

49 saltar a la linea 1 — —
I1S.2R.T.1
) numero de
Una corriente de
punto
fase
flotante
Ia
Flotar
nimero de
50 bloqueo FC corriente de fase B punto
Bloque FC Ib flotante
Flotar
nimero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
La puerta del transformador se
51 abrio y se tropezo
accidentalmente
Puerta Abierta
52 Cierre con mando a distancia
Cerrar remoto
Apertura con mando a
53 distancia — —
Viaje remoto
. g ., . ntmero de
Proteccion contra pérdida de | Tension méaxima de .
unto
54 presion linea P
flotante
LVP.T Eh
Flotar
ok Viaje por bajo nivel de aceite
Aceite bajo.T
56 Viaje por alto nivel de aceite
Aceite alto.T
numero de
tiempo punto
t flotante
Flotar
Proteccion contra . numero de
) ) Una corriente de
sobrecorriente de tiempo punto
57 ] fase
inverso [ flotante
a
[ >InversaT. Flotar
numero de
corriente de fase B punto
Ib flotante
Flotar
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numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
101 sobrecorriente tres etapas punto
58 101 A
101> flotante
Flotar
nimero de
tiempo punto
S
) t flotante
Acelerar sobrecorriente
Flotar
59 después de 101 -
nimero de
101>PT
punto
101 A
flotante
Flotar
Disparo de proteccion de alta
60 temperatura e e e
SobreTemp.T
Disparo de proteccion de gas
61 ligero — — —
LuzGasT
2 acopladores de bus de
62 respaldo 1 de salto — — —
2S.1T.B.
2 respaldo 1 regreso a la uniéon
63 matriz e e e
2S.1R.CB
Motor diésel listo para saltar a
64 la linea 1 —_— —_— —_—
Muere.ST1
Motor diésel listo para saltar a
sesenta y
. la linea 2 — — —
cinco
Muere.ST2
Motor diésel listo para
66 combinar con acoplador de
autobtis.
Muere.SCB
Preparacion del motor diésel
67 Preparacion del motor diésel e —_— —_
Muere.SCD
68 3 viajes sin electricidad
No-el3.T
69 4 viajes sin electricidad e e e
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No-el4.T
70 Copia de seguridad 1 viaje L L L
Repuestol. T
- Viaje de respaldo 2 L L L
Repuesto2. T
- Viaje de respaldo 3 o o o
Repuesto3. T
Saltos del gabinete de
74 aislamiento — — —
[s0.Cab.T
25 Viaje de resonancia del sistema o o o
Res.Sistema.T
nimero de
6 Proteccion de alta frecuencia frecuencia punto Hy
A MENUDO Frecuencia flotante
Flotar
Disparo por fallo del
77 termostato _— _— _—
Th.Fa.T
Una corriente de nimero de
punto
fase A
la flotante
Flotar
numero de
corriente de fase B punto A
Disparo de la primera etapa de Ib flotante
78 proteccion 310 de produccion Flotar
propia numero de
310>>> corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
310 punto A
flotante
Flotar
Una corriente de namero de
punto
) fase A
Disparo de segunda etapa de Ia flotante
9 proteccion 310 de produccion Flotar
propia numero de
310>> corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
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numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
unto
310 P A
flotante
Flotar
) numero de
Corriente de fase
alarma de sobrecarga . punto
80 maxima A
SobrecargaAla. flotante
Soy
Flotar
numero de
punto
UAB A%
flotante
Flotar
numero de
punto
UBC A%
] flotante
Alarma de desconexion PT
Flotar
81 (AMS5, AM4-U) -
numero de
PT BreakAla.
punto
UCA A%
flotante
Flotar
) ) numero de
voltaje de secuencia
. punto
negativa A
flotante
U2
Flotar
% Alarma de fallo de control
CtrErrorAla.
i numero de
corriente de
. . punto
secuencia negativa A
Alarma de etapa dos de D flotante
93 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . numero de
Corriente de fase
2>>A ) punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
Porcentaje de numero de
alarma punto y
g4 Alarma de sobrecarga térmica Porcentaje de flotante ’
Sobrecalentamiento.A alarma Flotar
Corriente de fase numero de A
maxima punto
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Soy flotante
Flotar
i numero de
corriente de
. . punto
secuencia positiva A
1 flotante
Flotar
. numero de
corriente de
. . punto
secuencia negativa A
flotante
12
Flotar
. . ., . numero de
IAlarma de bajo voltaje Tension maxima de .
unto
85 hembra (AMS\AM4-U1) linea P \"
) flotante
I Autobus LVP.A Eh
Flotar
. ) i nimero de
IAlarma de sobretension del Tension maxima de .
unto
86 bus (AM5\AM4-UT1) linea P Y
flotante
I autobts OVP.A Eh
Flotar
IAlarma de sobretension de ) numero de
i Tension de
secuencia cero del bus . punto
87 secuencia cero A%
(AM5\AM4-U1) Uo flotante
I Autobtis U0O.OVP.A Flotar
48 Alarma de gas ligero
LuzGasA
49 Alarma de alta temperatura
Sobretemperatura. A
90 Alarma sin bateria 2
No-el2.A
o1 Alarma 3 sin bateria
No-el3.A
o Carga por etapas completada
Carga de autobus
Carga de la linea entrante 1
93 completada —_— —_— —_—
[-In.Cargo
Carga de la linea entrante 2
94 completada —_— —_— —_—
Carga de 2 pulgadas
I alarma de sobretension de )
) ] ) numero de
secuencia cero de produccion Tension de .
unto
95 propia de la madre secuencia cero P v
flotante
(AM5\AM4-U1) uo
Flotar
I Autobus 3U0.OVP.A
96 Alarma de baja tension del bus | Tension méxima de | numero de \Y
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I (AM5\AM4-U2) linea punto
II Autobus LVP.A Eh flotante
Flotar
II alarma de sobretension de - numero de
) Tension de
secuencia cero del bus ) punto
97 secuencia cero \Y%
(AM5\AM4-U2) Uo flotante
IT Autobus U0.OVP.A Flotar
numero de
punto
UAB2 A\
flotante
Flotar
numero de
punto
) UBC2 A\
ITAlarma de desconexion PT flotante
98 hembra Flotar
(AM5\AM4-U2) nimero de
II Autobus PT BreakAla. punto
UCA2 AV
flotante
Flotar
) ) numero de
voltaje de secuencia
. punto
negativa Vv
flotante
U2
Flotar
) ) ) numero de
II alarma de sobretension del Tension maxima de .
unto
99 bus (AM5\AM4-U2) linea P Y
flotante
IT Autobus OVP.A Eh
Flotar
II alarma de sobretension de .
. ., ., namero de
secuencia cero de produccion 3U0 de produccion .
unto
100 propia de la madre propia P \"
flotante
(AMS5\AM4-U2) 300
Flotar
IT Autobus 3U0.OVP.A
Motor listo para saltar a la
101 linea 1,2 —_— —_— —_—
MST1,2
102 Motor listo para encender
MSCM
) numero de
Una corriente de
punto
) fase A
Alarma de sobrecorriente de I flotante
a
103 tres etapas Flotar
3[>.A ) numero de
corriente de fase B
punto A
Ib
flotante
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Flotar

corriente de fase C

ic

numero de
punto
flotante
Flotar

104

Alarma de seccion de
sobrecorriente 101
101>>>.A

tiempo

numero de
punto
flotante
Flotar

101

numero de
punto
flotante
Flotar

105

101 alarma de sobrecorriente
etapa dos
101>>.A

tiempo

nimero de
punto
flotante
Flotar

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

106

101 alarma de tres etapas por
sobrecorriente
101>.A

tiempo
t

nimero de
punto
flotante
Flotar

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

107

101 alarma de sobrecorriente
de tiempo inverso
I101>InversaT.A

tiempo

nimero de
punto
flotante
Flotar

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

108

Alarma de aceleracion después
de 101
I01>PA

tiempo

numero de
punto
flotante
Flotar

101

namero de
punto
flotante
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Flotar
numero de
tiempo punto
S
t flotante
109 Alarma de sobrecorriente 102 Flotar
102>.A numero de
unto
102 P A
flotante
Flotar
numero de
tiempo punto
S
) t flotante
102 alarma de sobrecorriente
. . Flotar
110 de tiempo inverso -
numero de
102>InversaT.A
punto
102 A
flotante
Flotar
) numero de
corriente de
. . punto
. secuencia negativa A
Alarma de seccion de B flotante
11 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . nimero de
Corriente de fase
2>>> A . punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
Alarma de proteccion contra
112 sobrecalentamiento
Alta temperatura. A
Alarma de proteccion de gases
113 pesados
SevereGas.A
) ) numero de
oo - Tensién maxima de
Alarma de pérdida de presion. punto
114 linea A\
LVPA flotante
Eh
Flotar
numero de
tiempo punto
S
_ t flotante
Alarma de seccion de
. Flotar
115 sobrecorriente 102 -
numero de
102>>>.A
punto
102 A
flotante
Flotar
116 102 alarma de sobrecorriente tiempo numero de s
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etapa dos t punto
102>>. A flotante
Flotar
numero de
unto
102 P A
flotante
Flotar
numero de
117 Alarma de puerta abierta tiempo punto
s
Puerta AbiertaA t flotante
Flotar
Linea entrante PT
118 desconectada —_— —_— —_—
L.PtBr.A
Alarma sin bateria 1
119 S
No-ell.A
Alarma 4 sin bateria
120 S
No-el4.A
Carga de reconexion
121 completada — — —
cargarOK
Alarma en espera 1
122 — — —_—
Repuestol.A
Alarma en espera 2
123 — —_— —_—
Repuesto2.A
Alarma en espera 3
124 N N N
Repuesto3.A
Carga de red
125 — —_— E—
Marcar.Cargar
Generador de respaldo de
126 energia de red  — —_— —_—
marca.STD
197 Linea de alimentacion de red 1
marca.SC1
178 Linea de alimentacion de red 2
marca.SC2
numero de
Poder activo punto . .
] kilovatios
Poder activo flotante
179 Proteccion de potencia inversa Flotar
RP.T numero de
Factor de potencia punto
Factor de potencia flotante
Flotar
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Alarma de liberacion de

130 presion e e e
Pre.Re. A
Carga de respaldo 1 del
131 generador e e e
ALS.1.Carga
Carga del generador de
132 respaldo 2 — — —
AlS.2.Carga
Preparacion motor diesel 1
133 salto 1QF e e e
Muere.S.1T.1QF
134 Motor diésel 1 en 4 QF
Muere.S.1C.4QF
Motor diesel con 2 saltos y
135 2QF. e e e
Muere.S.2T.2QF
136 Motor diésel 2 en 4QF
Troquel.S.2C.4QF
137 Alarma de fallo del termostato
Th.Fa.A
Alarma de sobretension
138 secundaria (no eléctrica) — — —
Se.OVP.A
) numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
Ia
Flotar
numero de
corriente de fase B punto A
. Ib flotante
Alarma de proteccion de
. o Flotar
139 corriente desequilibrada 310 -
numero de
Unb.310.A .
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
t
310 punto A
flotante
Flotar
Desplazamiento DI1
150 — — —
DIl
151 Desplazamiento DI2 — — —
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DI2
Desplazamiento DI3
152 — —
DI3
Desplazamiento D14
153 — —
DI4
Desplazamiento DI5
154 N R
DI5
Desplazamiento D16
155 — —
DI6
Desplazamiento DI7
156 — —
DI7
Desplazamiento DI8
157 — —
DIS
Desplazamiento DI9
158 — —
DI9
Desplazamiento DI10
159 — —
DI10
Desplazamiento DI11
160 — —
DIl
161 Desplazamiento DI12
DI12
Desplazamiento DI13
162 — —
DI13
Desplazamiento DI14
163 — —
DI14
Desplazamiento DI15
164 — —
DI15
Desplazamiento DI16
165 — —
DI16
Desplazamiento DI17
166 — —
DI17
Desplazamiento DI18
167 — —
DII8
Desplazamiento DI19
168 — —
DI19
Desplazamiento DI20
169 — —
DI20
Cambio de posicion después
del cierre.
170 . . . S S
Posicion después del cierre del
conjunto
Desplazamiento de
171 — —

seguimiento de posicion
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cerrada
CCB en el set

Cambio de monitoreo de bits

172 . e e
Desplazamiento CCB
Desplazamiento de monitoreo
173 anti-salto  — —_—
Conjunto anti-bombeo
174 Encendido del dispositivo
Dispositivo encendido
PT desconectado
179 — —
PT descanso
180 3 copias de seguridad y 1 carga
3S.1 Carga
181 3 de respaldo y 2 de carga
3S.2 Carga
. . . . . nimero de
Disparo por tension diferencial Un voltaje .
unto
182 fase A diferencial de fase P
flotante
UdA.T AHr
Flotar
. . . . . . . numero de
Disparo por tension diferencial | Presion diferencial .
unto
183 fase B de fase B P
flotante
UdB.T UdB
Flotar
: S . o : namero de
Disparo por tension diferencial | Tension diferencial .
nto
184 fase C de fase C Py
) flotante
UdC.T ikB
Flotar
Preparese para invertir y luego
185 restaurar 1# combinado con
3QF
SR1#.C.3QF
Sin carga de recuperacion de
186 presion e e
Carga sin vol.R.
187 Sin presion, 2 saltos y 4
No-Vol.R.2.T.4
188 Compuesto sin presion 2 en 2
No-Vol.R.2.C.2
Sin presion, 1 salto, 4
189 e e
No-Vol.R.1.T.4
190 Sin presion compuesta 1 en 1
No-Vol.R.1.C.1
191 Compuesto sin presion 1 en 3 — —
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No-Vol.R.1.C.3

192

Cierre del boton remoto
Cierre del boton remoto

193

Apertura con botoén remoto
Viaje con boton remoto

194

Parada y apertura de
emergencia

viaje de emergencia

195

2 preparados 1 combustible
diesel combinado
2S.1C.Muere.

196

2 respaldo 1 regreso para saltar
lefia
2S.1R. T.Muere.

197

Disparo controlado negativo
Neg.Con.T

198

Alarma de control de
aislamiento
Insul.Monit. A

199

Disparo de control de
aislamiento
Insul.Monit. T

200

Sin carga de voltaje

Sin carga vol.

201

Sin salto de presion 2
No-Vol.T.2

202

Ninguno presionado 1
No-Vol.C.1

203

Linea entrante de repuesto para
cargar 1
Carga Sp.In.S1

204

Linea entrante de repuesto para
2 cargas
Carga Sp.In.S2

205

Linea entrante de reserva en
espera 1 salto en linea 1
Sp.In.S1.T.1

206

La linea entrante de repuesto
estad reservada para 1
combinacion.
Sp.In.S1.C.Sp.

207

Linea entrante de reserva en
espera 2 salto en linea 2
Sp.In.S2.T.2
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208

Linea entrante de repuesto para
2 combinaciones.
Sp.In.S2.C.Sp

209

No hay saltos de tension en la
linea 1,2
No-Vol.T.1,2

210

No hay acoplamiento hembra a
presion.
No-Vol.CB

211

No hay lineas entrantes de
repuesto encajadas a presion.
No-Vol.C.Sp.In.

212

Alarma de desbordamiento
LABIO.A

Una corriente de
fase
Ia

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C

ic

nimero de
punto
flotante
Flotar

213

Disparo por desequilibrio de
tension
Unb.V.DLT

214

Preparacion seccional para
inversion y entrada linea 3.
BSC3

215

Preparacion seccional para
inversion y entrada linea 4
BSC4

216

Alimentacion inversa de la
linea entrante 1
RPT de 1 pulgada

217

2 preparativos, 1 linea de
retirada, 1 coche de segunda
mano
2S.1T.1-En.mano.

218

2 respaldos, 1 linea de retorno,
1 carro de mano
2S.1R.C.1-En.mano.

219

Alarma de puerta de red de
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lado bajo
SDA baja

220

Disparo de puerta de red del
lado bajo
TDS bajo

221

sefial general de accidente
Sefial de accidente

222

Disparo por desequilibrio de
voltaje
Unb.VT

223

Disparo de proteccion de
secuencia de fases
Ph.Se.T

224

Disparo de proteccion de fallo
de fase
Breakph. T

225

Inversion PT etapa [
Invierto PT.

226

Inversion PT Etapa II
II PT Invertir.

227

PT empatado

Yuxtaposicion PT

228

Alarma de corte de suministro
eléctrico principal N° 1y N° 2
1,2 Corte de suministro

principal. A

229

Control remoto paralelo

Yuxtaposicién remota

230

Desmantelamiento por control
remoto

Division remota

231

Proteccion de carga de autobus
B.Cha.T

Una corriente de
fase

Ia

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C

ic

numero de
punto
flotante
Flotar

232

Disparo por sobretension
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secundaria del CT
CT Se.OVP.T

Alarma de sobretension

233 secundaria CT —_— —_— —_—
CT Se.OVP.A
Accidn de salto de carro
234 aislado —_— —_— —_—
Iso.Carretilla. T
Se permite la preparacion de —_— —_— —_—
235 inversiones
En espera permitido
Permitir sefial de cierre —_ —_ —_
236 ..
Sefial C permitida
Motor diésel listo para saltar
237 acoplador de autobus.
Muere.STB
Listo para iniciar la sefial del
238 generador diesel.
S.Sta.Die.Sig.
239 Alarma de alto nivel de aceite
Aceite alto.A
Acoplamiento de bus sin salto
240 de tension
TB sin volumen
) numero de
corriente de
. . punto
] secuencia negativa A
Disparo de segunda etapa por B flotante
41 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . numero de
Corriente de fase
12>> . punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
Bandera de salida total
diferencial
242 . —_— —_— —_—
Bandera de salida total
diferencial
numero de
tiempo de accion punto
S
Proteccion diferencial contra Tiempo de accién flotante
243 rotura rapida Flotar
Proteccion diferencial contra . numero de
o Un flujo de
rotura rapida . . punto
diferencia de fase A
. . . flotante
identificacion
Flotar
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. . . numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase B A
flotante
BID
Flotar
. . . numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase C A
flotante
IDC
Flotar
numero de
Una fase de frenado punto N
Ia flotante
Flotar
numero de
frenado fase B punto N
irb flotante
Flotar
numero de
Frenado en fase C punto N
ikB flotante
Flotar
numero de
tiempo de accion punto
s
Tiempo de accion flotante
Flotar
) numero de
Un flujo de
. . punto
diferencia de fase A
) . . flotante
identificacion
Flotar
. ) . numero de
Flujo de diferencia
punto
) ) ] de fase B A
Proteccion diferencial de RID flotante
relacion Flotar
244 . . .
Proteccion diferencial de ) . . numero de
. Flujo de diferencia
relacion punto
de fase C A
flotante
IDC
Flotar
numero de
Una fase de frenado punto A
Ia flotante
Flotar
numero de
frenado fase B punto A
irb flotante
Flotar
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numero de
Frenado en fase C punto A
ikB flotante
Flotar
) numero de
Un flujo de
. ) punto
diferencia de fase A
Dy ., flotante
identificacion
Flotar
La corriente diferencial excede ) ) ) numero de
. Flujo de diferencia
el limite punto
245 ) de fase B A
Sobrepaso de corriente BID flotante
diferencial Flotar
. . ) nimero de
Flujo de diferencia
punto
de fase C A
flotante
IDC
Flotar
nimero de
Valor punto N
Valor fijo flotante
Flotar
Proteccion contra nimero de
246 sobrecorriente de secuencia demora punto
S
positiva Demorado flotante
11 >>> Flotar
) numero de
Corriente de
. . punto
secuencia positiva A
flotante
Il
Flotar
nimero de
Valor punto N
Valor fijo flotante
Flotar
Proteccion de segunda etapa numero de
a7 contra sobrecorriente de demora punto
s
secuencia positiva Demorado flotante
> Flotar
. numero de
corriente de
) . punto
secuencia positiva A
flotante
Il
Flotar
Proteccion de tiempo inverso promedio/
248 de sobrecorriente de secuencia Tipo de curva entero muy/extre
positiva Tipo de curva Entero mo
[1>InversaT. S1/S2/S3
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Corriente de numero de
arranque punto
Corriente de flotante
arranque Flotar
coeficiente de numero de
tiempo punto
Coeficiente de flotante
tiempo Flotar
nimero de
tiempo de accion punto
Tiempo de accion flotante
Flotar
corriente de niamero de
. . punto
secuencia positiva
N flotante
Flotar
nimero de
umbral de tiempo punto
Alarma de proteccion de Umbral de tiempo flotante
249 arranque prolongado Flotar
Alarma de proteccion de nimero de
arranque prolongado tiempo de accion punto
Tiempo de accion flotante
Flotar
nimero de
Valor punto
Valor fijo flotante
Flotar
nimero de
demora punto
Demorado flotante
250 Alarma de desequilibrio actual Flotar
Unb.IA numero de
valor de accioén punto
Valor de accion flotante
Flotar
numero de
corriente promedio punto
ikB flotante
Flotar
Alarma de desequilibrio de namero de
551 voltaje Valor- punto
Unb.VA Valor fijo flotante
Flotar
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demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar

valor de accion

Valor de accion

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de linea
promedio
UAV

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

252

Alarma de proteccion contra
sobretension
OVP.A

Valor
Valor fijo

nimero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar
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Tension de
secuencia cero
uo

numero de
punto
flotante
Flotar

253

Alarma de proteccion de
sobretension de secuencia cero
U0.OVP.A

Valor
Valor fijo

numero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

Tension de
secuencia cero
18[0)

nimero de
punto
flotante
Flotar

254

Alarma de proteccion de
sobretension de secuencia
positiva
UL.OVP.A

Valor
Valor fijo

nimero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar
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UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia

positiva
Ul

numero de
punto
flotante
Flotar

255

Disparo de proteccion de
sobretension de secuencia
positiva
UL.OVP.T

Valor
Valor fijo

nimero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia

positiva
Ul

nimero de
punto
flotante
Flotar

256

Alarma de proteccion de
sobretension de secuencia
negativa
U2.0VP.A

Valor
Valor fijo

numero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar
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UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia

negativa
U2

nimero de
punto
flotante
Flotar

257

Disparo de proteccion de
sobretension de secuencia
negativa
U2.0VP.T

Valor
Valor fijo

nimero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de secuencia

negativa
U2

numero de
punto
flotante
Flotar

258

Alarma de proteccion de bajo
voltaje.
LVPA

Valor
Valor fijo

numero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar
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numero de
punto
UAB A%
flotante
Flotar
numero de
punto
UBC A%
flotante
Flotar
numero de
punto
UCA A%
flotante
Flotar
-, numero de
Tension de
. punto
secuencia cero A\
flotante
Uo
Flotar
numero de
demora punto
S
Demorado flotante
Flotar
numero de
punto
UAB A%
flotante
Flotar
numero de
punto
UBC A%
flotante
Flotar
. numero de
Alarma de proteccion de
. punto
259 secuencia de fases UCA A%
flotante
Ph.Se.A
Flotar
. numero de
Tension de
i punto
secuencia cero A%
flotante
Uuo
Flotar
. . numero de
voltaje de secuencia
o punto
positiva \%
flotante
Ul
Flotar
. . numero de
voltaje de secuencia
) punto
negativa \%
flotante
U2
Flotar

72




Ankerui Electric Co., Ltd.

, . numero de
voltaje de linea
) punto
promedio
flotante
UAV
Flotar
Alarma de desconexion del CT
260 de cabecera — —_—
F.CT Break. A
Alarma de desconexion del TC
261 final e e
T.CT Ruptura.A
numero de
tiempo punto
] t flotante
102 sobrecorriente
) Flotar
262 post-aceleracion -
numero de
102>PT
punto
102
flotante
Flotar
numero de
tiempo punto
) t flotante
Alarma de aceleracion después
Flotar
263 de 102 -
numero de
102>PA
punto
102
flotante
Flotar
) numero de
Un flujo de
. . punto
diferencia de fase
) . ) flotante
identificacion
Flotar
Activacion de proteccion . ) . numero de
) ) Flujo de diferencia
diferencial a largo plazo punto
264 o de fase B
Inicio a largo plazo de la BID flotante
proteccion diferencial Flotar
. . . numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase C
flotante
IDC
Flotar
265
266
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Alarma de desconexion del CT

267 lateral I —_— —_— —_—
I CT Break. A
II alarma de desconexion del
268 CT lateral —_— —_— —_—
IT Ruptura CT.A
III alarma de desconexion del
269 CT lateral — — —
III Rotura CT.A
Alarma de desconexion del CT
270 del lado IV — — —
Rotura de TC IV.A
Hay accion de presion y salida.
271 Accion de salida de presion y — — —
corriente.
272 reservado
(Codigo de evento de alarma)
289 Reservar
Una corriente de namero de
fase punto A
la flotante
Flotar
numero de
290 Iniciar refrigeracion por aire corriente de fase B punto A
Enfriamiento por aire inicial Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
Una corriente de namero de
fase punto A
Ia flotante
Flotar
Regulacion de voltaje de numero de
201 bloqueo corriente de fase B punto A
Regulacion de voltaje de Ib flotante
bloqueo Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
297 Disparo de la seccion de Corriente de nimero de N
sobrecorriente de secuencia secuencia cero de punto
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cero de separacion intervalo flotante
Juego 10>>> Juego 10 Flotar
Disparo de segunda etapa por Corriente de numero de
203 sobrecorriente de secuencia secuencia cero de punto A
cero de separacion intervalo flotante
Juego 10>> Juego 10 Flotar
Inversion PT etapa [
294 i
Invierto PT.
Inversion PT Etapa II
295 ) — - R
IT PT Invertir.
PT paralelo automatico
296 o S - S
Yuxtaposicion PT
297 Control remoto paralelo
Yuxtaposicion remota
Desmantelamiento por control
298 remoto —_— —_— —_—
Division remota
) -, numero de
Disparo de proteccion de .
. tiempo punto
299 control negativo s
t flotante
Neg.Con.T
Flotar
) numero de
Alarma de proteccion de .
. tiempo punto
300 control negativo s
t flotante
Neg.Con.A
Flotar
301 Desmontaje automatico PT
Division PT
) numero de
Fase A corriente del
o punto
segundo armonico A
flotante
la H2
- Flotar
Corriente del numero de
302 Bloqueo del segundo arménico | segundo arménico punto A
SHB. de la fase B flotante
Ib H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto A
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar
1 en espera 2 saltos para cargas
303 no criticas —_— —_— —_—
1S.2T.Unimp.Lo.
2 standbys y 1 salto para
304 ys'y o p L - -
cargas no criticas
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2S.1T.Unimp.Lo.

305

102 sobrecorriente tres etapas
102>

102

numero de
punto
flotante
Flotar

306

Alarma de tres etapas de
sobrecorriente 102
102>.A

102

numero de
punto
flotante
Flotar

307

Estado de mantenimiento
bloqueado
Mant.St.B.

308

Temperatura del motor 1 viaje
M.Teml.T

309

Alarma de temperatura del
motor 1
M.Teml.A

310

Temperatura del motor 2 viaje
M.Tem2.T

311

Alarma de temperatura del
motor 2
M.Tem2.A

312

Viaje de monitoreo de energia
Pow.Monit. T

313

Alarma de monitoreo de
energia
Pow.Monit. A

314

Listo para invertir y detener la
sefial del generador diesel.
S.St.Die.Sig.

315

Disparo por fallo del armario
de arranque
St.Cab.Fa.T

316

Iniciar alarma de fallo del
armario
St.Cab.Fa.A

317

Cerrando al mismo tiempo

Sincroénico.C

318

Restaurar la carga en el lado de
la linea entrante
En.R.Carga

319

Carga diésel
Morir.Cargar

320

La red eléctrica reanuda la
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carga
Mark.R.Cargo

11 Recargas de motores diésel
Muere.R.Carga

Diesel Fat esta listo para
322 cooperar con Diesel Fat e e e
Muere.SCD

Se restablece la red eléctrica y
1 d

33 se apagan ?S generadores

diésel.

marca.RTD

324 Red eléctrica restablecida
Marca.RCMark.

125 Chaifa restaura a Hechaifa
Marcos.RCD

Disparo de proteccion contra
326 arco eléctrico — — —
Arc.Pro. T

137 Alarma de proteccion de arco
Arc.Pro.A

No hay carga en la linea 1 de
328 entrada de voltaje — — —

Sin vol.1-en.carga

No hay carga en la linea 2 de
329 entrada de voltaje — — —

Sin carga de 2 pulgadas

Sin presionar 2
330 e e e
No-Vol.C.2

131 Sin salto de presion 1
No-Vol.T.1

Sin salto de presion 3
332 —_— — —
No-Vol.T.3

) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armonico A
flotante

la H2

Flotar

Corriente del numero de
133 Fase A segundo armoénico segundo armonico punto A
CENIZA. de la fase B flotante

Ib H2 Flotar

Corriente del numero de
segundo armonico punto
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar
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) numero de
Fase A corriente del
o punto
segundo armonico A
flotante
Ia H2
- Flotar
Corriente del numero de
334 Segundo armoénico de la fase B | segundo armonico punto A
B.SH. de la fase B flotante
Ib H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto N
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar
) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armonico A
flotante
JTa H2
- Flotar
Corriente del numero de
135 Segundo armoénico de la fase C | segundo armonico punto N
C.SH. de la fase B flotante
Ib H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armonico punto N
de la fase C flotante
Ic H2 Flotar

Sede: Ankerui Electric Co., Ltd.

Sede: Acrel Co., LTD .

Direccién: No. 253, Yulu Road, distrito de Jiading, Shanghai

Direccion: No.253 Yulv Road Distrito Jiading, Shanghai, China

Teléfono:

0086-21-69158338 0086-21-69156052 0086-21-59156392 0086-21-69156971

TEL.: 0086-21-69158338 0086-21-69156052 0086-21-59156392 0086-21-69156971

Fax: 0086-21-69158303

Fax: 0086-21-69158303

Sitio web :

www.acrel-electric.com
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Sitio web: www.acrel-electric.com

Correo electrénico : ACRELOO8@vip.163.com
Correo electréonico: ACRELO0O8@vip.163.com
Codigo postal : 201801

Cadigo postal: 201801

Base de produccioén: Jiangsu Ankerui Electrical Manufacturing Co., Ltd
Fabricante: Jiangsu Acrel Electrical Manufacturing Co., LTD.

Direccién: No. 5, ASEAN Road, ASEAN Industrial Park, Nanzha Street, ciudad de
Jiangyin, provincia de Jiangsu

Direccién: No.5 Dongmeng Road, parque industrial Dongmeng, calle Nanzha, ciudad de
Jiangyin, provincia de Jiangsu, China

Teléfono (fax): 0086-510-86179970

TEL./Fax: 0086-510-86179970

Sitio web: www.jsacrel.com

Sitio web: www.jsarel.com

Correo electrénico : JY-ACRELOO1@vip.163.com

Correo electronico: JY-ACREL001@vip.163.com

Codigo postal : 214405
Cadigo postal: 214405
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