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Nuestra empresa se reserva el derecho de modificar las especificaciones del producto
descritas en este manual sin previo aviso.

Antes de realizar el pedido, consulte a su agente local para conocer |las especificaciones
mds recientes de este producto.

Nos reservamos todos |los derechos de revisar las especificaciones del producto sin previo
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Capitulo 1 Introduccidén al dispositivo
1. Informacidén general

El dispositivo de proteccién para microcomputadoras de la serie AM 2 SE integra
proteccioén y control y puede cumplir con los requisitos del cliente para la operacién
segura y confiabilidad de la energia eléctrica en sistemas eléctricos con niveles
de voltaje de 20 kV e inferiores . Actualmente es ampliamente utilizado en sistemas de
distribucion de energia como subestaciones, empresas industriales y mineras, hospitales,
escuelas, plazas comerciales y grandes edificios.

El dispositivo de proteccién adopta principios y algoritmos de proteccidn
avanzados, maduros y confiables, con un s6lido rendimiento antiinterferencias, alta
confiabilidad, métodos de implementacién de proteccién flexibles y diseno
redundante para la comunicacién. El dispositivo tiene 8 canales de adquisicion de
valores de conmutacioén y b canales de salida de relé, y puede usarse con el software
de monitoreo de energia Acrel-2000 Z para realizar un sistema de automatizacion de

distribuciéon de energia de subestacién de usuario final desatendido.
2 caracteristicas

Q@S+ y completas:

El dispositivo de proteccién puede configurar de manera flexible diferentes
funciones de proteccién para diferentes equipos primarios y puede realizar las
funciones de proteccién y control de transformadores y estaciones de distribucioén
con niveles de voltaje inferiores a 20 kV. Es adecuado para las funciones de
proteccién y control automdtico de lineas, conexiones de barras, transformadores
de distribucién y otros equipos
gs@4#0 rendimiento:

El dispositivo de proteccién de la serie AM 2 SE adopta una plataforma de hardware
de alto rendimiento, todos utilizando componentes de grado industrial, diseno EMC
profesional y un completo programa de autoprueba en linea. Utiliza un procesador
de alto rendimiento como CPU de proteccién y estd configurado con RAM y Flash de
gran capacidad permite que este producto tenga sélidas capacidades de procesamiento
de datos, operacién logica y almacenamiento de informacion.
> POOSEXESSMHHON

El dispositivo adopta una pantalla LCD completamente china, con una interfaz
hombre-maquina clara y facil de entender; diseno de botones flexible y cémodo,
operacioén basada en menus es simple y conveniente; equipado con software de
depuracion y andlisis de interfaz de computadora, depuracioén y mantenimiento. son
simples y convenientes
> M NeO0+O¢ de interfaz enriquecidos:

4 canales de corriente CA, 3 canales de voltaje CA; 8 canales de entrada de
conmutacién (CA y CC de doble propdsito), 5 canales de salida de conmutacién; 1
interfaz de comunicacion RS485

> &AOOL0 de cableado flexible y conveniente:
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La entrada de voltaje CA de 3 canales del dispositivo se puede conectar a voltaje
de fase, voltaje de cableado, voltaje de secuencia cero o voltaje desequilibrado,
adaptandose a varios métodos de cableado PT. La corriente de proteccién se puede
conectar a corriente trifdasica; los otros dos canales de corriente CA se pueden
conectar a corriente de secuencia cero, corriente desequilibrada o corriente de
Iinea.
> #OSom+OZsON MpHIS

Registro en tiempo real del volumen de CA, volumen de entrada, volumen de salida
y el estado de todos los médulos de proteccion;

Registre el comportamiento de la accién, el tiempo de accién y los datos de
registro de ondas de cada componente dentro de la proteccién.

Personalizacién de entrada de XHéM OOeOeOd =

Los usuarios pueden personalizar la entrada del interruptor segin sus
necesidades, lo que puede satisfacer las necesidades del usuario en la mayor medida
posible y es flexible y conveniente .
20|, Se#5S confiabilidad:

Ha pasado 6 certificaciones de pruebas de compatibilidad electromagnética y su
grupo de pulso eléctrico transitorio rdpido, descarga electrostdtica y rendimiento
antiinterferencias contra sobretensiones han alcanzado los estdndares de nivel 1V .
> ¥amoeeOss

El dispositivo tiene dos protocolos de comunicacién integrados: Modbus—-RTU e
IEC 60870-5-103, que se pueden seleccionar a través de la configuracion del mend.
Puede realizar modificaciones y cambios de configuracién remota, grabacién de
eventos y carga de datos de grabacién de ondas, control remoto de lanzamiento y
retroceso de la placa de presién, senalizacion remota y disparo y cierre por control

remoto.

3 Tabla de comparacién de funciones del dispositivo

Nota: Las versiones horizontal y vertical son funcionalmente idénticas

Version vertical Versioén horizontal
modelo
AM 2 SE -V AM 2 SE - H
Coleccio6n actual 4
Coleccién de voltaje 3
Cambiar coleccién de valores 8
Salida de relé 5

Sobrecorriente (tres etapas, limite de

tiempo inverso)

Funcién protectora - -
Sobrecorriente de secuencia cero 10 (tres

etapas, limite de tiempo inverso)
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Aceleracion de sobrecorriente después de la

secuencia cero I0

Recerrar

Sobrecorriente de secuencia negativa (dos

etapas, limite de tiempo inverso)

Proteccién contra sobrecarga

Deslastre de carga de baja frecuencia

Sobrecorriente post—aceleracién

Disparo/alarma por sobretensién

Disparo/alarma por bajo voltaje

por sobretensién de secuencia cero

( autoproduccioén/externa )

bloqueo FC

Estado de mantenimiento bloqueado

Bloqueo del segundo arménico

Alarma de fallo de control

Disparo/alarma no eléctrica

Alarma de sobretensién de secuencia cero

(autoproduccién/externa)

Alarma de desconexioén PT

Protocolo de comunicacién

ModBus—RTU

TEC60870-5-103

Accesibilidad

Registro de fallas
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4 Tabla de seleccién de dispositivos
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Capitulo 2 Pardmetros técnicos
1 pardmetros clasificados
1.1 Fuente de alimentacién de trabajo

Tension nominal: CA/CC 220V, CA/CC 110V, CC48V,CC24V
Rango: tensién nominal X (1320%)
Consumo de energia: <<10W (CC)

1.2 Tensién de excitacién de entrada

Clasificacion: CA 100 V o 100/ 3V

Rango de medicién: 17120V

Precision: =+0, 5%

Pérdida de energia: la pérdida de energia de cada fase no es superior a 0,5 VA
Capacidad de sobrecarga: 1,2 veces la tensién nominal, funcionamiento continuo;

2 veces sobrecarga térmica, espere 10s
1.3 Corriente de excitacién de entrada (corriente de proteccién)

Clasificacion: CA bA o 1A
Rango de medicién: 0,04 pulgadas =~ 15 pulgadas
Pérdida de energia: la pérdida de energia de cada fase no es superior a 0,5 VA
Capacidad de sobrecarga: 2 veces la corriente nominal, funcionamiento continuo;

40 veces la corriente nominal, permita 1 s.
1.4 Frecuencia

Frecuencia nominal: 50 Hz o 60 Hz
Rango de frecuencia: 45~55Hz o 60Hz

Precisién: +0,1 Hz
1,5 entrada de interruptor

Tension nominal: CA/CC 220V, CA/CC110V,CC48V,CC24V
Rango de voltaje: voltaje nominal X (14+20%)

Consumo de energia: Consumo de energia por canal <<IW (DC220V)
1.6 Salida de conmutacidn

Vida mecdénica: =10000 veces

Capacidad de encendido: =1000W, L/R = 40ms

En corriente: continuo =HA, a corto plazo (200 ms) =30A
Capacidad de desconexioén: =30W, L/R = 40ms
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2 Principales prestaciones técnicas

Componente de voltaje: el error permitido del valor de configuracién no debe ser
mayor que +3%:; el coeficiente de retorno de sobretension es 0,95 y el coeficiente
de retorno de subtensién es 1,05;

Componente actual: el error permitido del valor de configuracién no debe ser
mayor que +3%; el coeficiente de retorno de sobrecorriente es 0,95 y el coeficiente
de retorno de subcorriente es 1, 05;

Componente de frecuencia: el error permitido del valor de configuracién no debe
ser mayor que +0,02 Hz;

Componente de comparacién: el coeficiente de rentabilidad es 0,95 o 1, 05;
Elemento de tiempo inverso: tiempo de accién inversa +5% o +£40ms, coeficiente de
retorno: 0,95;

Componente de tiempo: el error dentro del tiempo de retardo de 2 s es <40 ms; el
tiempo de retardo es mayor que 2 s, el error es <(1%) el valor de configuracién
+40 ms.

3 Condiciones ambientales normales de trabajo

Temperatura ambiente: —-10 ‘C ~ +55 C;
La temperatura ambiente permitida para el almacenamiento y transporte del
+70 C;

Humedad relativa: 5% ~ 95% (sin condensacién ni congelacién dentro del

~

dispositivo es de —25 C
producto) ;

Altitud: < 2500 m.
4 Rendimiento de aislamiento

Resistencia de aislamiento: >100MQ, 500Vcc
Rigidez dieléctrica: entre bucle y tierra, entre bucles independientes: tensioén

soportada a frecuencia industrial 2KV
Voltaje de impacto: £5KV (1,2/50us, 0,5])

5 Rendimiento de compatibilidad electromagnética

Proyecto de piloto Requerir

Inspeccidn del limite de ) )
1 . ) Cumplir con las regulaciones de GB/T 14598.26-2015
emisiones radiadas

Inspeccion de limites de ) )
2 . . Cumplir con las regulaciones de GB/T 14598.26-2015
emisiones realizada

Inmunidad a la radiaciéon de )
Cumple con las regulaciones de GB/T 14598.26-2015,

3 campos electromagnéticos de i
nivel severo 10V/m

radiofrecuencia

Inmunidad a descargas Cumple con los requisitos de GB/T 14598.26-2015, el
electrostaticas nivel de gravedad es el nivel IV

5 Inmunidad a perturbaciones Cumplir con las regulaciones de GB/T 14598.26-2015,
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conducidas inducidas por
campos de RF

nivel de acoso severo nivel 10V

Inmunidad a explosiones

Cumple con los requisitos de GB/T 14598.26-2015 y el

6
transitorias rapidas eléctricas nivel de gravedad es Grado A
Inmunidad a ondas .
) ) ) Cumple con los requisitos de GB/T 14598.26-2015, modo
7 oscilatorias amortiguadas . . )
comun 2,5 kV, modo diferencial 1 kV
lentamente
g Inmunidad contra Cumple con los requisitos de GB/T 14598.26-2015, el
sobretensiones nivel de gravedad es el nivel IV
Prueba de impacto por
9 interrupcién de caida de Cumplir con las regulaciones de GB/T 14598.26-2015
voltaje de CAy CC
Inmunidad al campo .
. ) Cumple con los requisitos de GB/T 14598.26-2015, el
10 magnético de frecuencia

industrial

nivel de gravedad es el nivel IV
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Capitulo 3 Instrucciones de funcionamiento del dispositivo
1 Descripcién del panel frontal

La 1interaccién persona—computadora del dispositivo se 1lleva a cabo
principalmente en el panel, que consta de tres partes: pantalla LCD, indicacioén
luminosa LED y botones.

La pantalla LCD utiliza una matriz de puntos de 128 % 64 , que puede mostrar
valores en tiempo real de pardmetros eléctricos como corriente, voltaje y potencia,
senales remotas, registros de eventos, pardmetros del dispositivo, pardmetros de
valor fijo, hora y numero de versién del dispositivo. informacién, etc

Las luces LED se utilizan para indicar el estado operativo, acciones de

proteccién y otra informacién del dispositivo.

Figura 3.1 Panel frontal del AM 2 SE

2 Descripcién del botén

Las teclas incluyen arriba, abajo, izquierda, derecha, tecla de confirmacion,
tecla de retorno y tecla de reinicio para realizar la funcién de interacciodn
persona—computadora.

Tabla 3.1 Descripcién de la funcidon del botén AM 2 SE

La funcién

botén botdn La funcién principal
principal
Mover una opcién hacia
Ret Devolver A arriba o el numero
aumenta

Mueve las opciones hacia

e confirmar v abajo o el ntmero

disminuye
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Mover opciones hacia la
Esc devolver 4 izquierda o avanzar

pagina

Mover opciones hacia la
> derecha o retroceder la

pagina

3 Descripciéon del menu

Cuando el dispositivo estd encendido, ingresa a la interfaz principal, que se
divide en tres interfaces: interfaz de ejecucioén, interfaz de medicién remota e
interfaz de senal remota. Utilice las teclas arriba y abajo para mostrar mds
contenido en cada interfaz, y las teclas izquierda y derecha para cambiar entre
varias interfaces

Figura 3.2 (1) La interfaz en ejecucién es una interfaz en ejecucién sin un
diagrama de simulacién principal, que se puede cambiar en la opcién “Diagrama
primario de la interfaz principal” en el ment de configuracién.

Figura 3.2 ( 2 ) La interfaz de ejecucién es una interfaz de ejecucién con un
diagrama de simulacién . Un diagrama de simulacién muestra el estado de apertura
y cierre del interruptor automédtico. El usuario puede configurar el valor fijo ”
coleccién de bits de apertura y cierre ” en la modificacién del valor fijo segtn
las necesidades
1) Si estd configurado en ” puntos dobles de apertura y cierre ” , cuando no haya

una entrada de senal a las posiciones de apertura y cierre , serd ” %”; cuando

haya una entrada de senal a la posicién de cierre , serd ” T”; cuando hay una

X
entrada de sehal a la posicién de apertura, serd ” 1”7

2) Si estd configurado en ” punto unico de cierre ” , cuando no haya entrada de

X
senal a la posicién de cierre , serd ” 1”7 ; cuando haya entrada de senal a la

posicion de cierre , serd ” T7
3) Si se configura en ” punto Unico digital 7, cuando no haya una entrada de senal
en la entrada decimal , sera ” T , v cuando haya una entrada de senal en la

X
entrada decimal , sera 7 7

AM2SE AM2SE
Fr 0.000Hz ?20 Fr 0.000Hz
UAB 0.00 KV UAB 0.00 kV
UBC 0.00 KV UBC 0.00 kV
UCA 0.00 KV l, UCA 0.00 kV
M @

Figura 3.2 Ejecutar interfaz
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#Z | e A EfE ® A
la 0.000 A Wr B & A L
Ib 0.000 A (YX 01) 4
Ic 0.000 A Wr & & o
10 0.000 A (YX 02) 7
Figura 3.3 Interfaz de medicidn remota Figura 3.4 Interfaz

de sefializacidon remota
3.1 Navegacidén rdpida

El ment del dispositivo es un mend de varios niveles. Presione la tecla “0K”
en cualquier interfaz principal para ingresar al mend principal. El menu principal
estd dividido en 8 subments, como se muestra en la Figura 3.5, que consta de nombres
de submenis e iconos. Después de seleccionar cualquier submend, presione la tecla
” . ” . . . ” ”

Confirmar” para ingresar al mend y presione la tecla "Regresar” para regresar al
menu superior. La Figura 3.6 es un diagrama de navegacion rdapida. Puede encontrar

rdpidamente pardmetros relevantes seglin este diagrama.

X4 EX A EXS

& B N H & G B @

BE =RE AR Tx 'R | BE A

Figura 3.5 Menu principal

10
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HRIT

Figura 3.6 Diagrama de navegacion rapida
3.2 Configuracidn

El mend “Configuracién” puede configurar el tiempo de retroiluminacién de la
pantalla LCD, como se muestra en la Figura 3.7. Una vez completada la modificacion,
presione la tecla “Confirmar” para salir de lamodificacién y luego presione la tecla
“"Regresar” para regresar. El dispositivo aparecerd Abra la interfaz de guardado de
datos, como se muestra en la Figura 3.8. Presione la tecla “Confirmar” Guarde las
modificaciones y regrese al mend principal. Presione la tecla “Regresar” para no

guardar las modificaciones y regresar al menu principal.

ZHRE ZHRE
VL 3 O A 0607 0607
FRE— KA o ET <l

%% (Language) P BT B o
BUE &K 50Hz  BE M= 50Hz

11
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Figura 3.7 Configuracion del tiempo de retroiluminacion de la pantalla LCD

Figura 3.8 Mensaje para guardar datos

3.3 Valor fijo

El menu “Valor fijo” tiene tres submenus: visualizacién de valor fijo,

modificacioén de valor fijo y cambio de valor fijo, como se muestra en la Figura 3.9.
3.3.1 Visualizacién de valor fijo

El mend “Visualizacién de valor fijo” tiene dos submenus: seleccionar el drea
de valor fijo y ejecutar el area de valor fijo. Hay cuatro grupos de configuraciones
validas en el drea de configuracioén seleccionada, a saber, cédigos de area 00, 01,
02 y 03. Seleccione el codigo de area correspondiente, como se muestra en la Figura
3. 10, y presione la tecla “Confirmar” para ingresar a la pantalla de configuracién.
Todos los valores fijos se muestran en pdginas. Presione las teclas izquierda y
derecha para verlos en pdginas, como se muestra en la Figura 3.11. El drea de
configuracién de ejecucién actual del dispositivo se muestra en el drea de

configuracioén de ejecucion.

SEfE X EE R [00] (001)
—— o
SEH BN o w
o B AT A X : 00 p—

Figura 3.9 Ment de configuracion Figura 3. 10 Area de configuracion de seleccion

de configuracion Figura 3. 11 Pantalla de configuracion
3.3.2 Modificacidén del valor fijo

El ment “modificacién de valor fijo” tiene dos subments: el drea de valor fijo
seleccionado y el drea de valor fijo en ejecucién. La contrasena inicial de este
meni es ~0008” .

Configure el codigo de area de valor fijo que se modificard en el drea de valor
fijo seleccionado y presione la tecla “Confirmar” para ingresar a la interfaz de
modificacioén de valor fijo. Aqui toda la informacién del valor fijo se muestra en
paginas. Puede seleccionar el valor fijo a modificar presionando las teclas arriba,
abajo, izquierda y derecha. Primero presione la tecla “Confirmar” y luego presione
las teclas arriba y abajo para configurar el contenido de la modificacién, como se
muestra en la Figura 3.13. Una vez completada la modificacioén, presione la tecla
“Confirmar” para confirmar y luego modifique el siguiente valor fijo que debe
modificarse. Una vez completadas todas las modificaciones del valor fijo, presione
la tecla "Regresar” para salir. En este momento, si se cambian los datos, aparecerd
el dispositivo. Igual que el cuadro de didlogo para guardar datos que se muestra

en la Figura 3.8. Presione la tecla “Confirmar” para guardar la modificacién y

12
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regresar al mend de administracién de valores fijos. Presione la tecla “Regresar”
no para guardar y volver al menu de gestién de valores f1ijos.

El area de configuracion en ejecucién solo muestra el numero del drea de
configuracion del dispositivo que se estd ejecutando actualmente y no se realiza

ninguna modificacién aqui.

R EE &2 [00] (001) EH V)
HEEEPTIEHE e |
o w0
Graslh Z17 B IX 100
@000 0010. 000 iy el
Figura 3. 12 Cuadro de didlogo Ingresar contrasefa Figura 3. 13 Modificaciodn del

valor fijo Figura 3.14 Cambio de valor fijo
3. 3.3 Conmutacidén de valor fijo

El mend “cambio de valor fijo” tiene dos subments: cambiar al drea de valor
fijo y ejecutar el drea de valor fijo. La contrasena de este mend es “0008” . Cambie
al drea de valor fijo. Hay cuatro dreas de valor fijo validas 00-03 para cambiar.
Después de configurar, presione la tecla “Confirmar” para confirmar y luego presione
la tecla “Regresar” para regresar al menu principal. El drea de configuracién en
ejecucion mostrard el nuimero del drea de configuracién en ejecucién actualmente

como se muestra en la Figura 3. 14.
3. Configuracidén de 4 entradas

Los usuarios pueden personalizar la configuracion de la entrada del interruptor del
dispositivo segun sus necesidades y configurar la entrada correspondiente en el menu de
configuracion de acuerdo con la tabla de asignacién de nombres de sefiales remotas en el
Apéndice B.

Para una definicién de entrada de sefializacién remota pura, debe configurar el nombre real
de la sefalizacién remota. Si necesita cambiar la tercera entrada a la posicién de cierre del
interruptor de aislamiento, de acuerdo con el Apéndice B, busque el cédigo de posicidn de cierre

del interruptor de aislamiento 1085 y luego cambie " Configuracion del nombre de la sefial
remota real 03 " en el menu de configuracion a 00001085. Después de Para cambiar, puede

verificar la interfaz de sefializacién remota, como se muestra en la Figura 3.15 .

FEAEE % [00] (170) | | EZS[00] (170) | | A5 RE:
SLIBELFERE TIR(Z02L N E b &5 FF o &

00000000 00000000| | (YX 03) Vil
TIE(5034 FRLE LIEF03ZFAE SR R A i

00000000 0000108q (YX_04) 7

Figura 3.1 5 interfaz de configuracion de entrada de sefalizacidn remota pura
Para la definicion de entradas funcionales (entradas no eléctricas como apertura , cierre ,
remota , apertura manual, cierre manual, recierre con bloqueo , resorte sin carga , estado de

13
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mantenimiento y sobretemperatura ), es necesario configurar la sefializacién remota real.
Nombre, configuracidén de entrada. Si necesita cambiar la quinta entrada a la posicién de cierre,
busque el codigo de cierre como 1079 segun el Apéndice B, luego cambie " Configuracién de
nombre de sefial remota real 0 5" a 000010 79 en el menu de configuracion y luego cambie ""
"Configuracién de apertura cerrada" se cambia a 5. Después del cambio, se puede ver en la

interfaz de sefalizacion remota, como se muestra en la Figura 3.16.

SEAEBR00] (172)| | EfEZEH00] (009) | | (5 R
EREF4A T E BRI E AL

00000000 00000008 | (YX_05) 4
SLIE(F05 % FILE HIFANERE Bk 1AL E

00001078 00000002/ | (vX_06)

Figura 3.1 6 Interfaz de configuracion de entrada funcional
3.5 Depuracién _

El mentd “Depurar” se utiliza para probar el dispositivo antes de salir de fabrica.
Puede realizar ajustes de deriva cero, ajuste de amplitud, salida de relé y pruebas
de salida del indicador en el dispositivo. Comuniquese con el fabricante cuando

utilice esta funcién de ment.
3. 6 registros

Puede ver registros de eventos y registros de errores en el mend “Registro”
3.6.1 _ _ registro

El mend “Registro de eventos” puede mostrar el numero de serie del evento, el
numero total de eventos, el cdédigo del evento, la hora de ocurrencia del evento,
el nombre del evento, el tipo de accién (accién o alarma) y otra informacién. Si
el evento se registra debido a una accién de proteccién, también se registrardn el
valor de la accién y el tiempo del elemento de accidén en el momento en que ocurre
el evento, como se muestra en la Figura 3.1 7 . El dispositivo puede guardar mds

de 200 registros de eventos.
3.6.2 Registro de errores

El ment “Registro de errores” puede mostrar el nimero de serie del error, el
numero total de errores, la hora del error, el nombre del error, el cédigo de error
y otra informacioén, como se muestra en la Figura 3.1 8. El dispositivo puede guardar

mds de 200 registros.
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I i)
/AR
FHHO [002/026] FALT [002/026]
~19-10-21 09:48:57. 619 Ta 12. 346A _
AR (000) b 0. 010A i}fﬁﬁw‘]
SR [ Ie 0.000A S
HUYESHEN T UAB 0. 043V
FfER [002/026] FEF [002/026]
UBC 0. 022V Ib H2 0. 010A
UCA 0. 021V Ic H2 0. 000A
U2 0. 060V
Ta H2 0. 008A
Figura 3.1 Pantalla de grabacién de 7 eventos
HEER
19-11-14 09:44:05. 000
R R P aa 1k
HAERD : 0000006
Figura 3.1 Pantalla de grabacién de 8 errores

3. 7Comunicacién _

El mentd “Comunicacién” puede configurar la direccién de comunicacién y la velocidad

en baudios, como se muestra en la Figura 3.1 9 . Los pardmetros de comunicacién se

pueden configurar seleccionando los pardmetros de la Tabla 3. 2. Una vez completada

la configuracién, presione la tecla “Regresar” para salir, luego presione la tecla

” . ” . ” ” .
Confirmar” para guardar y luego presione la tecla "Regresar” para regresar al menu

uno.

principal.

Tabla 3.2 Configuracidén de los parametros de comunicaciodn

it

e M
TS

A ET A

Fijar cantidad

pardmetro

Direccién del

dispositivo

07255

tasa de bits

4800, 9600, 19200, 57600, 115200

bits de datos

8, 9

bit de parada

1, 1,5, 2

Método de

verificacion

Sin paridad, paridad par,

paridad impar

seleccién de

protocolo

MODBUS. IEC103

15
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Figura 3.1 9 interfaz de configuracion de comunicacion

3. 8Control_ _

El mend “Control” se utiliza para probar el dispositivo antes de salir de fabrica,
pudiendo realizar operaciones de apertura remota, cierre remoto y restablecimiento
de senal del dispositivo. Comuniquese con el fabricante cuando utilice esta funcién

de mend.
3. 9 horas

El ment “Hora” se utiliza para modificar el reloj. Como se muestra en la Figura
3.20, una vez completada la configuracién de la hora, presione la tecla “Confirmar”
para modificar correctamente y luego presione la tecla “"Regresar” para regresar al

menu principal.
3.10 Informacidén _

El ment ”Informacién” puede mostrar la informacién bdasica del dispositivo,
incluido el nombre del dispositivo, el ndmero de versién, el coédigo de verificacion,
el tiempo de generacién de la configuracién del hardware, el tiempo de generacién
de la configuracién del software, el tiempo de generacién del diagrama légico de
proteccioén y el numero de version del diagrama légico, etc., como se muestra en la
Figura 3.21 .

i (8] AM2SE X F £ B AM2SE FEREER
———— \ J&E R A 3.05 AR E
2y Tt i S ML .
120 R B LA 1A I AL . 0x16f8 2019-12-13 11:49:40
- 4K V0020 1. 00 YR E
13:21:46 2019-12-13 15:16:18 2019-12-13 11:49:44
Figura 3 .20 Configuracién de la hora Figura 3. 21 informaciodn

del dispositivo
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Capitulo 4 Dimensiones del dispositivo y métodos de instalacién
1 Aspecto y tamafio de apertura

1.1 AM 2 SE- V (versién vertical)

123, 4
103, 4

| Y Acrel AM2SE

[

O 0 O 0 O O

BAT ML AL 3k & JE

@

5
174

Feeder Terminal

(LIRS B

68
40

150
160, 5

o— 1

TFFLRAT

N
¥

Nota: 1. El tamafio del orificio cuadrado es 150*68;

2. Las dimensiones de apertura estan en milimetros (mm).
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1.2 AM 2 SE- H (versidn horizontal)

174

Y Acrel AM2SE

123,4
—

O &7

AP
B Qv

O 5%

76

103, 4

Feeder Terminal

BRI

160.5 | 145,6

UGS

68
40

THURST

Nota: 1. El tamaho del orificio cuadrado es 68 * 150 ;

2. Las dimensiones de apertura estan en milimetros (mm).

2 método de instalaciodn

de control y medicién de proteccidon de microcomputadora de la serie AM 2 SE adopta una
instalacién integrada en el panel. Los pasos de instalacion son los siguientes :

1. Haga agujeros en la superficie de la pantalla de acuerdo con el tamafo del agujero,
como se muestra en la Figura 1.

2. Coloque la unidad en la abertura hasta que el panel de la unidad descanse contra el
panel del gabinete.

3. Inserte el soporte de fijacion del dispositivo y el dispositivo quedara firmemente fijado
en el panel del gabinete , como se muestra en la Figura 2.

Nota: 1. Los soportes fijos AM2SE-V estan en los lados superior e inferior del dispositivo, y los
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soportes fijos AM2SE-H estan en los lados izquierdo y derecho del dispositivo.

2. La lista de entrega del AM2SE contiene cuatro tornillos. Si es necesario, puede fijarlo al panel
de la puerta después de fijar el soporte. De lo contrario, no es necesario instalarlo.

HUAE B AR THI AR

Figura 1 Figura 2
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Capitulo 5 Diagrama de terminales y método de cableado en la parte posterior del

dispositivo
1 diagrama de cableado eléctrico

El diagrama de cableado eléctrico del AM2SE-V se muestra en la Figura 5.1,
incluido el cableado de CA, el cableado de entrada y salida, el cableado de

comunicacién y el cableado de alimentacién auxiliar.

X1 X2
01 | Do1+ L+ | o1
02 | po1- N- | 02
03 | Do2+ 03
04 | Do2- PE | 04
05 | DO3+ ua* | 05
06 | DO3- UaAn | 06
07 | Do4+ uB* | 07
08 | poa- UBn | 08
09 | DoS+ uc* | 09
10 | pos- ucn | 10
11 | 4856ND
12 | 4852+
13 | 485B- fax 11
14 | DICOM IA 12
15 | DT1
16 | D2 Bx 13
17 | DI3 IB 14
18 | D14
19 | D15 e 15
20 | DI6 c 16
21 | D17
22 | D18 oy 17
10| 18

Figura 5.1 Diagrama de cableado eléctrico AM2SE-V ( las definiciones de terminales

detrds de -H y -V son exactamente las mismas )
2 métodos de cableado

Los terminales X 2.11-X2. 18 son conexiones de corriente CA, Ia, Ib e Ic son
conexiones de corriente de fase de proteccién e 10 es una conexién de corriente de
secuencia cero. Los terminales X 2. 5 —X2. 10 son para cableado de voltaje CA trifédsico
UA, UB, UC . Los circuitos de CA generalmente usan un sistema trifdsico de cuatro
cables para el cableado. Si se usa un sistema trifdsico de tres cables, el tercer
canal de voltaje se puede conectar al voltaje de secuencia cero y se puede cablear

de acuerdo con la Figura 5.2 .
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Para elegir diferentes métodos de cableado, debe modificar la configuracién
"Método de cableado de voltaje” en el submend “Modificacién de configuracién” del
mend “Configuracién” del dispositivo: 2PT — sistema trifdsico de tres hilos; 3PT
- trifdsico de cuatro hilos sistema.

xiw.14-_ Todas las entradas permiten AC/DC220V , AC/DC110V,
DC48V o0 DC24V. Las entradas en el mismo grupo deben tener la misma polaridad. Ademds |,
ademds de la configuracién de entrada predeterminada de fédbrica, los usuarios pueden
consultar la tabla de asignacion de nombres de senales remotas del Apéndice B para
una configuracion personalizada. Para conocer los métodos de operacién detallados,
consulte el Capitulo 3, 3.4 Configuracién de entrada parte

X 1.1-X1.10 son bloques de terminales abiertos estdndar. Hay 5 contactos no
polares de relé electromagnético, todos los cuales son contactos normalmente
abiertos.

X 1.12-X1.13 son terminales de comunicacioén, con un terminal de comunicacioén
RS485. La comunicacioén admite los protocolos de comunicacién IEC60870—-5-103 y Modbus
RTU y se puede configurar arbitrariamente

X2, 1-
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A
Mt s la
poML s | R
01 0
TAZe
, Ic \ N
. mlmmgngﬁv FFERIA
ol e A K26 s
- quAN 1401 1) 14 lo i
' 0 177 218 P
| 0 L
MOL 1K 15 ZFEREA B
1 ol
coae0 FUL ox ab
— R g BN
i 05 1.6
o830 FU2ox:3 be :
] — ¢ BhEEH )N B
i 07 1.8 i
oo B [l
- 0 S
1 1630 2.5 lo
! 29 110 ZFEERA
NG00 2.6

Figura 5.2 Método de cableado 2PT 2CT
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Capitulo 6 Mantenimiento y manejo de otros problemas

El dispositivo de proteccion para microcomputadora AM 2 SE es un producto que no requiere

mantenimiento. Siempre que la instalacioén y el entorno operativo cumplan con los

requisitos, no se requiere mantenimiento diario y regular durante el funcionamiento

normal. Pero preste atencién al aflojamiento de los tornillos causado por una ligera

vibracioén prolongada.

La siguiente tabla enumera los problemas que pueden surgir durante el uso del

dispositivo y las sugerencias de manejo correspondientes

pregunta

Posibles Causas

Sugerencias de manejo

El rele no dispara

Esta funcién ha sido
retirada y no se ha
puesto en uso.

bloqueo condicional

Introduzca la proteccion

correspondiente y salga en la
tabla de valores fijos.
las

Compruebe si se cumplen

condiciones de bloqueo

La pantalla de

voltaje del
dispositivo es
anormal

La configuracion del
de cableado de

voltaje no coincide

modo

con la situaciodn real

Realice los ajustes pertinentes
segin el método de cableado de

voltaje real.

No hay comunicacion

Polaridad del

cableado invertida

Cableado de polaridad inversa

con el puerto RS485 en | Los pardmetros o) .
) Restablecer pardmetros 0
la parte posterior | protocolos de ] B
. o . .. protocolos de comunicacion.
del dispositivo comunicacion son
inconsistentes
En correspondencia | Mida si el voltaje entre el

Sin visualizacién en

senalizacién remota

con la senal remota,

no se recibié ninguna

terminal detrds de la proteccién

integral y el terminal comun es

senal. normal.
El nombre de la letra | E1 nombre de la | Segin el dibujo, ingrese la
remota no coincide | senalizacién remota | configuracion personalizada en el

con el dibujo.

no estd configurado

ment de configuracion.

El disyuntor envia

energia y se dispara.

La corriente de
entrada de excitacion
generada por el cierre
del

transformador provoca

sin carga

un mal funcionamiento

de la proteccion.

Habilitar la funcién de bloqueo

del segundo arménico

Sin tropiezos por
falta de
electricidad

Funcién no invertida
El ntmero de secuencia

de apertura correcto

Introduzca la proteccion

correspondiente y salga en la

tabla de valores f1ijos.
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no estd establecido

Segun el dibujo, realice una
configuracién personalizada de la
entrada en el mend de
configuracién y establezca el
numero de serie de entrada

correcto.
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Relé de proteccién serie AM 2 SE _
1. Informacidén general

» Un conjunto completo de proteccion, relacionado con la aplicacion;
» 4 entradas de corriente, 3 entradas de voltaje, 8 DI, 5D0O;

> La fuente de alimentacidon auxiliar se adapta con AC220V, DC220V, DC110V, AC110V ; DC48V,
DC24V;

» 1 comunicacidn serie RS485, IEC60870-5-103 y Modbus-RTU;

» mas de 200 registros de secuencias de eventos, mas de 400 registros del sistema y mas de 10

segundos de registros de contexto de disparo;

> Potente légica grafica programable.
2 caracteristica

> Ricas funciones de proteccién
Proteccidn del comedero;
Proteccidn de transformadores;
» Medicién
valores RMS actuales;
valores de voltaje RMS;
frecuencia;
Factor de potencia;
Potencia activa RMS.
» Funciones de control
Control remoto;
Control local;

Enclavamiento de aparamenta programable;
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3 proceso de operacidn

: Remote
‘ Running m measure

MENU

Ente:

Enter|

Esc

Esc ‘

¥ w Para w Debg w SOE

Esc Enter‘ Esc Enter‘Esc Enter‘ Esc

Menu ‘

< &

Ctrl w Time w Info ‘

Enter‘Esc Enter‘Esc Enter‘Esc

()
=4

on

@

ﬂ{bactgi)ght Check ‘ SOE No. ‘ Reset I Set nformatioﬂ
[ Corrent [ Modity | Err No. | I
‘ Language ‘ Group ‘
4 Pantalla LCD
AM2SE Name Value Unit| | Name State
Fr 0. 000Hz Ia 0. 000 A CCB On
UAB 0.00 KV Ib 0. 000 A (YX_01) OFF
UBC 0.00 KV Ic 0. 000 A CCB OFF
UCA 0.00 KV 10 0. 000 A (YX_02) OFF
Ejecutar interfaz Interfaz de telemetria Interfaz remota
Modify Modify[00] (001) Group
In
.511 0000 or NO Selected: 0
0010. 00 running: 00

Introducir contrasefia Modificar grupo
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Time

Name

SOE

U002Vb

26]

r19-10-21
Code:
F31>0>

SOE Par.

09:48:57.619
C000)
[Set]

next

SOE

[002/026]

UBC
UCA
U2
Ta H2

. 022V
.021V
. 060V

[=NeNeie}

. 008A

No.
All

Ankerui Electric Co., Ltd.

SOE

[002/026]

[a
Ib
Ic
UAB

12.346A
0.010A
0.000A
0.043V

SOE

[002/026]

Ib_H2
Ic H2

0.010A
0.000A

Pantalla de registro de eventos

5 funciones

' - AM 2 SE-
Funciones de proteccion

Sobrecorriente (3 etapas, IDMT)
Falla a tierra (3 etapas, IDMT)

Sobrecorriente de secuencia negativa (2 etapas,
IDMT)

Recierre automatico

Sobrecarga (disparo/alarma)

Bajo frecuencia

Sobrecorriente posacelerada

10 Sobrecorriente postacelerada

Sobretensidn (viaje)

Subtension (disparo)

Produccién propia sobre voltaje cero (disparo)

Sobretensidn residual (disparo)
bloque FC

Supervision de disparo y circuito cerrado (alarma)

No electricidad (viaje/alarma)

Subtension (alarma)

Sobretensidn (alarma)

Sobretensidn residual (alarma)

Supervisién PT (alarma)

Produccion propia sobre voltaje cero (alarma)

Puertos traseros \Y | h
RS485
Protocolos Vv | h
Serie Modbus |
CEI 60870-5-103 |
Medicién \Y | h
u,l,P,Q,PF,Fr ,Ep,Eq,Es

Parametro eléctrico

27



Ankerui Electric Co., Ltd.

Corriente de entrada 4

Voltaje de entrada

Registros y registros Vv | h
registrador de fallas |
Secuencia del registro de eventos. |
Funciones de monitoreo \Y | h
Circuito antibombeo Opcional
6 Control remoto |

pardmetros técnicos

Fuente de
alimentacion

Entrada nominal

CA/CC 220V, CA/CC 110V o CC48Y,

oCC24V
Rango Voltaje raro x(1+20%)
Consumo <10W (CC)

Entrada nominal

CA 100 V/100/ Y3V

Tensién nominal Rango 1~120V
Exactitud 10,5%
Consumo <0.5VA (monofasico)
Entrada nominal CA5A /1A
) ) Rango 0,04 pulgadas ~ 15 pulgadas
Corriente nominal -
Exactitud 10,5%
Consumo <0.5VA (monofasico)
Frecuencia nominal 50Hz o 60Hz
frecuencia Rango 45~55Hz 0 60Hz
Exactitud +0,1Hz
., . CA/CC 220V, CA/CC110V o CC48YV,
Tensién nominal
Dl o0CC24V
Rango Voltaje raro x(1+20%)
Consumo <1W (DC220V) (canal Unico)
Vida mecanica >10000
Capacidad de
., >1000W, L/R = 40ms
conmutacién
HACER ) continuo >5A, corto tiempo(200ms)
En la actualidad
>30A
capacidad de
. ., >30W, L/R = 40ms
interrupcion
Temperatura -10 C ~+55 C
. 5%~95% (sin condensacion ni
Ambiente Humedad . ) ]
congelacién en el interior)
Altitud <2500m _
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7 dimensiones de corte

68
40

150
160, 5

B& O
M

AM2SE-V Dimensiones de corte

160, 5

150

O
oo o
o =
b @)
W

AM?2SE-H Dimensiones de corte
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Apéndice A Tabla de configuracién predeterminada de fdbrica del dispositivo

Accesorios Una tabla de configuracién predeterminada del dispositivo

SOY 2SE Mesa de ajuste
AM 2SE Valor de ajuste

Valores
nombre protegido predeter
., Nombre del valor constante ) alcance Observacion
Funcion de minados
., Nombre del valor Rango Aviso
proteccién Por
defecto
Seleccion PT de linea
No traer; traer
entrante 0 0~1 .
No si
In_PT Seleccionar
Relacién de transformacion
CT 10 0,1~9999
Connecticut
relacion PT
100 0,1~9999
PT
Método de cableado de
voltaje 3 puntos o~1 3 puntos; 2 puntos
Modo PT
Método de cableado actual
3CT o~1 3CT; 2CT
Modo TC
Ampliacion de viaje
0,15s 0o~1
Pulso de disparo
Retraso predeterminado
0,005s 0~0,04
Retraso predeterminado
Dos puntos para abrir
y cerrar; un solo punto
para cerrar; un solo
Coleccién de posiciones de
punto para dividir
aperturay cierre. 0 0~2
CCB
CB encendido/apagado A.
activado/desactivado;
Ingresar a la .
CCB activado; CCB
configuracion .
desactivado
Entrada.C
Configuracion combinada
1 1~ 8
CB On.C
configuracién cuantil
2 1~ 8
CB apagado.C
Configuracion remota
5 0~8
Remoto.C
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Configuracion de apertura
manual

ManualTr.C

Configuracion de cierre
manual

ManualCl.C

Configuracion de la posicion
de la cuchilla de puesta a
tierra

Gro.SC

0~8

Configuracion de resorte sin
carga

disch.c

Configuracidn de bloqueo
de reconexion

Bl.Re.C

0~8

umbral de bajo voltaje

U.Menos

15v

1~200

Ajuste de baja tensién entre
fases

U.Bajo

70V

1~200

Configuracidn de secuencia
negativa de voltaje
compuesto

U2

35V

1~200

Criterio de baja
tension
Criterio de baja

tensién

Seccion de
sobrecorriente

3yo>>>

Retirada después de
sobrecorriente

E.3I>>>

salir; invertir

No si

Un periodo de baja presion

E.3I>>>.U

0~1

salir; invertir

No si

Valor de configuracion de la
seccién de sobrecorriente

3yo>>>

10A

0,04~ 120

Retraso de sobrecorriente

31>>>T

Os

0~60

Segunda etapa de
sobrecorriente.

3yo>>

Rendicidn de segunda etapa
por sobrecorriente

E.3I>>

salir; invertir

No si

Segundo periodo de baja
presion

E.31>>.U

0~1

salir; invertir

No si

Configuracion de segunda

7.5A

0,04~ 120
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etapa de sobrecorriente

3yo>>

Retardo de segunda etapa

por sobrecorriente 0,2s 0~60
31>>T
Rendicidn en tres etapas por
salir; invertir
sobrecorriente 0 0~1 .
No si
E.31>
Método de sobrecorriente
alarma; disparo
de tres etapas 0 0~1 o
alarma; viaje
E.3I>.M
Tres etapas de Baja presion en el tercer
salir; invertir
sobrecorriente. tramo del meridiano. 0 0~1 .
No si
3> 3>.U
Configuracion de tres etapas
de sobrecorriente 7A 0,04 ~ 120
31>
Retardo de tres etapas por
sobrecorriente 0,5s 0~60
31>T
Limite de tiempo inverso de
salir; invertir
descarte de sobrecorriente 0 0~1 .
No si
IE>.Inv
baja presion inversa de
salir; invertir
tiempo limitado 0 o~1 .
No si
El>.Inv.U
Sobrecorriente en Corriente de arranque en
tiempo inverso tiempo inverso 6A 0,04 ~ 120
yo> I>.Inv
coeficiente de tiempo
inverso 0,1s 0~100
I>.Inv.K
Tipo de curva de tiempo General; muy;
inverso 0 0~2 extremo
I>.Inv.X $1;52;S3
Rendicidn de sobrecarga salir; invertir
0 0~1 .
El>Lo No si
Modo de sobrecarga alarma; disparo
sobrecarga 0 o~1 .
El>Lo.M alarma; viaje
Sobrecarga
Configuracion de sobrecarga
6.5A 0,04 ~ 120
yo>lo
Retraso de sobrecarga 1s 0~999
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I>Lo.T

Seccion de
sobrecorriente 10

Yo 0 >>>

10 sale después de una
sobrecorriente por un
periodo de tiempo

10>>>

0~1

salir; invertir

No si

Valor fijo de la seccién de
sobrecorriente 10

E.I0>>>

3A

0,04~ 120

Tiempo de retardo de
sobrecorriente 10

10>>T

5s

0~60

10 sobrecorriente
etapa dos

Yo 0 >>

Salida de etapa 2 de
sobrecorriente 10

E.10>>

salir; invertir

No si

Modo de dos etapas de
sobrecorriente 10

E.I0>>M

alarma; disparo

alarma; viaje

Ajuste de segunda etapa de
sobrecorriente 10

10>>

2A

0,04~ 120

101 retardo segunda etapa
sobrecorriente

10>>T

10

0~ 999

10 sobrecorriente
tres etapas

yo 0 >

Salida de tres etapas de
sobrecorriente 10

E.I0>

0~1

salir; invertir

No si

Modo de tres etapas de
sobrecorriente 10

E.IO>M

alarma; disparo

alarma; viaje

Ajuste de tres etapas de
sobrecorriente 10

10>

2A

0,04~ 120

Retardo de tres etapas de
sobrecorriente 10

10>T

10

0~ 999

Acelerar
sobrecorriente
después de 10
PublicarAcelerando

10>

sobrecorriente y salir
después de 10
E.IO>P

salir; invertir

No si

Ajuste de sobrecorriente de
aceleracion después de 10

10>P

3A

0,04~ 120

Retardo de sobrecorriente

5s

0~60
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de aceleracion después de
10
10>PT

10 rendicion del limite de

salir; invertir

tiempo inverso 0 0~1 .
No si
E.I0.Inv
Valor inicial del limite de
tiempo inverso 10 6A 0,04~ 120
10 sobrecorriente de
10.Inv
tiempo inverso
Coeficiente de tiempo
Tiempo Inver. 10>
inverso 10 0,1s 0~100
10.Inv.K
General; muy;
Curva de tiempo inverso 10
0 0~2 extremo
10.Inv.X
$1;52;S3
La proteccién de bajo
salir; invertir
voltaje descarta 0 o~1 .
No si
E.LVP
Método de bajo voltaje alarma; disparo
0 0o~1
E.LVP.M alarma; viaje
Configuracion de proteccion
de bajo voltaje 50V 1~200
ULVP
Retardo de proteccion de
bajo voltaje 5s 0~60
Proteccién de bajo LVPT
voltaje sin bloqueo de flujo salir; invertir
0 0o~1
Proteccion de bajo E.LVP.IB No si
voltaje Sin valor actual
0.2A 0,04~120
En uno
Bloqueo y retirada de
salir; invertir
desconexién del PT 1 0~1 )
No si
E.PT.B
Se permite la rendicion en la
salir; invertir
posicién conjunta. 0 o~1 .
No si
BCEen B
Eliminacién del umbral
salir; invertir
de bajo voltaje 1 o~1 .
No si
E.LVTHr.
Proteccion al La proteccién contra
salir; invertir
sobrevoltaje sobretensiones descarta 0 o~1

Proteccidn contra

E.OVP

No si




Ankerui Electric Co., Ltd.

sobrevoltaje

Modo de sobretension

E.OVP.M

alarma; disparo

alarma; viaje

Configuracién de proteccion
contra sobretensién

u.ovp

120v

1~200

Retardo de proteccién
contra sobretensién

OVPT

10

0~999

Proteccién contra
sobretensién de
secuencia cero

UO.Proteccion contra

sobrevoltaje

Apagado por sobretension
de secuencia cero

UEO.OVP

0~1

salir; invertir

No si

Método de sobretension de
secuencia cero

E.U0.OVP.M

alarma; disparo

alarma; viaje

Ajuste de sobretensidn de
secuencia cero

uo.0ovpP

110v

1~200

Retardo de sobretensidn de
secuencia cero

U0.OVP.T

10

0~999

Alarma de fallo de
control
Alarma De Fallo De

Control

Alarma de fallo de control y
retirada.

E.C.B.A.

salir; invertir

No si

Retardo de alarma de fallo
de control
CB.AT

10

0~999

Alarma de
desconexion PT

pausa del PT

La alarma de desconexion
del PT se rinde
E.PtBr.A

salir; invertir

No si

Sin ajuste de presion

U.Ninguno

15V

1~200

Tension de secuencia
negativa de desconexiéon PT

U2.Pt

35V

1~200

Retardo de alarma de
desconexién del PT

PtBr.T

3s

0~999

Proteccién contra
sobrecalentamiento

Encima

Configuracion de
sobretemperatura

HTem.C

Temperamento

La proteccion contra

sobrecalentamiento se rinde

0~1

salir; invertir

No si
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E. Htem

Modo de sobretemperatura

E.HTem.M

0~1

alarma; disparo

alarma; viaje

Retardo de proteccién
contra sobrecalentamiento

HTem.T

5s

0~999

Proteccién de
apertura de puerta
del transformador

Proteccién de
apertura de puerta

del transformador

Configuracion de apertura
de puerta del
transformador.

DoOp.C

0~8

Apertura y salida de puerta
del transformador.

E.DoOp

salir; invertir

No si

Método de apertura de la
puerta del transformador.

E.DoOp.M

0~1

alarma ; viaje

alarma; viaje

Retardo de apertura de
puerta del transformador

DoOp.T

5s

0~999

Proteccién contra
altas temperaturas

Alta temperatura

Configuracion de alta
temperatura

OTem.C

Renuncia a la proteccion
contra altas temperaturas

E.OTEM.

0~1

salir; invertir

No si

método de alta temperatura

E.OTem.M

alarma; disparo

alarma; viaje

Retardo de proteccion de
alta temperatura

OTem.T

5s

0~999

Proteccién contra
gases pesados

PesadoGastrip

Configuracién de gas pesado

SGas.C

Rendicion de proteccidn de
gases pesados

E.SGas.

0~1

salir; invertir

No si

método de gas pesado

E.SGas.M

alarma; disparo

alarma; viaje

Retraso de proteccion de
gas pesado

SGas.T

5s

0~999

Proteccidn contra

gases ligeros

Configuracion de gas ligero

LGas.C

0~8
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Alarma de gas ligero

Entrega de proteccion de

salir; invertir

gas ligero. 0 o~1 .
No si
E.LGas.C
Método de gas ligero alarma; disparo
0 0~1
E.LGas.M alarma; viaje
Retardo de proteccién de
gas ligero 5s 0~999
LGas.C
Configuracion de falla del
termostato 0 0~ 8
Th.FC
Fallo y apagado del
salir; invertir
Proteccidn contra termostato. 0 o~1 .
No si
fallas del termostato ETh.F.
Proteccién contra Modo de falla del
alarma; disparo
fallas del termostato termostato 0 o~1 .
alarma; viaje
ETh.FM
Retraso por falla del
termostato 5s 0~999
Th.FT
Retirada de cierre de puerta salir; invertir
0 0o~1
E.Recerrar No si
Retardo de carga de
reconexion 15 0~60
Rec.CT
Retardo de reconexion
5s 0~60
Volver a cerrar.T
Recerrar Retraso de devolucion de
Reenganche coincidencia de proteccién 30 afios 0~999
automatico TRT
Sin inspeccidn; sin
Método de reconexion inspeccién de presion
0 0o~1
Volver a cerrar.X No comprobar;
comprobar
No corresponde a rendicion
salir; invertir
coincidente 0 0~1 .
No si
E.noP.
Eliminacion de
Sobrecorriente sobrecorriente posterior a la salir; invertir
0 0~1
post-aceleracion aceleracién No si
Publicar acelerandol EI>P
baja presion post-acelerada 0 o~1 salir; invertir
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IE>PU

No si

Ajuste de sobrecorriente
post-aceleracion

I>P

6.5A

0,04~ 120

Retardo de sobrecorriente
posterior a la aceleracion

I>PT

Os

0~60

Deslastre de carga
de baja frecuencia
Proteccién de baja

frecuencia

Deslastre y retirada de carga
de baja frecuencia

E.BajoFr.

0~1

salir; invertir

No si

Bloqueo de bajo voltaje

E.UnderFr.U

salir; invertir

No si

Bloqueo de corriente
subterranea

E.BajoFr.l

0~1

salir; invertir

No si

cerradura deslizante

E.BajoFr.dHz.

salir; invertir

No si

Configuracion de deslastre
de carga de baja frecuencia

Bajo el p.

49Hz

45~60

Retardo de deslastre de
carga de baja frecuencia

BajoFr.T

5s

0~60

Valor de bloqueo deslizante
dHz.B

0.1

0,01~100

Valor de bloqueo de
corriente subterranea

valorIB

5A

0,2~ 120

Valor de bloqueo de bajo
voltaje
uB

50V

0~200

Proteccién no
eléctrica 1
Proteccién no

eléctrical

Configuracion sin
alimentacién 1

No-ell.C

No electricidad 1 rendiciéon

E.Non-ell

0~1

salir; invertir

No si

Método 1 sin electricidad

E.Non-ell.M

alarma ; viaje

alarma; viaje

Retraso sin bateria 1

No-ell.T

5s

0~999

Proteccién no

eléctrica 2

Configuracion sin

alimentacién 2
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Proteccién no

No-el2.C

eléctrica2 Rendicion sin electricidad 2 salir; invertir
0 0~1
E.Non-el2 No si
No electricidad 2 métodos alarma ; viaje
0 0~1
E.Non-el2.M alarma; viaje
Retraso sin bateria 2
5s 0~999
No-el2.T
Configuracion sin
alimentacién 3 0 0~8
No-el3.C
Proteccién no
Rendicion sin electricidad 3 salir; invertir
eléctrica 3 0 0~1 )
E.Non-el3 No si
Proteccién no
. Sin electricidad 3 maneras alarma ; viaje
eléctrica3 0 0~1 .
E.Non-el3.M alarma; viaje
Retraso sin bateria 3
5s 0~999
No-el3.T
Rendicidon de la seccion de
salir; invertir
secuencia negativa 0 o~1 .
No si
E.I12>>
Seccion de
Secuencia negativa de un
sobrecorriente de
valor fijo. 10A 0,04~ 120
secuencia negativa
12>>
12 >>>
retraso de secuencia
negativa 5s 0~60
12>>T
Secuencia negativa de
salir; invertir
rendicion en dos etapas. 0 o~1 .
No si
E.I2>
Método de dos etapas de
alarma ; viaje
Sobrecorriente de secuencia negativa 0 o~1 L
alarma; viaje
secuencia negativa E.I2>.M
etapa 2 Valor fijo de dos etapas de
12>> secuencia negativa 9A 0,04~ 120
12>
Retardo de dos etapas de
secuencia negativa 10 0~999
12>T
Entrega de limite de tiempo
Sobrecorriente de
inverso de secuencia salir; invertir
tiempo inverso de 0 o~1 .
negativa No si
secuencia negativa
E.I2>Inv
12.Inv.Tr
corriente de tiempo inverso 6A 0,04~ 120
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de secuencia negativa

12>Inv

coeficiente de tiempo
inverso de secuencia
negativa

12>Inv.K

0,1s

0~100

curva de tiempo inverso de
secuencia negativa

12>Inv.X

0~2

General; muy;
extremo

$1;52;S3

Funcidn de bloqueo
de sobrecorriente
con FC

Bloque FC

Rendicion del bloqueo del
FC
E.FCBloque

salir; invertir

No si

Configuracién actual de
bloqueo FC
FCBlock.l

10A

0,04~ 120

Retraso de bloqueo FC

FCBlock.T

5s

0~60

Configuracion del
nombre del mensaje
remoto

Nombre.C

Configuracion de
comunicacion remota real
01
Nombre01.C

0~9999

Configuracion de
comunicacion remota real
02
Nombre02.C

0~9999

Configuracion de
comunicacion remota real
03
Nombre03.C

0~9999

Configuracion de
comunicacion remota real
04
Nombre04.C

0~9999

Configuracion de
comunicacion remota real
05
Nombre05.C

0~9999

Configuracion de
comunicacion remota real
06
Nombre06.C

0~9999

Configuracion de

0~9999
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comunicacion remota real 07

Nombre07.C

Configuracion de

comunicacién remota real

0 0~9999
08
Nombre08.C
Bloqueo y retirada del
salir; invertir
segundo armonico 0 0~1 .
No si
E.SHB.
Ajuste de funcionamiento
Bloqueo del segundo ~
del segundo armonico 15 % 0 100
armonico
SHB.IR
Segundo bloque
Ajuste de cierre del segundo
armonico ~
armonico 10 % 0 100
SHB.IS
duracién de la oleada N
5s 0999
Inrush.CT
configuracion de alivio de
presion 0 0~ 8
Pre.Re.C
rendicion de liberacién de
salir; invertir
alivianador de presion 0 0~1 .
No si
presion E.Pre.Re
Liberacion de alivio de presion alarma ; viaje
0 o~1
presion E.Pre.Re.M alarma; viaje
retraso en la liberacién de
presion 5s 0~999
Pre.Re.T
Configuracion de proteccion
de control negativo 0 0~8
Ne.Con.C
Rendicion de proteccion de
salir; invertir
control negativo 0 o~1 .
Proteccién de No si
E.Ne.Con
control negativo
Método de proteccion de
Control negativo alarma ; viaje
control negativo 0 0~1 L
alarma; viaje
E.Ne.Con.M
Retardo de proteccién de
control negativo 5s 0~999
Ne.Con.T
Estado de Configuracion del estado de
0 0~8

mantenimiento

mantenimiento
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bloqueado
Bloque de estado de

mantenimiento

Mac.

Entrega de comunicacion de

bloqueo de estado de

salir; invertir

0 0~1 .
mantenimiento No si
EMBC
En estado de
mantenimiento, la salida salir; invertir
0 0~1 .
esta cerrada y retirada. No si
EMBE
Tiempo de funcionamiento
del disyuntor 0,3s 0~999
Cir.Br.T
La carga de reconexion
vuelvea T 1s 0~999
Rec.C.RT
Retraso por primavera que
0
no almacena energia 0~999
segundos
Gastar.
Proteger CT de
diferentes relaciones
de transformacion;
10 participa en el calculo 2CT
0 0~1 Relacion de
10P 2CT
covariacion del CT de
proteccion
CTDR; CTSR
Coeficiente de retorno
excesivo 0,95 _ 0,001~2_ _
Exceso de CR
Coeficiente de retorno de
menores de edad 1.05 0,001~2 _

Bajo RC
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Apéndice B Tabla de asignacidén de nombres de sefales remotas

Accesorios B Tabla de direcciones remotas

nombre codigo nombre codigo
Nombre Cddigo Nombre Codigo
Sefializacién remota de estado
Estado de repuesto
Cantidad de estado de oo
o Sefializacién remota del estado de
espera sefializacion : )
1001 la copia de seguridad 1002
remota 1
2Estado de repuesto?2
Estado de repuestol
Senalizacién remota del oo
] Sefializacion remota del estado de
estado de la copia de ) )
. 1003 la copia de seguridad 1004
seguridad
4Estado de repuesto4
3Estado de repuesto3
Sefializacién remota del o
] Senalizacién remota del estado de
estado de la copia de . .
. 1005 la copia de seguridad 1006
seguridad
6Estado de repuestob
S5Estado de repuesto5
Sefializacién remota del o
] Senalizacién remota del estado de
estado de la copia de . .
. 1007 la copia de seguridad 1008
seguridad
8Estado de repuesto8
7Estado de repuesto?
Sefializacién remota del o
] Senalizacién remota del estado de
estado de la copia de . .
. 1009 la copia de seguridad 1010
seguridad
10Estado de repuesto10
9Estado de repuesto9
Sefializacién remota del o
] Senalizacién remota del estado de
estado de la copia de . .
. 1011 la copia de seguridad 1012
seguridad
12Estado de repuestol12
11Estado de repuestoll
Sefializacién remota del o
] Senalizacién remota del estado de
estado de la copia de . )
. 1013 la copia de seguridad 1014
seguridad
14Estado de repuestol4
13Estado de repuesto13
Sefializacién remota del o
] Senalizacién remota del estado de
estado de la copia de . .
. 1015 la copia de seguridad 1016
seguridad
16Estado de repuestol6
15Estado de repuestol5
Senalizacién remota del oo
] Sefializacion remota del estado de
estado de la copia de ) )
. 1017 la copia de seguridad 1018
seguridad
18Estado de repuesto18
17Estado de repuestol7
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Sefializacién remota del
estado de la copia de

Senalizacidn remota del estado de

. 1019 espera 20 1020
seguridad
Estado de repuesto20
19Estado de repuesto19
Posicion de trabajo del Posicion de trabajo del carro de
carro de mano 1#PT 1021 mano 2#PT 1022
1#PTWP 2#PTWP
1#Posicion de prueba del Posicién de prueba del carro de
carro de mano PT 1023 mano 2#PT 1024
1#PTTP 2#PTTP
1# Estacion de trabajo de ., .
. 2# Estacidon de trabajo de carro de
carro de mano aislada 1025 . 1026
mano aislada 2#Iso.WP
1#lso.WP
1# Posicién de prueba del L
) . 2#Posicién de prueba del carro de
carro de aislamiento 1027 . ] 1028
aislamiento 2#lso.TP
1#1s0.TP
Cuchillo de aislamiento . . .
cuchillo de aislamiento 2QF
1QF 1029 1030
2QF 1SO.K
1QF ISO.K
Ubicacién 1QF Ubicacion 2QF
. 1031 . 1032
1QF activado 2QF activado
Alarma de disparo de Alarma de disparo de suministro
suministro principal n.” 1 1033 principal N° 2 1034
1QF apagado A. 2QF apagado A.
cuantil 345Q) Soy madre PT puesto de trabajo
1035 , 1036
345QJ apagado Autobus PT WP
Il posicion de trabajo Posicién de prueba de PT de mi
madre PT 1037 madre 1038
Il Autobus PT WP Autobus PT TP
Il posicién de prueba PT Posicion del carro del descargador
femenina 1039 PT 1040
Il Autobus PT TP Pararrayos PT WP
Estacién de trabajo de
carro de mano con Posicion de trabajo del carro de
aislamiento de gabinete 1041 mano PT 1042
PT PTWP
PT ISO.WP
Posicion de prueba del L
Posicidn del carro de mano PT
carro de mano PT 1043 . 1044
Posicion PT
PTT
Interruptor de control del La ubicacidn del vehiculo de
1045 1046

gabinete PT en esta

medicién en esta seccidn
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seccién Pri.Sec.PT
Cont.Swit.

Pri.Sec.Meter.P

La ubicacién del vehiculo
de aislamiento de linea

La ubicacion del bus de

.. 1047 aislamiento del bus en esta seccion 1048
entrante en esta seccion .
. Pri.Sec.Bus Iso.P
Pri.Sec.In-com.lso.P
Esta estacion de trabajo o
Ubicacién del carro pararrayos
del carro de mano PT 1049 ., 1050
. . Posicién del pararrayos
gabinete Pri.Sec.PT WP
Puesto de trabajo con El circuito de almacenamiento de
carro de proteccion contra energia DC desaparece
1051 L L 1052
rayos Pérdida de circuito de
Pararrayos WP almacenamiento CC
El resorte no estd cargado. El resorte esta cargado
1053 . 1054
Descargar Primavera almacenada
Estado de aislamiento del .
. . carga no garantizada
lado de baja tension 1055 . 1056
., 1Carga no garantizadal
Estado de separacion VI
carga no garantizada carga no garantizada
. 1057 . , 1058
2Carga no garantizada2 3Carga sin garantia3
carga no garantizada carga no garantizada
. 1059 . 1060
4Carga no garantizada4 5Carga no garantizada5
carga no garantizada carga no garantizada
. 1061 . 1062
6Carga no garantizadab 7Carga no garantizada?7
carga no garantizada carga no garantizada
. 1063 . 1064
8Carga no garantizada8 9Carga no garantizada9
carga no garantizada carga no garantizada
. , 1065 . 1066
10Carga sin garantialO 11Carga no garantizadall
carga no garantizada carga no garantizada
. 1067 . 1068
12Carga no garantizadal2 13Carga no garantizadal3
carga no garantizada carga no garantizada
. 1069 . 1070
14Carga no garantizadal4 15Carga no garantizadal5
carga no garantizada carga no garantizada
. 1071 . 1072
16Carga no garantizadal6 17Carga no garantizadal?
carga no garantizada carga no garantizada
. 1073 . 1074
18Carga no garantizadal8 19Carga no garantizadal9
] Posicion del carro del gabinete de
carga no garantizada . .
. i 1075 aislamiento segmentado 1076
20Carga sin garantia20
Subsect.lso.P
Estacion de trabajo de .
. . Cuantil
carro de aislamiento 1077 1078
CB apagado

segmentado
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Subsect.lso.WP

en posicién interruptor de carga
. 1079 . 1080
CB activado interruptor de carga
, o , Estado de aislamiento del lado de
Boton de reinicioBoton de .
o 1081 alto voltaje 1082
reinicio »
Estado de separacion HV
. . Posicién de cierre de la cuchilla de
Puntas de cuchillo aisladas . .
1083 aislamiento 1084
1s0.K.On
Iso.K.Off
Interruptor de aislamiento Posicidn de la cuchilla de
cerrado 1085 aislamiento 1086
Iso.Encender Iso.KP
Aislar la posicion de Posicién de prueba de la cuchilla
trabajo del cuchillo 1087 de aislamiento 1088
Iso.KWP Iso.KTP
Posicién de trabajo de Posicién de prueba de carro
carro de mano aislado 1089 aislado 1090
Iso.WP ISO.TP
Posicién aislada del carro sefial de parada de emergencia
1091 . . 1092
ISO.P Sefial de parada de emergencia.
Puntos de disyuntor de . )
. Disyuntor de medida cerrado
medida 1093 Medidor.CB q 1094
edidor.CB apagado
Medidor.CB encendido Pag
El resorte del armario de L L .
o Medicién de la posicidon de trabajo
medicion no almacena 1095 1096
, ) del carro de mano Meter.WP
energia Meter.Discharge
Medicidn de la posicion de L ]
Posicidn del carro medidor
prueba del carro de mano 1097 1098
Meter.P
Meter.TP
Interruptor de Interruptor de carga en
. . 1099 L, 1100
tierralnterruptor de tierra comunicacién
Disparador micro-ruptura
del gabinete de Posicion de trabajo del carro de
aislamiento de linea de 1101 aislamiento de linea 1102
entrada entranteln-com.lso.WP
In-com.Iso.Micro.CB.T
Posicion de prueba del
carro de aislamiento de Posicion de trabajo del carro de
, 1103 1104
linea entrante mano entrante In-com.WP
In-com.lso.TP
Disparo de micro-ruptura Puntos de disyuntor de conexidn
1105 1106

de linea entrante

de bus
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In-com.Micro.T Autobus CB encendido

Desempate de autobus

cerrado Carro de mano de aislamiento de
, 1107 , . 1108
CB de autobus autobus para trabajo Bus Iso.WP
desactivado
Enlace de autobus plaza Cierre de cuchilla de aislamiento
de aparcamiento aislada 1109 del gabinete de barra colectora PT 1110
Autobdus Iso.P Autobus PT Iso.K.On
Estacién de trabajo del Posicion de trabajo del carro de
carro de mano Busbar PT 1111 mano fusible 1112
Autobus PT WP Fusible WP
Posicidn de prueba del
. cuarentena
carro de fusibles 1113 . 1114
. ISO superior.
Fusible TP
Posicidn de aislamiento Interruptor de aislamiento
superior 1115 superior cerrado 1116
Iso superior activado Encendido ISO superior
Posicidn de trabajo del Posicién de prueba del carro de
carro de mano 1117 mano 1118
Posicién de trabajo. Posicidn de prueba.
Apertura manual Cierre manual
o 1119 1120
Viaje manual ManualCerrar
Posicidn de trabajo Posicidn de prueba variable
variable usada. 1121 utilizada 1122
TWP TTP
Monitoreo de salto Disparo del microdisyuntor
o o 1123 _ 1124
Supervision de viaje Micro.CB.T

Posicion de trabajo

inferior del carro de mano bajo aislamiento
1125 . . 1126
PT ISO inferior.
WP PT inferior
planta baja Retorno de seiial
. 1127 . 1128
Planta baja Restablecer seiial

Posicion de trabajo de o L,
Posicidn de prueba de compresion

cambio de 1129 1130
., Pre.Trans.TP
presionPre.Trans.WP
distancia Regresar desde lejos
1131 L 1132
Remoto Reinicio remoto

Puesto de trabajo del ) ]
Disparo del disyuntor de CAy CC
carro de mano 1133 ) 1134
Interruptor de aire CA/CC.T
Contacto WP

Disparo del circuito 1135 Se disparé el bucle de tension 1136

47




Ankerui Electric Co., Ltd.

operativo
Operacién Cir.T

Voltaje Cir.T

Posicion del interruptor de

Posicion del interruptor de

aislamiento 1137 aislamiento PT 1138
Iso.Apagar PT Iso.Switch.P
Posicion de trabajo del Alarma del dispositivo de
carro dosificador PT 1139 visualizacidn de funcionamiento 1140
Meter.PT WP Opera.Y Disp.Devi.A
Trabajos con carros de ]
. Prueba de carro de mano a tierra
mano a tierra 1141 . 1142
TP de tierra
WP terrestre
Puesto de prueba del
carro de proteccioén contra Pérdida de tensidn del autobus
1143 1144
rayos B.Vol.Lo
Pararrayos TP
La fuente de alimentacion
de almacenamiento de Alarma de temperatura del
. , 1145 . . 1146
energia pierde energia disyuntor Cir.Temp.A
Pérdida de potencia
Salto de junta de pantalla . . Lo
, Sefial de disparo por pérdida de
de vehiculo paralelo de . .
. 1147 tension de la seccién I/l 1148
motor de aceite .
. . I/Il LV.T Sig.
Oil.Eng.Par.Joint.T
Seial paralela de voltaje
de seccion I/l 1149 Pérdida de energia en el teléfono 1150
I/11 Vol.Par.Sig.
Sefial de ruptura PT en . . .
.. ) La senal de salida de autobus de
esta seccion Pri.Sec.PT 1151 . o 1152
. este tramo es Pri.Sec.Bus Exit Sig.
Break Sig.
Contacto Trabajo de
Prueba de carro de mano
carros de mano 1153 1154
TP de enlace
WP de enlace
Posicion de prueba
inferior del carro de mano Sefal de tierra del autobus
1155 . . 1156
PT Sefal de bus de tierra
PT inferior TP
Desequilibrio de voltaje interruptor de fusible
_ o 1157 , 1158
Voltaje de desequilibrio Interruptor de fusible
Sefializacién remota no eléctrica
No eléctrico
Sefializacién remota no Sefializacién remota no eléctrica
2001 2002

eléctrica de respaldo 1

de respaldo 2
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Repuesto no eléctrico 1

Repuesto no eléctrico 2

Sefializaciéon remota no

Sefializaciéon remota no eléctrica

eléctrica de respaldo 3 2003 de respaldo 4 2004
Repuesto no eléctrico 3 Repuesto no eléctrico 4
Sefializacién remota no Sefializacién remota no eléctrica
eléctrica de respaldo 5 2005 de respaldo 6 2006
Repuesto no eléctrico5 Repuesto no eléctrico.6
Sefializacién remota no Sefializacién remota no eléctrica
eléctrica de respaldo 7 2007 de respaldo 8 2008
Repuesto no eléctrico.7 Repuesto no eléctrico.8
Sefializacién remota no Sefializacién remota no eléctrica
eléctrica de respaldo 9 2009 de respaldo 10 2010
Repuesto no eléctrico.9 Repuesto no eléctrico 10
Sefializacién remota no L
L Repuesto No eléctrico 12 Repuesto
eléctrica de respaldo 11 2011 L 2012
. No eléctrico 12
Repuesto no eléctrico 11
Sefializacién remota no L
L Repuesto no eléctrico 14 Repuesto
eléctrica de respaldo 13 2013 L 2014
. no eléctrico 14
Repuesto no eléctrico 13
Sefializacién remota no L
L Repuesto No eléctrico 16 Repuesto
eléctrica de respaldo 15 2015 L 2016
o No eléctrico 16
Repuesto no eléctrico 15
Sefializacién remota no L
L Repuesto no eléctrico 18 Repuesto
eléctrica de respaldo 17 2017 L 2018
o no eléctrico 18
Repuesto no eléctrico 17
Sefializacién remota no L
L Repuesto No eléctrico 20 Repuesto
eléctrica de respaldo 19 2019 L 2020
o No eléctrico 20
Repuesto no eléctrico.19
alta temperatura
. 2021 Alta temperatura. 2022
Demasiado calor.
Baja velocidad Alta velocidad
. . 2023 . 2024
Baja velocidad Alta velocidad
as ligero as pesado
3 & 2025 gasp 2026
Ligero gas Gas severo
Alto nivel de aceite bajo nivel de aceite
. . 2027 . . . 2028
Alto nivel de aceite Nivel bajo de aceite
alivianador de presién Fallo del termostato
o 2029 2030
Rele presidn. Term.Fa.
Retorno de calor salto cerrado
L, 2031 2032
Recuperacidn de calor Control de puerta.T
viaje de control de acceso Carro de mano aislado saltando
2033 2034

Control de acceso.T

Iso.Handcart.T
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Puerta de malla lateral

alta Puerta de malla lateral baja
2035 ] 2036
Puerta de malla lateral Puerta de malla lateral baja
alta
alarma detector de humo Disparo controlado negativo
2037 2038
Detector de humo.A Nega.Control.T
Puerta del transformador o
. No electricidad 1
abierta 2039 o 2040
. No eléctrico 1
Puerta abierta
No electricidad 2 No electricidad 3
L. 2041 o 2042
No eléctrico2 No eléctrico 3
No electricidad 4 No electricidad 5
L 2043 L 2044
No eléctrico.4 No eléctrico5
No electricidad 6 No electricidad 7
S 2045 o 2046
No eléctrico.6 No eléctrico.7
No electricidad 8 No electricidad 9
o 2047 o 2048
No eléctrico.8 No eléctrico.9
No electricidad 10 No electricidad11
L 2049 2050
No eléctricol0 No elec.11
No electricidad12 No electricidad13
2051 2052
No elec.12 No elec.13
No electricidad14 No electricidad15
L. 2053 L 2054
No eléctrico.14 No eléctrico 15
No electricidad 16 No electricidad17
2055 2056
No elec.16 No elec.17
No electricidad18 No electricidad19
2057 2058
No elec.18 No elec.19
No electricidad 20 Puerta del contador 1 disparada
L 2059 2060
No eléctrico20 Meter-doorl.T
Puerta del contador 2 Puerta contador 3 recorridos
. 2061 2062
disparada Meter-door2.T Meter-door3.T
Puerta contador 4 Contador puerta 5 recorridos
. 2063 2064
recorridos Meter-door4.T Meter-door5.T
Puerta contador 6 Contador puerta 7 recorridos
. 2065 2066
recorridos Meter-door6.T Meter-door7.T
Puerta del contador 8 Contador-puerta9.T disparo
) 2067 2068
recorridos Meter-door8.T contador-puerta9.T
Puerta del contador 10 Puerta del contador 11 disparada
] 2069 2070
recorridos Meter-door10.T Meter-door1l.T
Puerta del contador 12 Puerta del contador 13 disparada
. 2071 2072
recorridos Meter-door12.T Meter-doorl3.T
Puerta del contador 14 2073 Puerta del contador 15 recorridos 2074
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recorridos Meter-door14.T

Meter-doorl5.T

Puerta del contador 16

Puerta del contador 17 recorridos

. 2075 2076
recorridos Meter-doorl6.T Puerta del contador 17.T
Puerta del contador 18 Puerta del contador 19 disparada
. 2077 2078
recorridos Meter-door18.T Meter-door19.T
Puerta del contador 20 Proteccién de control negativo
. 2079 2080
recorridos Meter-door20.T Nega.Control.P
proteccion contra arco 5 veces una falla del capacitor de
eléctrico 2081 fase 2082
Arco.P 5to A p.Condensador.F
5 veces falla del capacitor .
5 veces falla del capacitor de fase C
de fase B 2083 2084
5to C p.Condensador.F
5to B p.Condensador.F
Fallas del capacitor de 7 )
Fallas del capacitor de 7 fases B
fases A 2085 2086
7mo B p.Condensador.F
7mo A p.Condensador.F
7 veces falla del capacitor
de fase C 2087
7mo ACp.Condensador.F
Sefializacidn remota de la placa de presidn
Repuesto placa de presiéon
dura sefializacién remota Repuesto placa de presién dura
1 3001 sefializaciéon remota 2 3002
Placa previa dura de Repuesto HardPre.Plate2
repuesto 1
Repuesto placa de presidn ..
oo Placa de presion dura de repuesto
dura senalizacién remota oo
3 3003 sefializacion remota 4 3004
Placa previa dura de repuesto4
Repuesto HardPre.Plate3
Repuesto placa de presidn
dura seializaciéon remota Repuesto placa de presion dura
5 3005 sefializacion remota 6 3006
Placa previa dura de Placa previa dura de repuesto6
repuesto5
Repuesto placa de presidn
dura seializacidon remota Repuesto placa de presion dura
7 3007 sefializacion remota 8 3008
Placa previa dura de Placa previa dura de repuesto8
repuesto?
Repuesto placa de presidn Repuesto placa de presion dura
dura sefializacién remota 3009 sefializacién remota 10 3010

9

Placa previa dura de repuesto 10
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Placa previa dura de
repuesto9

Repuesto placa de presidn
dura seializacidon remota

Repuesto placa de presion dura

11 3011 sefializacion remota 12 3012
Placa previa dura de Placa previa dura de repuesto 12
repuesto 11
Repuesto placa de presidn
dura seializaciéon remota Repuesto placa de presion dura
13 3013 sefializaciéon remota 14 3014
Placa previa dura de Placa previa dura de repuesto 14
repuesto 13
Sefializacién remota de ..
Repuesto placa de presién dura
placa dura de repuesto o e i
. 3015 sefializacion remota 16 3016
15Placa previa dura de )
Placa previa dura de repuesto 16
repuestol5
Repuesto placa de presiéon
dura sefializacién remota Repuesto placa de presién dura
17 3017 sefializaciéon remota 18 3018
Placa previa dura de Placa previa dura de repuesto 18
repuesto 17
Repuesto placa de presiéon
dura sefializacién remota Repuesto placa de presién dura
19 3019 sefializacién remota 20 3020
Placa previa dura de Placa previa dura de repuesto20
repuesto 19
Bloqueo de falla 1QF Bloqueo de falla 2QF
a Q 3021 a Q 3022
Bloque de falla 1QF Bloque de falla 2QF
Segmento la entrada PT | Inversion PT Etapa
3023 3024
Entrada PT Il Entrada PT
Se permite la preparacién de
Placa dura paralela PT ] ]
3025 inversiones 3026
PT Par.Preplaca dura .
SPA.Permiso
Prepdrese para la Listo para la autoinversién y la
autoinversion 3027 recuperacion automadtica 3028
E.SPAS E.SPASaR
Proteccién de enganche Bloqueo
. 3029 3030
Proteccién de bloque BI.SPAS
Entrada de voltaje de
bloque Entrada de voltaje 3031 BloquearRecerrarBloquearRecerrar 3032
de bloque
Placa dura de proteccién 3033 Encienda el lado de bajo voltaje y 3034
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diferencial dispare
Differ.HardPre.Plate Entrada BT
Disparo lateral de alto Activar la proteccidén contra
voltaje 3035 sobrecorriente 3036
Entrada HV.T Entrada de sobrecorriente.P
Permitir control remoto o L L
] Permitir yuxtaposicién automatica
Parametro remoto 3037 3 L o 3038
. Parametro Automatico Permitido
permitido
Establecer estado de ., B
o Placa de presion de reconexion
mantenimiento 3039 3040
o Volver a cerrar la preplaca
Mantenimiento
Entrada de interruptor
L. 3041
automatico
Sefializacidon remota por semaforoSefial
Sefializacién remota de Sefializacién remota de semaforo
semaforo alternativo 1 4001 alternativo 2 4002
Sefial de repuestol Seiial de repuesto?2
Sefializacién remota de Sefalizacién remota por semaforo
semaforo alternativo 3 4003 alterno 4 4004
Sefial de repuesto3 Sefial de repuesto4
Seializacién remota por Sefializacién remota por semaforo
semaforo alterno 5 4005 alterno 6 4006
Sefial de repuesto5 Sefial de repuestob
Seializacién remota por Sefializacién remota por semaforo
semaforo alterno 7 4007 alterno 8 4008
Sefial de repuesto?7 Sefial de repuesto8
Seializacién remota por Sefializacién remota por semaforo
semaforo alterno 9 4009 alterno 10 4010
Sefial de repuesto9 Sefial de repuesto10
Seializacién remota por Sefializacién remota por semaforo
semaforo alterno 11 4011 alterno 12 4012
Sefial de repuestoll Sefial de repuestol2
Seializacién remota por Sefializacién remota por semaforo
semaforo alterno 13 4013 alterno 14 4014
Sefial de repuestol13 Sefial de repuesto14
Sefializacién remota por Sefializacién remota por semaforo
semaforo alterno 15 4015 alterno 16 4016
Sefial de repuestol5 Sefial de repuestol16
Sefializacién remota por o ,
] Sefializacién remota de semaforo
semaforo alterno 17 4017 . 4018
. de repuestol8Seiial de repuestol8
Sefial de repuestol7
Sefializacién remota por 4019 Sefializacién remota por semaforo 4020
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semaforo alterno 19
Sefial de repuesto19

alterno 20
Sefial de repuesto20

Una seccion del sistema

PT desconectado

estd conectada a tierra. 4021 4022
. . . PT descanso
Tierra del sistema pri.
Disparo por pérdida de . o
. sefial de reinicio
voltaje 4023 . 4024
Restablecer seal
LV.T
Estado de funcionamiento Proteccién de control negativo
. o 4025 4026
Estado de ejecucién Nega.Control.P
voltaje paralelo Sefial de resonancia del sistema
. 4027 . 4028
voltaje paralelo Sys.Resonance Sig.
Sefial de tierra del sistema Vigilancia del aislamiento
L . 4029 . . . 4030
Sis.Tierra Sis. Monitor de aislamiento
Sefial anormal del » .
L Sobretension secundaria del TC
transformador principal 4031 . 4032
. CT Secundaria.OVv
Transf.Abnormal Sig.
Entrada de viaje por . ,
. Monitoreo de energia
accidente 4033 ) i 4034
. Monitor de energia
Entrada de emergencia.T
Arranca el generador Falla del generador
4035 4036
Arranque del alternador Falla del alternador
Desconexién del circuito » )
Conmutacion de voltaje PT
de control 4037 ] 4038
Interruptor de voltaje PT
Ley CtrlError
Sefial de desequilibrio de PT pierde presion en esta seccion
L . 4039 ) 4040
tension Unbalance.V Sig. Pri.Sec.PT V.PERDIDA
El ventilador esta
. PT empatado
funcionando 4041 4042
PT paralelo
Soplador en marcha
El circuito de control es
Sefial de fallo del condensador
normal 4043 4044

CtrlErrorNormal

Capac.Failure Sig.
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Apéndice C Lista de registros de eventos del dispositivo

Accesorios C Registro de eventos

Ankerui Electric Co., Ltd.

registro de eventos de mafana

Registro de eventos AM

o Valor del )
codigo de nombre del ) Unidad de
. parametro ]
evento nombre del evento parametro val parametro
alores
Codigo de Nombre del evento Nombre del L Unidad de
. paramétric ]
evento parametro parametro
os
] numero de
Una corriente de
coma
fase A
flotante
la
Flotar
nimero de
corriente de fase B coma A
Ib flotante
Flotar
nimero de
corriente de fase C coma A
ic flotante
Flotar
nimero de
coma
UAB \Y
., flotante
Proteccion contra la
. Flotar
0 sobretensién -
numero de
3yo >>>
coma
UBC \Y
flotante
Flotar
nimero de
punto
UCA Y
flotante
Flotar
. nimero de
voltaje de
) ) punto
secuencia negativa \Y
flotante
u2
Flotar
) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armdnico A
flotante
la_H2
Flotar
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Corriente del numero de
segundo armodnico punto A
de lafase B flotante
Ib_H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo arménico punto A
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
] numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar
nimero de
corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
nimero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
nimero de
punto
UAB \Y
flotante
Proteccion contra Flotar
sobrecorriente de segunda numero de
etapa unto
P UBC P \Y
3yo >> flotante
Flotar
nimero de
punto
UCA Y
flotante
Flotar
. nimero de
voltaje de
) ) punto
secuencia negativa \Y
flotante
u2
Flotar
) numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armadnico A
flotante
la_H2
Flotar
Corriente del numero de A
segundo armodnico punto
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de lafase B flotante
Ib_H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armodnico punto A
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
] numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar
numero de
corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
nimero de
punto
UAB \Y
flotante
Flotar
» ndmero de
Proteccion contra
. punto
sobrecorriente de tres etapas UBC Vv
flotante
31>
Flotar
nimero de
punto
UCA \Y
flotante
Flotar
. nimero de
voltaje de
) ) punto
secuencia negativa \Y
flotante
u2
Flotar
) nimero de
Fase A corriente del
o punto
segundo armodnico A
flotante
la_H2
Flotar
Corriente del nimero de
segundo armoénico punto A
de la fase B flotante
Ib_H2 Flotar
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Corriente del numero de
segundo armodnico punto A
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
] numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar
Proteccion contra numero de
sobrecorriente durante el corriente de fase B punto A
arranque Ib flotante
31>>>.5 Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
. nimero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar
Proteccion contra numero de
sobrecorriente durante la corriente de fase B punto A
operaciéon Ib flotante
31>>>.R Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
) nimero de
tiempo
‘ punto s
flotante
. nimero de
Una corriente de
punto
» fase A
Una proteccién contra | flotante
a
sobrecorriente de tiempo Flotar
inverso numero de
la >InversaT. corriente de fase B punto A
Ib flotante
Flotar
) numero de
corriente de fase C
. punto A
ic
flotante
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Flotar

numero de
punto

UAB \Y

flotante

Flotar

numero de
punto

UBC \Y,

flotante

Flotar

numero de
punto

UCA \Y,

flotante

Flotar

) numero de
voltaje de
) ] punto
secuencia negativa \Y

U> flotante

Flotar

) nimero de
tiempo
punto S

flotante

. nimero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar

numero de
corriente de fase B punto

Ib flotante
Flotar

B proteccién contra -
) ) numero de
sobrecorriente de tiempo )
. corriente de fase C punto
inverso . A
ic flotante
Ib >InversaT.
Flotar

numero de
punto

UAB \Y,

flotante

Flotar

numero de
punto

UBC \Y,

flotante

Flotar

numero de
UCA \Y,
punto
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flotante
Flotar

) numero de
voltaje de
) ) punto
secuencia negativa \Y

U> flotante

Flotar

) numero de
tiempo

punto s
t

flotante

] numero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar

nimero de
corriente de fase B punto

Ib flotante
Flotar

numero de
corriente de fase C punto
ic flotante

C proteccién contra
Flotar

sobrecorriente de tiempo -

] ndmero de
inverso
punto
Ic >InversaT. UAB \
flotante

Flotar

numero de
punto

UBC \Y,

flotante

Flotar

numero de
punto

UCA \Y,

flotante

Flotar

. nimero de
voltaje de
) . punto
secuencia negativa Y

U> flotante

Flotar

numero de
Seccion de sobrecorriente 101 o1 punto A
101 >>> flotante

Flotar

101 sobrecorriente etapa dos 101 nimero de A
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101>>

punto
flotante
Flotar

10

Seccion de sobrecorriente 102
102 >>>

102

nimero de
punto
flotante
Flotar

11

102 sobrecorriente segunda
etapa
102>>

102

nimero de
punto
flotante
Flotar

12

101 limite de tiempo inverso
101 >TInversa.

tiempo
t

ndimero de
punto
flotante
Flotar

101

ndimero de
punto
flotante
Flotar

13

102 limite de tiempo inverso
102 >TInversa.

tiempo
t

numero de
punto
flotante
Flotar

102

numero de
punto
flotante
Flotar

14

Proteccion contra
sobrecorriente
post-aceleracién
I>PT

Una corriente de
fase
la

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C

ic

numero de
punto
flotante
Flotar

15

Recerrar

Volver a cerrar

dieciséis

Deslastre de carga de baja

frecuencia

numero de

Hz
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frecuencia Frecuencia punto
Bajo el p. flotante
Flotar
Cierre manual
17 —_— —_ —_
ManualCerrar
Apertura manual
18 o —— —_ —_
Viaje manual
) numero de
o Corriente de fase
Viaje de sobrecarga . punto
19 . maxima A
Sobrecarga viaje flotante
Soy
Flotar
) numero de
corriente de
] ] punto
y secuencia negativa A
Protecciéon contra b flotante
20 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . ndmero de
Corriente de fase
12 >>> o punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
numero de
tiempo punto
s
y ) ) t flotante
Proteccion de tiempo inverso
o ) ) Flotar
veintiuno de secuencia negativa -
) numero de
[2>InversaT corriente de
) ) punto
secuencia negativa A
flotante
12
Flotar
numero de
Porcentaje de viaje punto %
o
Porcentaje de viaje flotante
Flotar
. numero de
Corriente de fase
. punto
. maxima A
Disparo por sobrecarga s flotante
s L oy
Veintidds térmica Flotar
Sobrecalentamiento.T ) ndmero de
corriente de
] . punto
secuencia positiva A
flotante
11
Flotar
corriente de numero de
secuencia negativa punto A
12 flotante
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Flotar

veintitrés

Proteccion de pérdida
Puesto de viaje

Corriente de fase
maxima

Soy

nimero de
punto
flotante
Flotar

veinticuatro

Proteccidn de tiempo de inicio
prolongado
Hora de inicio

Corriente de fase
maxima

Soy

nimero de
punto
flotante
Flotar

25

Proteccion de bajo voltaje
LVPT

Tensidon maxima de
linea
Eh

nimero de
punto
flotante
Flotar

26

Proteccion bajo voltaje
LVP.T

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

27

Proteccion al sobrevoltaje
OVPT

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

28

Proteccion contra
sobretensién de secuencia
cero/proteccion contra
sobretensién de secuencia

cero de produccién propia

Tension de
secuencia cero
uo

nimero de
punto
flotante
Flotar
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U0.0VP/3U0.0VP

29

Proteccion de voltaje
desequilibrado
Unb.VT

DesequilibradoU
Unb.v

numero de

flotante

punto

Flotar

30

Proteccion de corriente
desequilibrada
Unb.IT

Desequilibriol
Unb.yo

numero de

flotante

punto

Flotar

31

Viaje con gas pesado
SevereGas.T

32

Viaje de liberacion de presidn
Pre.Re.T

33

Viaje por exceso de
temperatura
AltaTemp.T

34

Sin electricidad 1 viaje/puerta
medidora 1 viaje
No ell.T/Me.dol1.T

35

Sin electricidad 2 viajes/puerta
de medicidn 2 viajes
No-el2.T/Me.do2.T

36

Preparacion seccional para
acoplamiento de bus
combinado
BSCB

37

Linea de salto de preparacion
seccional 1
BST1

38

Preparacidn seccional salto a
lalinea 2
BST2

39

2 respaldo 1 saltoalalineal
2S.1T.1-pulg.

40

2 en espera 1 combinados en
la linea 2
2S.1C.2-pulg.

41

1 prepara 2 y salta a la fila 2
1S.2T.2-pulg.

42

1 respaldo 2 linea entrante
combinada 1
1S.2C.1-pulg.
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Reintegracidn seccional y

43 entrante linea 1 —_— —_—
BRC1
Reintegracion seccional y
44 entrante linea 2 —_— —_—
BRC2
Enlace de autobus de salto de
45 retorno seccional —— ——
BRTB
2 respaldo 1 linea de
46 reintegracion 1 —_ —_
2S.1R.C.1
2 copia de seguridad 1 volver a
47 saltar a la linea 2 —— —_—
2S.1R.T.2
1 respaldo 2 linea de
48 reintegracion 2 —_ _
1S.2R.C.2
1 copia de seguridad 2 reinicio
49 saltaralalinea 1 —— —_
1S.2R.T.1
Una corriente de humero de
fase punto
3 flotante
Flotar
numero de
50 bloqueo FC corriente de fase B punto
Bloque FC Ib flotante
Flotar
nimero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
La puerta del transformador se
51 abrid y se tropezd e L
accidentalmente
Puerta Abierta
5> Cierre con mando a distancia L L
Cerrar remoto
Apertura con mando a
53 distancia —_— —_—

Viaje remoto
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L . L numero de
Proteccion contra pérdida de | Tensidn maxima de ;
unto
54 presion linea P
flotante
LVP.T Eh
Flotar
55 Viaje por bajo nivel de aceite
Aceite bajo.T
56 Viaje por alto nivel de aceite
Aceite alto.T
numero de
tiempo punto
t flotante
Flotar
. nimero de
Una corriente de
punto
» fase
Proteccion contra | flotante
a
57 sobrecorriente de tiempo Flotar
inverso numero de
| >InversaT. corriente de fase B punto
Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
numero de
101 sobrecorriente tres etapas punto
58 101
101> flotante
Flotar
numero de
tiempo punto
. t flotante
Acelerar sobrecorriente
. Flotar
59 después de 101 -
numero de
101>PT
punto
101
flotante
Flotar
Disparo de proteccién de alta
60 temperatura —— ——
SobreTemp.T
Disparo de proteccién de gas
61 ligero —— ——
LuzGasT
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2 acopladores de bus de

62 respaldo 1 de salto —_ —_— —_—
2S.1T.B.
2 respaldo 1 regreso a la unién
63 matriz —— —_— —_—
2S.1R.CB
Motor diésel listo para saltar a
64 lalinea 1 —_— —_— —_—
Muere.ST1
Motor diésel listo para saltar a
sesentay ]
. lalinea 2 —— —— ——
cinco Muere.ST2
Motor diésel listo para
66 combinar con acoplador de L L L
autobus.
Muere.SCB
Preparacion del motor diésel
67 Preparacion del motor diésel —_— —_ —_
Muere.SCD
68 3 viajes sin electricidad L L L
No-el3.T
69 4 viajes sin electricidad L L L
No-el4.T
20 Copia de seguridad 1 viaje L L L
Repuestol.T
= Viaje de respaldo 2 e L L
Repuesto2.T
7 Viaje de respaldo 3 L L L
Repuesto3.T
Saltos del gabinete de
74 aislamiento —_— —_— —_—
Iso.Cab.T
Viaje de resonancia del
75 sistema —— —_— ——
Res.Sistema.T
nimero de
26 Proteccidn de alta frecuencia frecuencia punto Ha
A MENUDO Frecuencia flotante
Flotar
27 Disparo por fallo del L L L

termostato
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Th.Fa.T

78

Disparo de la primera etapa de
proteccién 310 de produccidn
propia
310>>>

Una corriente de
fase
la

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C
ic

nimero de
punto
flotante
Flotar

310

nimero de
punto
flotante
Flotar

79

Disparo de segunda etapa de
proteccién 310 de produccién
propia
310>>

Una corriente de
fase
la

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

numero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase C

ic

numero de
punto
flotante
Flotar

310

numero de
punto
flotante
Flotar

80

alarma de sobrecarga
SobrecargaAla.

Corriente de fase
maxima

Soy

numero de
punto
flotante
Flotar

81

Alarma de desconexion PT
(AMS5, AM4-U)
PT BreakAla.

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de \Y
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punto
flotante
Flotar
numero de
punto
UCA \Y,
flotante
Flotar
) numero de
voltaje de
) ] punto
secuencia negativa \Y,
flotante
u2
Flotar
- Alarma de fallo de control
CtrErrorAla.
) numero de
corriente de
] ] punto
secuencia negativa A
Alarma de etapa dos de " flotante
83 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . ndmero de
Corriente de fase
12>>.A . punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
Porcentaje de numero de
alarma punto
. %
Porcentaje de flotante
alarma Flotar
. numero de
Corriente de fase
. punto
maxima A
flotante
_— Soy
a4 Alarma de sobrecarga térmica Flotar
Sobrecalentamiento.A ) ndmero de
corriente de
] . punto
secuencia positiva A
flotante
11
Flotar
) nimero de
corriente de
) ) punto
secuencia negativa A
flotante
12
Flotar
) . » . ndmero de
I Alarma de bajo voltaje Tensién maxima de ;
unto
85 hembra (AM5\AM4-U1) linea P Vv
) flotante
| Autobus LVP.A Eh
Flotar
86 I Alarma de sobretensién del | Tensidon maxima de | ndimero de \Y

69




Ankerui Electric Co., Ltd.

bus (AM5\AM4-U1) linea punto
| autobus OVP.A Eh flotante
Flotar
I Alarma de sobretension de » ndmero de
) Tension de
secuencia cero del bus ] punto
87 secuencia cero
(AM5\AM4-U1) U0 flotante
| Autobus U0.OVP.A Flotar
Alarma de gas ligero
38 gas lig
LuzGasA
89 Alarma de alta temperatura
Sobretemperatura.A
Alarma sin bateria 2
90 —— —_—
No-el2.A
Alarma 3 sin bateria
91 —_ e
No-el3.A
92 Carga por etapas completada
Carga de autobus
Carga de la linea entrante 1
93 completada —_ —_
I-In.Cargo
Carga de la linea entrante 2
94 completada —_ —_
Carga de 2 pulgadas
I alarma de sobretensidn de i
) . » numero de
secuencia cero de produccién Tensién de ;
unto
95 propia de la madre secuencia cero P
flotante
(AM5\AM4-U1) uo
) Flotar
| Autobus 3U0.OVP.A
. » » . numero de
Alarma de baja tensién del bus | Tensidn maxima de ;
unto
96 Il (AM5\AM4-U2) linea P
) flotante
Il Autobus LVP.A Eh
Flotar
IT alarma de sobretensién de . numero de
) Tension de
secuencia cero del bus ] punto
97 secuencia cero
(AM5\AM4-U2) U0 flotante
Il Autobus UO.OVP.A Flotar
numero de
IT Alarma de desconexion PT punto
UAB2
98 hembra flotante
(AM5\AM4-U2) Flotar
Il Autobus PT BreakAla. numero de
UBC2
punto
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flotante
Flotar
numero de
punto
UCA2 Vv
flotante
Flotar
) numero de
voltaje de
) ) punto
secuencia negativa \Y
flotante
U2
Flotar
By . . nimero de
IT alarma de sobretensidn del | Tension maxima de .
unto
99 bus (AM5\AM4-U2) linea P \Y
) flotante
Il Autobus OVP.A Eh
Flotar
IT alarma de sobretension de .
. L » numero de
secuencia cero de produccién | 3UO de produccién ;
unto
100 propia de la madre propia P Vv
flotante
(AM5\AM4-U2) 3U0
. Flotar
Il Autobus 3U0.OVP.A
Motor listo para saltar a la
101 linea 1,2 —— —_— —_—
MST1,2
Motor listo para encender
102 —_ e e
MSCM
) nimero de
Una corriente de
punto
fase A
flotante
la
Flotar
. numero de
Alarma de sobrecorriente de )
corriente de fase B punto
103 tres etapas A
Ib flotante
31>.A
Flotar
numero de
corriente de fase C punto A
ic flotante
Flotar
numero de
» tiempo punto
Alarma de seccién de s
] t flotante
104 sobrecorriente 101
Flotar
101>>>.A -
numero de
101 A
punto
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flotante
Flotar

105

101 alarma de sobrecorriente
etapa dos
101>>.A

tiempo

nimero de
punto
flotante
Flotar

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

106

101 alarma de tres etapas por
sobrecorriente
101>.A

tiempo
t

nimero de
punto
flotante
Flotar

101

nimero de
punto
flotante
Flotar

107

101 alarma de sobrecorriente
de tiempo inverso
101>InversaT.A

tiempo
t

numero de
punto
flotante
Flotar

101

numero de
punto
flotante
Flotar

108

Alarma de aceleracién
después de 101
101>PA

tiempo
t

numero de
punto
flotante
Flotar

101

numero de
punto
flotante
Flotar

109

Alarma de sobrecorriente 102
102>.A

tiempo

numero de
punto
flotante
Flotar

102

numero de
punto
flotante
Flotar
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numero de
tiempo punto
S
) t flotante
102 alarma de sobrecorriente
] ) Flotar
110 de tiempo inverso .
numero de
102>InversaT.A
punto
102 A
flotante
Flotar
) numero de
corriente de
] ] punto
» secuencia negativa A
Alarma de seccion de " flotante
11 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . ndmero de
Corriente de fase
12>>>.A L punto
maxima A
flotante
Soy
Flotar
Alarma de proteccion contra
112 sobrecalentamiento
Alta temperatura.A
Alarma de proteccion de gases
113 pesados
SevereGas.A
» . ndmero de
Lo . Tensidon maxima de
Alarma de pérdida de presion. , punto
114 linea \Y
LVP.A flotante
Eh
Flotar
nimero de
tiempo punto
S
» t flotante
Alarma de seccion de
. Flotar
115 sobrecorriente 102 -
numero de
102>>>.A
punto
102 A
flotante
Flotar
numero de
tiempo punto
S
) t flotante
102 alarma de sobrecorriente
Flotar
116 etapa dos -
numero de
102>>.A
punto
102 A
flotante
Flotar
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numero de
117 Alarma de puerta abierta tiempo punto
S
Puerta AbiertaA t flotante
Flotar
Linea entrante PT
118 desconectada —_— —_— —_—
|.PtBr.A
Alarma sin bateria 1
119 s
No-ell.A
Alarma 4 sin bateria
120 s
No-el4.A
Carga de reconexion
121 completada —_ —_ —_
cargarOK
Alarma en espera 1
122 —_— —_ —_—
Repuestol.A
Alarma en espera 2
123 —_— —_— —_—
Repuesto2.A
Alarma en espera 3
124 —_— —_ —_—
Repuesto3.A
Carga de red
125 —_— —_— —_—
Marcar.Cargar
Generador de respaldo de
126 energia de red —— —— ——
marca.STD
Linea de alimentacion de red 1
127 —— —_— —_—
marca.SC1
Linea de alimentacion de red 2
128 —— —_— —_
marca.SC2
numero de
Poder activo punto ] )
) kilovatios
Poder activo flotante
129 Proteccion de potencia inversa Flotar
RP.T numero de
Factor de potencia punto
Factor de potencia flotante
Flotar
Alarma de liberacion de
130 presion —_ —_— —_—
Pre.Re.A
Carga de respaldo 1 del
131 —_— —_— —_—

generador
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Al.S.1.Carga
Carga del generador de
132 respaldo 2 —_ —_—
Al.S.2.Carga
Preparacidon motor diesel 1
133 salto 1QF —— ——
Muere.S.1T.1QF
Motor diésel 1 en 4 QF
134 —_— —_
Muere.S.1C.4QF
Motor diesel con 2 saltos y
135 2QF. —_— —_—
Muere.S.2T.2QF
Motor diésel 2 en 4QF
136 —_ e
Troquel.S.2C.4QF
137 Alarma de fallo del termostato
Th.Fa.A
Alarma de sobretension
138 secundaria (no eléctrica) —_— —_
Se.OVP.A
. nimero de
Una corriente de
punto
fase
flotante
la
Flotar
numero de
corriente de fase B punto
By Ib flotante
Alarma de proteccion de
Flotar
139 corriente desequilibrada 310 -
nimero de
Unb.310.A )
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
numero de
unto
310 P
flotante
Flotar
Desplazamiento DI1
150 —— —_
DI1
Desplazamiento DI2
151 —_— —_
DI2
Desplazamiento DI3
152 —_— —_
DI3
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153

Desplazamiento DI4

DI4
Desplazamiento DI5
154 _ _
DI5
Desplazamiento DI6
155 — —_
DI6
Desplazamiento DI7
156 — _
DI7
Desplazamiento DI8
157 — _
DI8
Desplazamiento DI9
158 — _
DI9
Desplazamiento DI10
159 — _
DI10
Desplazamiento DI11
160 — _
DI1
Desplazamiento DI12
161 — _
DI12
Desplazamiento DI13
162 —_ —_
DI13
Desplazamiento DI14
163 — —_
DI14
Desplazamiento DI15
164 —_ —_
DI15
Desplazamiento DI16
165 — —_
DI16
Desplazamiento DI17
166 — —_
DI17
Desplazamiento DI18
167 —_ —_
DI18
Desplazamiento DI19
168 — _
DI19
Desplazamiento DI20
169 — _
DI20
Cambio de posicion después
del cierre.
170 . o — —
Posicidon después del cierre del
conjunto
Desplazamiento de
seguimiento de posicidn
171 g P — _

cerrada
CCB en el set
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Cambio de monitoreo de bits

172 —_— —_
Desplazamiento CCB
Desplazamiento de monitoreo
173 anti-salto —— ——
Conjunto anti-bombeo
Encendido del dispositivo
174 N . —= —=
Dispositivo encendido
PT desconectado
179 —— ——
PT descanso
180 3 copias de seguridad y 1 carga
3S.1 Carga
3 derespaldoy 2 de carga
181 P Y g —— ——
3S.2 Carga
) L . » numero de
Disparo por tensién diferencial Una presion ;
unto
182 fase A diferencial de fase P
flotante
UdA.T AHr
Flotar
. o . . . numero de
Disparo por tensidn diferencial | Presidn diferencial ;
unto
183 fase B de fase B P
flotante
UdB.T UdB
Flotar
. - ) o ) numero de
Disparo por tension diferencial | Tensidn diferencial ;
unto
184 fase C de fase C P
] flotante
UdC.T ikB
Flotar
Preparese para invertir y luego
restaurar 1# combinado con
185 —— —_
3QF
SR1#.C.3QF
Sin carga de recuperacion de
186 presion —_ —_—
Carga sin vol.R.
Sin presion, 2 saltos y 4
187 P Y —_— —_
No-Vol.R.2.T.4
Compuesto sin presion 2 en 2
188 —— —_
No-Vol.R.2.C.2
Sin presion, 1 salto, 4
189 —— —_
No-Vol.R.1.T.4
Sin presidon compuesta 1l en 1
190 —— ——
No-Vol.R.1.C.1
191 Compuesto sin presion 1 en 3 —_ —_
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No-Vol.R.1.C.3

192

Cierre del botén remoto
Cierre del botén remoto

193

Apertura con botén remoto
Viaje con botén remoto

194

Parada y apertura de
emergencia
viaje de emergencia

195

2 preparados 1 combustible
diesel combinado
2S5.1C.Muere.

196

2 respaldo 1 regreso para
saltar lefa
2S.1R.T.Muere.

197

Disparo controlado negativo
Neg.Con.T

198

Alarma de control de
aislamiento
Insul.Monit.A

199

Disparo de control de
aislamiento
Insul.Monit.T

200

Sin carga de voltaje
Sin carga vol.

201

Sin salto de presién 2
No-Vol.T.2

202

Ninguno presionado 1
No-Vol.C.1

203

Linea entrante de repuesto
para cargar 1
Carga Sp.In.S1

204

Linea entrante de repuesto
para 2 cargas
Carga Sp.In.S2

205

Linea entrante de reserva en
espera 1saltoenlinea 1l
Sp.In.S1.T.1

206

La linea entrante de repuesto
estd reservada para 1
combinacién.
Sp.In.S1.C.Sp.

207

Linea entrante de reserva en
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espera 2 salto en linea 2
Sp.In.S2.T.2

Linea entrante de repuesto

208 para 2 combinaciones. —_ —_
Sp.In.S2.C.Sp
No hay saltos de tensién en la
209 linea 1,2 —_— —_—
No-Vol.T.1,2
No hay acoplamiento hembra
210 a presion. —_ —_—
No-Vol.CB
No hay lineas entrantes de
211 repuesto encajadas a presion. —— ——
No-Vol.C.Sp.In.
Una corriente de humero de
fase punto
3 flotante
Flotar
numero de
21 Alarma de desbordamiento corriente de fase B punto
LABIO.A Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
Disparo por desequilibrio de
213 tensién —— —_—
Unb.V.DIL.T
Preparacion seccional para
214 inversién y entrada linea 3. —— —_—
BSC3
Preparacion seccional para
215 inversion y entrada linea 4 —_— —
BSC4
Alimentacién inversa de la
216 linea entrante 1 —_— —_—
RPT de 1 pulgada
2 preparativos, 1 linea de
517 retirada, 1 coche de segunda e L

mano
2S.1T.1-En.mano.
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218

2 respaldos, 1 linea de
retorno, 1 carro de mano
2S.1R.C.1-En.mano.

219

Alarma de puerta de red de
lado bajo
SDA baja

220

Disparo de puerta de red del
lado bajo
TDS bajo

221

sefial general de accidente
Sefial de accidente

222

Disparo por desequilibrio de
voltaje
Unb.VT

223

Disparo de proteccién de
secuencia de fases
Ph.Se.T

224

Disparo de proteccion de fallo
de fase
Breakph.T

225

Inversion PT etapa |
Invierto PT.

226

Inversidn PT Etapa Il
Il PT Invertir.

227

PT empatado
Yuxtaposicién PT

228

Alarma de corte de suministro
eléctrico principal N°1y N° 2
1,2 Corte de suministro
principal.A

229

Control remoto paralelo
Yuxtaposicién remota

230

Desmantelamiento por control
remoto
Divisién remota

231

Proteccion de carga de
autobds
B.ChaT

Una corriente de
fase
la

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente de fase B
Ib

numero de
punto
flotante
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Flotar
numero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
Disparo por sobretensién
232 secundaria del CT —_— —_—
CT Se.OVPT
Alarma de sobretension
233 secundaria CT —_— —_—
CT Se.OVP.A
Accion de salto de carro
234 aislado —_— —_—
Iso.Carretilla.T
Se permite la preparacién de —_ —_
235 inversiones
En espera permitido
Permitir sefial de cierre —_ ——
236 . .
Sefal C permitida
Motor diésel listo para saltar
237 acoplador de autobus.
Muere.STB
Listo para iniciar la sefal del
238 generador diesel.
S.Sta.Die.Sig.
Advertencia de alto nivel de
239 aceite
Aceite alto.A
Acoplamiento de bus sin salto
240 de tensién
TB sin volumen
) numero de
corriente de
) ) punto
) secuencia negativa
Disparo de segunda etapa por " flotante
a1 sobrecorriente de secuencia Flotar
negativa . nimero de
Corriente de fase
12>> . punto
maxima
flotante
Soy
Flotar
Bandera de salida total
242 diferencial —_— —_

Bandera de salida total
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diferencial
numero de
tiempo de accién punto
s
Tiempo de accion flotante
Flotar
) numero de
Un flujo de
) ] punto
diferencia de fase A
) . flotante
identificacion
Flotar
) ) ) numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase B A
flotante
BID
Flotar
Proteccion diferencial contra ) ) ) numero de
. Flujo de diferencia
rotura rapida punto
243 o ) de fase C A
Proteccion diferencial contra IDC flotante
rotura rapida Flotar
numero de
Una fase de
punto
frenado A
flotante
la
Flotar
numero de
frenado fase B punto A
irb flotante
Flotar
numero de
Frenado en fase C punto A
ikB flotante
Flotar
numero de
tiempo de accidn punto
s
Tiempo de accién flotante
Flotar
o . ) ndmero de
Proteccidn diferencial de Un flujo de
. . . punto
relacidn diferencia de fase A
244 L . ) o flotante
Proteccidn diferencial de identificacidn
. Flotar
relacién -
) . . numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase B A
flotante
BID
Flotar
Flujo de diferencia | numero de A
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de fase C punto
IDC flotante
Flotar
numero de
Una fase de
punto
frenado A
flotante
la
Flotar
numero de
frenado fase B punto A
irb flotante
Flotar
numero de
Frenado en fase C punto A
ikB flotante
Flotar
) numero de
Un flujo de
) ] punto
diferencia de fase A
) L flotante
identificacion
Flotar
La corriente diferencial excede ) . . numero de
o Flujo de diferencia
el limite punto
245 ) de fase B A
Sobrepaso de corriente BID flotante
diferencial Flotar
) . . numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase C A
flotante
IDC
Flotar
numero de
Valor punto A
Valor fijo flotante
Flotar
Proteccion contra numero de
246 sobrecorriente de secuencia demora punto
s
positiva Demorado flotante
11>>> Flotar
) nimero de
Corriente de
) . punto
secuencia positiva A
flotante
11
Flotar
Proteccion de segunda etapa val numero de
alor
247 contra sobrecorriente de 5 punto A
] . Valor fijo
secuencia positiva flotante
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11>> Flotar
numero de
demora punto
s
Demorado flotante
Flotar
) numero de
corriente de
] . punto
secuencia positiva A
flotante
11
Flotar
promedio/
Tipo de curva entero muy/extre
Tipo de curva Entero mo
$1/52/S3
Corriente de numero de
arranque punto A
Corriente de flotante
arranque Flotar
Proteccion de tiempo inverso coeficiente de numero de
248 de sobrecorriente de tiempo punto
s
secuencia positiva Coeficiente de flotante
I1>InversaT. tiempo Flotar
numero de
tiempo de accidn punto
s
Tiempo de accién flotante
Flotar
) nimero de
corriente de
. - punto
secuencia positiva A
flotante
11
Flotar
numero de
umbral de tiempo punto A
Alarma de proteccion de Umbral de tiempo flotante
249 arranque prolongado Flotar
Alarma de proteccion de numero de
arranque prolongado tiempo de accidn punto
s
Tiempo de accién flotante
Flotar
numero de
o Valor punto
Alarma de desequilibrio actual 5 A
250 Valor fijo flotante
Unb.IA
Flotar
demora numero de s
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Demorado

punto
flotante
Flotar

valor de accion
Valor de accion

nimero de
punto
flotante
Flotar

corriente promedio
ikB

nimero de
punto
flotante
Flotar

251

Alarma de desequilibrio de
voltaje
Unb.VA

Valor

Valor fijo

ndimero de
punto
flotante
Flotar

demora
Demorado

ndimero de
punto
flotante
Flotar

valor de accion

Valor de accion

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de linea
promedio
UAV

numero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

252

Alarma de proteccion contra
sobretensién
OVP.A

Valor

Valor fijo

nimero de
punto Vv
flotante
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Flotar

demora
Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

nimero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

Tension de
secuencia cero
uo

numero de
punto
flotante
Flotar

253

Valor
Valor fijo

numero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar

Alarma de proteccion de
sobretension de secuencia UAB
cero

numero de
punto
flotante
Flotar

UO0.OVP.A

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

Tension de

numero de \Y
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secuencia cero
uo

punto
flotante
Flotar

254

Valor

Valor fijo

nimero de
punto
flotante
Flotar

demora
Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

y UAB
Alarma de proteccion de

sobretension de secuencia

ndimero de
punto
flotante
Flotar

positiva

U1.0VP.A
UBC

ndimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de
secuencia positiva
Ul

numero de
punto
flotante
Flotar

255

Valor
Valor fijo

numero de
punto
flotante
Flotar

) » demora
Disparo de proteccién de
. . Demorado
sobretensién de secuencia

numero de
punto
flotante
Flotar

positiva
U1l.0VPT
UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto Vv
flotante
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Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de
secuencia positiva
Ul

nimero de
punto
flotante
Flotar

256

Alarma de proteccion de
sobretensién de secuencia
negativa
U2.0VP.A

Valor

Valor fijo

nimero de
punto
flotante
Flotar

demora
Demorado

nimero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de
secuencia negativa
u2

numero de
punto
flotante
Flotar

257

Disparo de proteccién de
sobretensién de secuencia
negativa
U2.0VPT

Valor
Valor fijo

numero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de \Y
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punto
flotante
Flotar

UBC

nimero de
punto
flotante
Flotar

UCA

nimero de
punto
flotante
Flotar

voltaje de
secuencia negativa
U2

ndimero de
punto
flotante
Flotar

258

Alarma de proteccién de bajo
voltaje.
LVP.A

Valor

Valor fijo

ndimero de
punto
flotante
Flotar

demora

Demorado

numero de
punto
flotante
Flotar

UAB

numero de
punto
flotante
Flotar

UBC

numero de
punto
flotante
Flotar

UCA

numero de
punto
flotante
Flotar

Tension de
secuencia cero
uo

numero de
punto
flotante
Flotar

259

Alarma de proteccion de
secuencia de fases
Ph.Se.A

demora
Demorado

numero de
punto s
flotante
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Flotar
numero de
punto
UAB \Y
flotante
Flotar
numero de
punto
UBC \Y,
flotante
Flotar
numero de
punto
UCA \Y,
flotante
Flotar
» nimero de
Tension de
] punto
secuencia cero \Y,
flotante
uo
Flotar
. nimero de
voltaje de
) . punto
secuencia positiva \Y
flotante
Ul
Flotar
. nimero de
voltaje de
) ) punto
secuencia negativa \Y
flotante
u2
Flotar
. , ndmero de
voltaje de linea
. punto
promedio \Y
flotante
UAV
Flotar
Alarma de desconexion del CT
260 de cabecera —— —_— —_—
F.CT Break.A
Alarma de desconexion del TC
261 final —_— —_— —_—
T.CT Ruptura.A
nimero de
tiempo punto
S
102 sobrecorriente t flotante
262 post-aceleracién Flotar
102>PT numero de
102 punto A
flotante
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Flotar
numero de
tiempo punto
s
» t flotante
Alarma de aceleracién
, Flotar
263 después de 102 -
numero de
102>PA
punto
102 A
flotante
Flotar
) numero de
Un flujo de
) ] punto
diferencia de fase A
) L flotante
identificacion
Flotar
Activacién de proteccién ) ) ) numero de
) ) Flujo de diferencia
diferencial a largo plazo punto
264 o de fase B A
Inicio a largo plazo de la BID flotante
proteccidn diferencial Flotar
) . . numero de
Flujo de diferencia
punto
de fase C A
flotante
IDC
Flotar
265
266
Alarma de desconexion del CT
267 lateral 1 —_— e e
| CT Break.A
II alarma de desconexion del
268 CT lateral —_— —_ —_—
Il Ruptura CT.A
[II alarma de desconexion del
269 CT lateral —_— —_— —_—
Il Rotura CT.A
Alarma de desconexion del CT
270 del lado IV —_— —_ —_—
Rotura de TC IV.A
Hay accién de presion y salida.
271 Accidn de salida de presidny —— —— ——
corriente.
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272 reservado
(Cddigo de evento de alarma)
289 Reservar
. nimero de
Una corriente de
punto
fase
flotante
la
Flotar
numero de
590 Iniciar refrigeracion por aire corriente de fase B punto
Enfriamiento por aire inicial Ib flotante
Flotar
numero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
. nimero de
Una corriente de
punto
fase
flotante
la
Flotar
Regulacidn de voltaje de numero de
291 bloqueo corriente de fase B punto
Regulacidn de voltaje de Ib flotante
bloqueo Flotar
numero de
corriente de fase C punto
ic flotante
Flotar
Disparo de la seccidn de Corriente de numero de
292 sobrecorriente de secuencia secuencia cero de punto
cero del espacio intervalo flotante
Juego 10>>> Juego 10 Flotar
Disparo de segunda etapa por Corriente de numero de
293 sobrecorriente de secuencia secuencia cero de punto
cero de separacién intervalo flotante
Juego 10>> Juego 10 Flotar
Inversién PT etapa |
294 ] —_— —_—
Invierto PT.
Inversién PT Etapa Il
295 ) —_— —_—
Il PT Invertir.
PT paralelo automatico
296 _— - -
Yuxtaposicion PT
297 Control remoto paralelo —— ——
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Yuxtaposicién remota

Desmantelamiento por control

298 remoto —— —_—
Divisién remota
) » numero de
Disparo de proteccién de .
] tiempo punto
299 control negativo
t flotante
Neg.Con.T
Flotar
» nimero de
Alarma de proteccion de .
] tiempo punto
300 control negativo
t flotante
Neg.Con.A
Flotar
Desmontaje automadtico PT
301 e —= —=
Divisién PT
. nimero de
Fase A corriente del
. punto
segundo arménico
flotante
la_H2
Flotar
Corriente del numero de
Bloqueo del segundo .
. segundo armoénico punto
302 armonico
de la fase B flotante
SHB.
Ib_H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armoénico punto
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
1 en espera 2 saltos para
303 cargas no criticas —_ —_
1S.2T.Unimp.Lo.
2 standbys y 1 salto para
304 cargas no criticas —_ —_
2S.1T.Unimp.Lo.
numero de
102 sobrecorriente tres etapas punto
305 102
102> flotante
Flotar
numero de
Alarma de tres etapas de
] punto
306 sobrecorriente 102 102
flotante
102>.A
Flotar
Estado de mantenimiento
307 —_— —_

bloqueado
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Mant.St.B.
Temperatura del motor 1 viaje
308 —_— —_—
M.Teml1.T
Alarma de temperatura del
309 motor 1 —— ——
M.Tem1l.A
310 Temperatura del motor 2 viaje L L
M.Tem2.T
Alarma de temperatura del
311 motor 2 —— ——
M.Tem2.A
31 Viaje de monitoreo de energia L L
Pow.Monit.T
Alarma de monitoreo de
313 energia —_ —_
Pow.Monit.A
Listo para invertir y detener la
314 sefal del generador diesel.
S.St.Die.Sig.
Disparo por fallo del armario
315 de arranque —_ —_
St.Cab.Fa.T
Iniciar alarma de fallo del
316 armario —_— —_—
St.Cab.Fa.A
317 Cerrando al rlnismo tiempo L L
Sincrénico.C
Restaurar la carga en el lado
318 de la linea entrante —_— —_—
En.R.Carga
Carga diésel
319 i e e
Morir.Cargar
La red eléctrica reanuda la
320 carga —_— —_—
Mark.R.Cargo
31 Recargas de motores diésel L L
Muere.R.Carga
Diesel Fat estd lista para
322 cooperar con Diesel Fat —_—— —_——
Muere.SCD
Se restablece la red eléctrica 'y
323 e e

se apagan los generadores
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diésel.
marca.RTD
Red eléctrica restablecida
324 —— e
Marca.RCMark.
Chaifa restaura a Hechaifa
325 —— —_—
Marcos.RCD
Disparo de proteccién contra
326 arco eléctrico —— ——
Arc.Pro.T
Alarma de proteccion de arco
327 — e
Arc.Pro.A
No hay carga en la linea 1 de
328 entrada de voltaje —_ —_
Sin vol.1-en.carga
No hay carga en la linea 2 de
329 entrada de voltaje —_ —_
Sin carga de 2 pulgadas
Sin presionar 2
330 —— ——
No-Vol.C.2
Sin salto de presién 1
331 —— ——
No-Vol.T.1
Sin salto de presién 3
332 —— ——
No-Vol.T.3
. nimero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armodnico
flotante
la_H2
- Flotar
Corriente del numero de
333 Fase A segundo armodnico segundo armdnico punto
CENIZA. de la fase B flotante
Ib_H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armdnico punto
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
] numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armdnico
. flotante
Segundo arménico de la fase B la_H2
334 Flotar
B.SH.
Corriente del numero de
segundo arménico punto
de la fase B flotante
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Ib_H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo armodnico punto A
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
] numero de
Fase A corriente del
. punto
segundo armadnico A
flotante
la_H2
Flotar
Corriente del numero de
335 Segundo armodnico de la fase C | segundo armdnico punto A
C.SH. de la fase B flotante
Ib_H2 Flotar
Corriente del numero de
segundo arménico punto A
de lafase C flotante
Ic_H2 Flotar
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Apéndice D Médulo anti—salto AM5-FT

El médulo anti-salto AM5-FT es un mddulo que coopera con el dispositivo de proteccion del
microordenador de la serie AM para realizar la funcidn anti-salto del disyuntor. El mddulo
anti-salto esta dividido en AC/DC110V y AC/DC220V. El valor predeterminado es el mismo que la
fuente de alimentacién de trabajo al realizar el pedido (el médulo anti-salto no se puede utilizar
bajo DC48V y DC24V . En este caso, se recomienda que los clientes utilizan la funcién anti-salto
del propio disyuntor). El moédulo anti-salto se instala en un riel guia y el método de cableado se
muestra en la Figura 1.

Los pasos para probar la funcidn anti-rebote son los siguientes:

1. Bajo la premisa de una proteccién integral con funcidn anti-salto, abra y cierre las manos una
vez. Si el disyuntor puede abrirse y cerrarse normalmente, inicialmente se considera que el
disyuntor no tiene funcién anti-salto;

2. Después de confirmar que el disyuntor no estd equipado con antidisparo, ciérrelo
manualmente y luego realice un disparo de proteccion (y la corriente de disparo de proteccién no
se elimina). En este momento, realice un cierre manual. Si el disyuntor se activa primero cerrado
una vez y luego abierto, representa la funcién anti-disparo.

3. Después de confirmar que el disyuntor no estd equipado con anti-disparo, cierre
manualmente el disyuntor. En este momento, el disyuntor se cierra y la sefial de cierre manual no
se elimina. En este momento, el contacto de apertura manual estda en cortocircuito y el El
disyuntor se abre, lo que significa que se activa la funcién antidisparo.

ANS-FT

RS @_4 FII P

‘ )
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s |8 e oY 5%
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Figura 1 Esquema de cableado del mdédulo antisalto AM5-FT

97



Ankerui Electric Co., Ltd.

Figura 2 Vista principal del AM5-FT
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Figura 3 Diagrama de dimensiones AM5-FT
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Sede: Ankerui Electric Co., Ltd.

Sede: Acrel Co., LTD.

Direccion: No. 253, Yulu Road, distrito de Jiading, Shanghai

Direccidn: No.253 Yulv Road Distrito Jiading, Shanghai, China

Teléfono: 0086-21-69158338 0086-21-69156052 0086-21-59156392 0086-21-69156971
TEL.: 0086-21-69158338 0086-21-69156052 0086-21-59156392 0086-21-69156971
Fax: 0086-21-69158303

Fax: 0086-21-69158303

Sitio web: www.acrel-electric.com

Sitio web: www.acrel-electric.com

Correo electrénico: ACRELOO8@vip.163.com

Correo electrénico: ACRELOO8@vip.163.com

Cddigo postal: 201801

Cddigo postal: 201801

Base de produccidn: Jiangsu Ankerui Electrical Manufacturing Co., Ltd.

Fabricante: Jiangsu Acrel Electrical Manufacturing Co., LTD.

Direccion: No. 5, ASEAN Road, ASEAN Industrial Park, Nanzha Street, ciudad de Jiangyin, provincia
de Jiangsu

Direccién: No.5 Dongmeng Road, parque industrial Dongmeng, calle Nanzha, ciudad de Jiangyin,
provincia de Jiangsu, China

Teléfono (fax): 0086-510-86179970

TEL./Fax: 0086-510-86179970

Sitio web: www.jsacrel.com

Sitio web: www.jsarel.com

Correo electrénico: JY-ACRELOO1@vip.163.com

Correo electrénico: JY-ACRELOO1@vip.163.com

Cddigo postal: 214405

Cddigo postal: 214405
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